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1.GENEL BILGi

EAOM-10.2 Otomatik Transfer Unitesi, muhtelif giigteki generatérlerin enerii
kesintilerinde otomatik olarak devreye alinmasi igin tasarlanmistir. Otomatik Transfer
Unitesi, meydana gelebilecek arizalarda, ariza tipine gére generatérii veya enerji verilen
sistemi (YUK' U) devre disi birakarak koruma altina alabilmektedir. Meydana gelen arizalar,
Transfer Unitesi Uzerindeki Ariza Led Gdstergeleri (izerinde gdsteriimekte ve ariza silme
islemine kadar hafizada saklanmaktadir. Ariza durumlarinda, sistemden sorumlu kisinin
uyarilmasi igin sesli ikazin (korna) yanisira, ariza tipine bagh olarak Sari veya Kirmizi
Alarm ikaz ¢ikisi verebilmektedir.

Otomatik Transfer Unitesi &n panelinde, calisma modlarinin secimi, korna susturma,
ariza silme ve lamba test icin dokunmatik butonlar ve arizalar ile ¢alisma modlarinin
gOsterimi icin led géstergeler mevcuttur.

Seri haberlesme ¢ikisi (RS-232) mevcut olan EAOM-10.2 Otomatik Transfer Unitesi
kisisel bilgisayarlara (PC) baglanabilmektedir. Bu baglanti ile bilgisayar ekrani (zerinde
sebeke, generatdér gerilimleri, hiz bilgisi, arnzalar ve rdle c¢ikis durumlari
gbzlenebilmektedir. Ayrica, Otomatik Transfer Unitesi (izerinde kayitl bulunan program
parametre degerleri degistirilebilmekte ve mevcut degerler gézlenebilmektedir. Ayrica dzel
bir  programlayici ile Otomatik Transfer Panelinin  program  parametreleri
degistirilebilmektedir.

Ariza ve calisma modlarl igin mevcut olan led goéstergeler lamba test ile test
edilebilmektedir.
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2.CALISMA MODLARI

2.1.MANUEL CALISMA MODU

Manuel calisma modunda, Otomatik Transfer Unitesi devre disi olup sisteme
herhangi bir midahalede bulunmamaktadir. Bu nedenle,  Manuel modda ener;ji
kesintilerinde generatériin Otomatik Transfer Unitesi tarafindan otomatik olarak devreye
alinmasi s6z konusu degildir. Ama sebeke, generatdr gerilimleri, hiz bilgisi bu moddada
g6zlenmeye devam etmekte ve Mimik diyagram UGzerinde gdésterilmektedir.

Sisteme ait program parametreleri ancak Manuel Modda degistirilebilmekte ve

g6zlenebilmektedir.

2.2.0TOMATIK CALISMA MODU

Enerji kesintilerinde generatériin otomatik olarak devreye alindigi ve sistem
arizalarinin  gézlendigi moddur. Generatér devreye alindiktan sonra olusabilecek
arizalarda (ariza tipine bagli olarak) generatdrt veya enerji verilen sistemi (YUk' ) devre

digi birakir ve korna caldirir.

2.3.TEST CALISMA MODU

Sebeke var iken generatéri devreye almak ve generatdri yiksiz olarak ¢alistirmak
icin kullanilan moddur. Bu modda da, otomatik modda oldugu gibi olusabilecek tim
arizalar gozlenerek ariza tipine goére, ¢alisan generatér devre digi birakilir ve korna
caldinihr. Bu modda calisirken enerji kesilirse Transfer Unitesi Otomatik Moda gecerek

yukl generatdr Gzerine alir.

2.4.UZAK START CALISMA MODU

Uzak Start Calisma sekli Otomatik Modda oldugu gibidir. Bu modda enerji
kesintilerindegeneratdr otomatik olarak devreye girmez. Generatér sadece uzak start
girisine izin verilmis ise devreye alinir. Uzak start girisi pasif duruma getirildiginde motor

derhal durdurulur.
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2.5.MODLAR ARASI GECIiS

Manuel, Otomatik, Uzak Start, Test modlari arasinda herhangi bir anda gegcis
yapmak mimkindir. Sadece, sebeke yok iken Otomatik Transfer Unitesi Test Moduna
alindiginda kendiliginden Otomatik Moda ddnerek sisteme start vermektedir.

3.0TOMATIK TRANSFER UNITESININ GOZLEDIGi ARIZALAR VE BU
ARIZALARDAKI DAVRANIS BiCIMLERI
3.1.0TOMATIK TRANSFER UNITESiI UZERINDE LED GOSTERGESI OLAN
ARIZALAR

1-Start Arizasi

2-DlsiUk Yag Basinci

3-Asiri Hararet

4-Asirn/Disik Hiz

5-Asirt YUk

6-Sarj Dinamo Arizasi

7-Generatér Voltaj Arizasi

8-Yedek - 1 Arizasi

9-Yedek - 2 Arizasi

10-Yedek - 3 Arizasi

3.2.ARIZALARDAKI DAVRANIS BiCIMLERI

1- Start Arizasi

Mars basma slresi boyunca motor calismazsa, mars sirekli basilir. Stire sonunda
mars basma suresinin iki kati zaman siresince beklenir ve bu islem motor calisti bilgisi
alinincaya kadar devam eder. Start deneme adedi sonunda motor calisti bilgisi

alinamazsa, Start Arizasi olusur, korna caldirlir ve kirmizi ikaz verilir.

2- Duslik Yag Basinci
Motorun yag dolasim sisteminde bir sorun varsa Yag Basin¢ Arizasi olusur, motor

durdurulur, korna g¢aldinlir ve kirmizi ikaz verilir.
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3- Asiri Hararet
Motorun asir derecede 1sinmasi durumunda Asiri Hararet Arizasi olusur, motor
durdurulur, korna galdinlir ve kirmizi ikaz verilir.

4- Asin/Dusuk Hiz
Generatér cikis gerilim frekansi (Hiz) belirlenen maksimum ve minimum sinirlar
disinda ise Asir/Distk Hiz Arizasi olusur, motor durdurulur, korna caldirilir ve kirmizi ikaz

verilir.

5- Asin Yuk
Enerji verilen sistemin (YUk) ¢ektigi akim generatériin kapasitesini asmis ise Asiri
YUk Arizasi olusur, yuk generatérden ayrilir, korna caldirilir ve sari ikaz verilir.

6- Sarj Dinamo Arizasi
Motor c¢alisiyorken, sarj dinamosu gerilimi girisinden herhangi bir gerilim
okunamazsa Sarj Dinamo Arizasi olusur, korna caldirilir ve sari ikaz verilir.

7- Generator Voltaj Arizasi

Generatériin Orettigi gerilim seviyesi belirlenen maksimum ve minimum sinirlar
disinda ise Generatér Voltaj Arizasi olusur, motor durdurulur, korna caldirilir ve kirmizi
ikaz verilir.

8- Yedek - 1, Yedek - 2, Yedek - 3 Arizalari

Herbir yedek ariza girisi icin bagimsiz olarak belirlenebilen davranis bicimleri vardir.
Bunlar

1- Sadece Korna Gegici

2- Sadece Korna Kalici

3- Generatdr Kontaktérinu Biraktirict + Korna

4- Motor Durdurucu + Generatér Kontaktérind Biraktirici + Korna
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9- Acil Durdurma
Otomatik Transfer Unitesine disaridan Acil Durdurma bilgisi geldiginde, motor
calisiyor ise durdurulur, mars basma esnasinda ise mars kesilir, korna caldirilir ve kirmizi

ikaz verilir.

4.PROGRAM PARAMETRELERI

4.1.PROGRAM PARAMETRELERININ DEGIiSTIRILMESI

Otomatik Transfer Unitesi Uzerindeki Program Parametreleri 3 farkl sekilde
degistirilebilir.
1-Otomatik transfer paneli Gzerinden
2-Kisisel Bilgisayara (PC) baglanan seri haberlesme hatti yardimiyla
3- Otomatik Transfer Unitesi Seri Haberlesme (RS-232) portuna baglanan Programlayici
Kutusuyla

4.1.1.0tomatik Transfer Paneli Uzerinden Program Parametrelerinin Girilmesi

Programlama moduna girmek icin &ncelikle Otomatik Transfer Unitesini Manuel
Moda aliniz. PROG butonuna basiniz.

PROG butonuna basildiginda transfer paneli sizden Operatdr sifresini girmenizi
isteyecektir. Operatdr yerine Teknisyen sifresini girmek istiyorsaniz, MODE butonuna 10
sn. sUre ile basiniz. Bu sire sonunda transfer Unitesi sizden Teknisyen sifresini girmeniz
istenecektir.

Operatér veya Teknisyen sifresini dogru olarak girdiyseniz Programlayici Kutusu
sifreyi dogrulayarak Programlama Moduna girmenize izin verecekiir.

Degistirmek istediginiz parametreye MODE butonu ile erisebilir ve degerini
gobrebilirsiniz. INC ve DEC butonlari ile parametre degerini degistirebilir ve ENTER butonu
ile kaydedebilirsiniz.

Degistirmek istediginiz bitin parametreleri degistirdikten sonra programlama
modundan ¢ikmak igin

out
mesajini gistergede gérinceye kadar MODE butonuna basiniz. Mesaji gérdikien sonra

ENTER butonuna basarsaniz transfer paneli programlama modundan ¢ikacaktir.
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4.1.2.Programlayici Kutusu Yardimiyla Program Parametrelerinin Girilmesi

Programlama moduna girmek icin éncelikle Otomatik Transfer Unitesini Manuel
Moda aliniz. PROG butonuna basiniz.

PROG butonuna basildiginda Programlayici Kutusu sizden Operatér sifresini
girmenizi isteyecektir. Operatdr yerine Teknisyen sifresini girmek istiyorsaniz, MODE
butonuna 10 sn. sire ile basiniz. Bu sire sonunda Programlayici Kutusu sizden Teknisyen
sifresini girmeniz istenecektir.

" PROGRAMLAMA MODU "

" TEK.SIFRE[ ] "

Operatdr veya Teknisyen sifresini dogru olarak girdiyseniz Programlayici Kutusu sifreyi
dogrulayarak Programlama Moduna girmenize izin verecektir.

Degistirmek istediginiz parametreye MODE butonu ile erisebilir ve degerini
gobrebilirsiniz. INC ve DEC butonlari ile parametre degerini degistirebilir ve ENTER butonu
ile kaydedebilirsiniz.

Degistirmek istediginiz butiin parametreleri degistirdikten sonra programlama

modundan ¢ikmak igin

" PROGRAMDAN CIKMA "

"ENTER'ABAS "

mesajini LCD ekran tzerinde gériinceye kadar MODE butonuna basiniz. Mesaji gérdikten
sonra ENTER butonuna basarsaniz Programlayici Kutusu programlama modundan
cikacakiir.

4.1.3.Kisisel Bilgisayar (PC) ile Program Parametrelerinin Girilmesi

Kisisel Bilgisayar ile Otomatik Transfer Unitesi, izerlerinde bulunan seri haberlesme
portlarinin (RS 232) birbirine baglanmasi ve bilgisayar Gzerinde bulunan EAOM-10.EXE
programinin ¢alistiriimasi ile haberlesmeye baslarlar.

Program calismaya basladiginda bilgisayar ekrani Gzerindeki ilk gériinti Otomatik
Transfer Unitesi Gézlem Ekranidir. Gézlem Ekrani (izerinde gsterilen bilgiler;

1-Sebeke, generatdr ve batarya gerilimleri
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2-Generatdr hizi
3-Rdle pozisyonlar
4-Anza bilgileri

Bu ekranin en alt satirinda belirtilen F2 tusu ile Program Parametre Gdzlem
Ekranina gegilir. Bu ekran (izerinde, Otomatik Transfer Unitesi (izerinde o an mevcut olan
program parametre degerleri gdzlenir ve ESC tusuna basilirsa Otomatik Transfer Unitesi

GoOzlem Ekranina dondlar.

Otomatik Transfer Unitesi Gézlem Ekraninda en alt satirda belirtilen F3 tusu ile
Transfer Unitesi Gzerinde mevcut program parametrelerinin degistirilebilecedi Program
Mod ekranina gecilir. Bu ekran Gzerinde, bar (cubuk) degistiriimek istenen parametre
Uzerine getirilir. Parametre degerinin degistiriimesi ve  ENTER tusuna basiimasi ile
Otomatik Transfer Unitesi (izerinde bulunan ayni parametre degeri de degisecek ve kaydi
yapilacaktir. Otomatik Transfer Unitesi G6zlem ekranina dénmek igin F2 tusuna basiniz.

EAOM-10.EXE programindan ¢ikmak i¢in CTRL-Q tuslarina basiniz.
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4.2.PROGRAM PARAMETRELERININ ACIKLANMASI
Parametre listesi ve alabilecegi degerler

PROG |PARAMETRE TANIMI BIRIM ALT SINIR DEFAULT
NO UST SINIR
0 SEBEKE GERILIMi ACMA SINIRI VOLT 200-380 320
1 SEBEKE GERILiMi KESME SINIRI VOLT 200-380 300
2 SEBEKE GERILIMi UST SINIR VOLT 380-450 440
3 ALTERNATOR GERILIMi ALT SINIR VOLT 300-380 300
4 ALTERNATOR GERILiMi UST SINIR VOLT 380-450 440
5 HIZ ALT SINIR Hz. 45.0-57.0 47.0
6 HIZ UST SINIR Hz. 45.0-57.0 53.0
7 HAZIRA GECIS GECIKMESI SANIYE 0-10 0
8 MARS BASMA GECIKMESi SANIYE 0-30 0
9 ALTERNATOR VOL. HATA KONTROL GECIKMESi | SANIYE 0-10 8
A MARS BASMA SURESI SANIYE 8-30 10
B STOP MAGNET CEKME GECIKMESI SANIYE 0-30 10
[ MOTOR SOGUTMA SURESI DAKIKA 0-30 2
D SEBEKE GECIS GECIKMESI DAKIKA 0-30 2
E START ADEDI ADET 1-10 3
F STOP/YAKIT SECIMI STOP/YAKIT YAKIT
0. KULLANILMIYOR
1. MOTOR CALISTI BILGISI
SARJ DINAMO EVET/HAYIR EVET
HIZ EVET/HAYIR HAYIR
ALTERNATOR GERILIiMi EVET/HAYIR EVET
YAG BASINCI EVET/HAYIR HAYIR
2. YEDEK ARZ. FONKSiIYONEL SEC.
YEDEK-1
SADECE KORNA GEGICI EVET/HAYIR EVET
SADECE KORNA KALICI EVET/HAYIR HAYIR
GENERATOR KONT. OFF EVET/HAYIR HAYIR
MOTOR STOP+GEN. KONT. OFF EVET/HAYIR HAYIR
3. YEDEK ARZ. FONKSiIYONEL SEC.
YEDEK-2
SADECE KORNA GECICi EVET/HAYIR EVET
SADECE KORNA KALICI EVET/HAYIR HAYIR
GENERATOR KONT. OFF EVET/HAYIR HAYIR
MOTOR STOP+GEN. KONT. OFF EVET/HAYIR HAYIR
4. YEDEK ARZ. FONKSIYONEL SEC.
YEDEK-3
SADECE KORNA GECICi EVET/HAYIR EVET
SADECE KORNA KALICI EVET/HAYIR HAYIR
GENERATOR KONT. OFF EVET/HAYIR HAYIR
MOTOR STOP+GEN. KONT. OFF EVET/HAYIR HAYIR
5. YEDEK ARZ. GOZLEM FONK. SEC.
SUREKLiI GOZLENEN ARIZA (EVET)
MOTOR CALISIRKEN GOZLENEN ARIZA(HAYIR)
YEDEK-1
YEDEK-2 EVET/HAYIR
YEDEK-3 EVET/HAYIR
EVET/HAYIR
6. OPERATOR SIFRESI 0-999 0
7. TEKNISYEN SIFRESI 0-999 0
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- Mars Basma Gecikmesi veya Start Gecikmesi

Sebeke gerilimi kesildikten sonra, generatdérin marsina basmak i¢in gegmesi
gereken slredir. Mars basma islemi bu slre sonunda baglatiir. Bu slre standart
tasarimlarda 0 sn. olarak verilebilir.

- Start Deneme Adedi

Otomatik Transfer Unitesi mars basma islemini belirli araliklarla tekrarlamaktadir.
Bu parametre generatériin calismamasi durumunda ariza verilmeden mars basma
isleminin kag defa tekrarlanacagini belirler.

- Marsg Basma Siiresi

Mars basma isleminin ne kadar slrecegini belirler. Bu slre boyunca motor
calismazsa mars basilir, sire sonunda mars basma suresinin iki kati zaman stresince
beklenir ve bu islem (Start Deneme Adedi kadar) motor c¢alisti bilgisi alinincaya kadar
devam eder. Mars esnasinda motor ¢alisti bilgisi alinirsa mars kesilir.

- Stop Magnet Cekili Kalma Suresi
Stop selenoidli generatérlerde motoru durdurmak igin stop selenoidinin ¢ekili kalma
suresini belirler. Normalde motor ¢alisiyor sinyallerinin bu sire sonunda kesilmesi beklenir.

Bu slre, sadece bu tir sistemlerde motor durdurma iglemini kesinlestirmek icindir.

- Motor Sogutma Siresi
Generatériin yik ile baglantisi kesildikten sonra yikslUz olarak calistirilacagi
suredir.

- Sebekeye Gecis Gecikmesi

Generator, sebeke geriliminin kesilmesi nedeniyle devreye girmis ve sebeke gerilimi
tekrar gelmis ise Otomatik Transfer Unitesi yilk(i sebekeye aktarmak icin bu siire boyunca
sebeke geriliminin varligini strdirmesini bekler. Bu slre sonunda ise yuku sebekeye
aktarir.
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- Generator Voltaji Hata Kontrol Gecikmesi

Mars basma isleminden sonra motor ¢alisti bilgisinin alinmasiyla birlikte bu sire
baslatilir. Bu gecikme, generatdr voltajinda meydana gelebilecek dalgalanmalarin sona
ermesi i¢cin gecmesi gereken slredir. Bu slre boyunca, belirlenen arizalar gdézlenir ve
arizalardan herhangi biri mevcut ise yUk generatére aktarilmaksizin alarm verilerek motor
durdurulur. Bu sdre sonunda belirlenen arizalarin higbiri olugsmamis ise yik generatére
aktarilir. Burada motor durdurulurken motor sogutma siresi dikkate alinmaz.

- Stop/Yakit Selenoid Secimi

Stop/Yakit selenoid secimi yapilir. Yakit selenoid secilmigse motorun ¢alismasi igin
yakit selenoidi sirekli enerjilenir. Motor durdurulacagr zaman yakit selenoidi enerjisiz
birakilir. Stop selenoid secilmis ise stop selenoid sadece motor durdurulacagi zaman Stop
Magneti Cekili Kalma Siresi kadar enerjili olarak kalir. Stop Magneti Cekili Kalma
Suresi yakit selenoidli sistemlerde dikkate alinmaz.

- Motor Calisti Bilgisi Alinacak Sinyallerin Se¢imi
Motor calisti bilgisi alinacak sinyal girisleri
1-Sarj Dinamo Girisi
2-Hiz Bilgisi
3-Generator Voltaji
4-Yag Basing Girisi
dir. Bu parametre, bu bilgilerden hangisinin veya hangilerinin aktif olacagini belirler.

- Operator Sifresi
Operatérin, izin verilen beirli program parametrelerini degistirebilmesi igin girmesi

gereken sifredir.

- Teknisyen Sifresi
Teknisyenin, tim program parametrelerini degistirebilmesi igin girmesi gereken
sifredir.
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5.GERILIM VE HIZ BILGILERININ GOZLENMESI

5.1.SEBEKE GERILIMININ GOZLENMESI
Sebeke gerilimi Sebeke Acma, Sebeke Kesme ve Sebeke Ust Sinir
parametrelerinin olusturdugu pencere araliklarinda gézlenir.
Sebeke yok
Sebeke Ust Sinir

Sebeke var
Sebeke Acma Sinir

Sebeke kararsiz
Sebeke Kesme Sinir

Sebeke yok

Sebeke gerilimi Gst sinirdan blylk veya kesme sinirindan kiglk ise yok, Ust sinir
ile agma sinirn arasinda ise var, agma siniri ve kesme siniri arasinda ise daha o6nceki
konumuna bagl olarak var ise var, yok ise yok bilgisi olugur. Sebeke geriliminin olusup

olusmadigi Mimik Diyagram Uzerindeki led gOsterge ile izlenebilir.

5.2.GENERATOR GERILIMININ GOZLENMESI

Generator gerilimi belirlenen alt ve Gst sinirlar arasinda ise, generatér gerilimi var,
sinirlar disinda ise generatdér gerilimi yok bilgisi olusur. Generatdr geriliminin olusup
olusmadigi Mimik Diyagram Uzerindeki led gOsterge ile izlenebilir.

5.3.GENERATOR HIZININ GOZLENMESI
Generatdr hizi belirlenen alt ve Ust sinirlar arasinda ise hiz normal, disinda ise

Asiri/Disuk Hiz arizasi olusur.
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Sebeke RS, ST, TR, alternatér UV geriliminin ve
alternator frekansinin gézlenmesi
Asagida tanimlanmis islemler programlama modu
disindaki tiim modilarda gecerlidir.
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6.KALIBRASYON VE AYARLARIN YAPILMASI

Sebeke ve generatdér gerilimlerinin kalibrasyonu EAOM-10.2 (izerinde bulunan
kalibrasyon trimpotlari yardimi ile yapilir. Buradaki kalibrasyonun amaci transfer
panelindeki gdstergede okunan gerilim degerlerini 6lct aleti ile okunan gercek gerilim
degerlerine esitlemektir.

12/24 VDC batarya gerilimi secimi EAOM-10.2 lzerindeki switch ile yapilmaktadir.

6.1.SEBEKE GERILIMINiN KALIBRASYONU
Gostergede okudugunuz gerilim degerlerini, 6nceden kalibrasyonu yaptiriimig bir
6lcu aleti ile okudugunuz gerilim degerlerine kalibrasyon trimpotu yardimi ile esitleyiniz. Bu

islem sebekenin R, S, T fazlar igin ayr ayri yapilir. Fazlarin 8lgima Nétr'e géredir.
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EAOM-10.2 SEBEKE GERILIMLERININ KALIBRASYONU

Sebeke RS, ST, TR gerilimlerinin kalibrasyonu

lamadan G6nce transfer
pandhln 31( S), nolu ilglaﬂna
n| ve

I 5I clhaz lle gdzleyerek R fazl
nni N%amﬂd\;agyaayaﬂammz. -

NOT : TRANSFER PANEL|I MANUAL
MODDA OLMALIDIR.

Sebeke im kalibrasyon gecmek
eoldldeldglﬂlma ﬁl an'&l:. basiniz n

$ebeke R gerilimini ntre gore kallbre edniz ey,
(= E \- . kallbrasyon trimpotu yardimi
ooooo lle ayarlayiniz.
«
msmnmumgﬁmmmmk =
& o e Lo o2
o o050 fle mﬂﬂylnz.
v Al
Sebeke T gerilimini nGtre gﬂrc kalibre adniz #
& ) Kalibraspon mpotl Yardem
o I fle mﬂay'nz-
v AL
kalibrasyonundan gikmak
Idoldo?qbtll:amm bual " s it
V=
Sebeke RS gerlliminin gézlenmesi
ST geurllrnlnln mes! $abeka RS,ST, TR gerilimlerini sirasi lle ﬁu\ﬁc
50Uadya transfer pulell n
? E “”o daﬁerlerldoﬁmohwupoh.lmadlﬁmlgbzlaylnl?_

Sebeke TR geriliminin g5zienmesi 1
= . a —> — =

Sayfa 18



6.2.GENERATOR GERILIMININ KALIBRASYONU
Gostergede okudugunuz generatér gerilim deg@erini, 6nceden kalibrasyonu
yaptiriimig Olct aleti ile okudugunuz gerilim degerine kalibrasyon trimpotu yardimi ile

esitleyiniz.
EAOM-10.2 ALTERNATOR GERILIM KALIBRASYONU
Alternatdr geriliminin kalibrasyonu
i R Ciieirins e atiToe
AN T T
V":;a],fwmg wiglor arasindaid gerimi NOT : TRANSFER PANEL|I MANUAL
MODDA OLMALIDIR.

4

Alternatdr UV gerilimini kalibre ediniz *
kalib tri%;ﬂ;l.ld yardimi
@é‘”,., Ieayaﬂaylmyomlz.

] « « « «

t

Alternatdr UV geriliminin gézlenmesi
imini SIFBBI Ile 440Vac
[ ] 150\!3:% panelinin bu
&= E‘ seoee ! Egceﬂed doﬁru okuyup olmmadualm gﬁﬁla;hh.

—»—»—»—»t
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Transfer paneli (zerinde bulunan tuglara ait fonksiyon tanimlamalar.

UZAK Uzak start moduna gegls Igin kullanilir. Bu modda Jeneratdr enerjl kesintilerinde otomatik
R olarak devreye girmez.Jeneratdr uzak start girigine izin verilmig ise devreye alinir.

Manual moduna gegig i¢in kullanilir. Transfer paneli devre dig) olup sisteme herhangi bir
LCUULE  mildahalede bulunmaz. Bu modda jenerator, gebeke gerilimleri ve hiz bilgisi gozlenebilir,
program moduna girilebilir.

OTOMATIK

Transfer panelini otomatik ¢alisma moduna almak igin kullanilir. Enerji kesintilerinde jene-
ratdriin otomatik olarak alinir ve sistem arizalar gbzlenir. Olugabi arizalarda
motoru durdurur ve yiikil Jeneratdrden ayirir.

Jenaratiril test amaci lle bogta galishrmak icin kullanilir. Sebeka yok Iken bu moda gegis
TEST wp“'nu.

ACIL Jeneratdr galigirken herhangi bir nedenle durdurmak gerektijinde bu tuga basilir.

DURDURMA

U Ariza olustufjunda verilen sesli Ikazi susturmak igin kullanilir.

SUSTURMA

Transfer panell tarafindan tespit edilen anzalan silmek igin kullanilir.

LAMBA Transfer paneli Gizerindeki led ve displayleri test etmek igin kullamlir.
TEST

o Iki fonkslyona sahiptir.
JNSS - Program moduna girl
) - Dged dedigtirilen bir program parametresini saklamak

igin kullanilir.

Iki fonksiyona sahiptir.

~ Program modunda program parametrelerine erigmek

i&m |mt::u:ll.l diginda , alternatdr gerilimlerini ve hiz bilgisini gormek
ihir.

Program modunda parametre defjerlerinl artirmak igin kullanilir.

Program modunda parametre degjerlerinl eksiltmek Igin kullanilir.
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