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Otomatik Jenerator Start
Kontrol Cihazi, Olgiimlii,
96x96 DIN Boyutlu

- Otomatik motor ¢alistirma, durdurma
- Ariza durumunda motoru durdurma

iix
Programming  Settings  Help
[Observaiion | operator Farameters | Technician Farameters | Agustment |
Measurement Values
~
Generator Voltage  (L12) D Vac  Engine Speed 0 RPM
Generator Voltage  (L1M) 0 Vac Battery Voltage 14.4 Vdo
Generator Voltage  (L23) 0 Vac  Running Time 0 Hour
Generator Vaoltage  (LZN) 0 Vac  Generator Frequency 00 Hz
Generator Yoltage  (L31) 0 Vac  Maintenance Hour 0 Hour
Generator Vaoltage (L3N 0 Vac
S
Failures
~
Failed To Start Ovenlnder Speed Failure-1
High Temperature Voltage Failure Failure-2 Weak Battery
Low Qil Pressure Charging Failure Failure-3 Routine Maintenance:
Battery Fail
J
Outputs
[ [ sorresy |
Configurable Relay Output2 Harn Relay
lcoMt Communical tion 7

C€ [l
EAOM-6 SOFT

Programlama ve Uzaktan Izleme
icin PC Haberlesme Programi

- Ariza ve durum bilgisinin LED’ler ile gésterimi
- Alternatér gerilimi ve frekansinin él¢iimii ve gésterimi

- Batarya gerilimi 6l¢iimii ve gésterimi

- On paneldeki butonlar yardimiyla kolay kontrol
- Yiiksek / diigiik hiz uyarisi ve motorun durdurulmasi

- Uzaktan motoru ¢alistirma / durdurma

- 3 adet konfiglire edilebilir giris

- Sarj jeneratériine uyartim akimi verilmesi
- 2 adet konfigiire edilebilir réle ¢ikisi

- Alternatér frekansi veya manyetik pikaptan hiz 6lgiimii

- On 1sitma ézelligi
- Tiimiiyle programlanabilir

- RS-232 haberlesme portu lizerinden PC yazilimi ile program parametreleri

degistirilebilir
- Standart modem haberlesmesi

- Gosterim Degerleri

Alternator gerilimi ve frekansi

Motor ¢alisma siiresi

- Kontrol Cikislari

Motor yakit veya motor durdurma ¢ikisi

On i1sitma cikisi

Alarm korna cikigi
- Ariza Izleme

Motor sicakligi

Yag basinci

Yiiksek / diisiik hiz

Gerilim arizasi

Batarya gerilimi
Motor hizi

Yiiksek / diisiik hiz ¢ikigi
Mars cikigi

Sarj jenerator gerilimi
Acil durdurma

Diigiik batarya gerilimi
Zayif batarya gerilimi

Kullanim Kilavuzu. TUR EAOM-6 02 V02 05/16
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EAOM-6 kullanim kilavuzu 2 ana bolimden olugmaktadir. Bu bolumlerin agiklamalari
asagida yer almaktadir. Ayrica cihazin teknik ozelliklerinin yer aldigi bir bolum bulunmaktadir.
Kullanim kilavuzu iginde yer alan tiim basliklar ve sayfa numaralari “IGINDEKILER” bélimiinde
yer almaktadir. Kullanici, dizinde yer alan herhangi bir baghiga bolim numarasi Uzerinden
erisebilir.

Kurulum:

Bu bolumde; cihazin fiziksel boyutlari, panel Gzerine montaji, elektriksel baglantisi,
fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi anlatiimaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreleri:

Bu bdlimde; cihazin kullanici arayuzl, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
yer almaktadir.

Ayrica boélumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaciyla uyarilar konulmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan sembollerin agiklamalari verilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestiriimistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

A Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir. Kullanicinin bu

sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili 6nemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.

ey DC
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Turkiye

Uretici bu iiriiniin asagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Ad : Jenerator setleri icin elektriksel kontrol cihazi
Model Kodu : EAOM-6
Tip Kodu : EAOM-6
Uriin Kategorisi : Jenerator setleri icin elektriksel kontrol cihazi

Asagidaki ozelliklere gore tasarlanmis ve imal edilmistir :

EMC : BS EN 50081-2, EMC Generic Emission Standard for industrial
equipment
BS EN 50082-2, EMC Generic Immunity Standard for industrial
equipment

Elektriksel Glivenlik: EN 61010-1, Safety Requirements for electrical equipment for
measurement, control and laboratory use



Bu Urln, jeneratorlerin galismasini kontrol etmek igin Uretilmistir. Cihaz, jeneratorin ¢alismasini
ve algilanan arizalari ledler yardimiyla kullaniciya bildirir. Gortntlilenen arizalar ve uyarilar:
Motor sicakhigi
Yag basinci
Sarjjenerator gerilimi
Yuksek/Duglk hiz
Alternator gerilimi
Acildurdurma
Dusuk batarya gerilimi
Zay\f batarya gerilimi
Kontrol fonksiyonlari:
Motor yakit ¢ikisi veya motor durdurma gikisi
Mars ¢ikisi
Alarm korna cikisi
Onsitma gikisi (konfiglire edilebilir role ile)
Yuk transfer ¢ikisi (konfigure edilebilir role ile)

EAOM-6 Uunitesinin sahip oldugu 4-dijit, 7-segment LED display asagida listelenen
parametrelerin goruntiulenmesine imkan saglar:

Alternator ¢ikis gerilimi ve frekansi

Motor hizi

Batarya gerilimi

Motor calisma suresi

Hata gOsterimi

Program parametreleri

Cihazin program parametrelerine RS-232 portundan erigilebilir ve degistirilebilir. Ayrica RS-232
portu Uzerinden cihazin élgimund yaptigi tim degerler goézlenebilir.

Motor ilk seferde galistirilamadiysa, motor galistirilana kadar ya da programlanmis tekrar sayisi
kadar bu islem tekrarlanir. Tekrar sayisi kadar marstan sonra motor hala ¢alismadiysa cihaz
margi ve yakiti keser ve kullaniciya bildirir.

Herhangi bir ariza durumunda motor durdurulur ve ariza ledi yanip sonerek kullanici uyarilir.
Remote start ve acil stop girisleri motoru uzaktan kontrol etmek icin kullanilir.

Konfigure edilebilir girigler cesitli fonksiyonlari gerceklestirmek Uzere programlanabilirler.
Ornegin; Uyari alarmlari, motoru durdurmak yada y(ikii jeneratdrden ayirmak..vs.

Konfigure edilebilir gikiglar ¢esitli fonksiyonlari gerceklestirmek Gzere programlanabilirler.
Ornegin; uyari alarmlari, yikin jeneratore transfer edilmesi vs...



1.1 Genel Ozellikler

12V=—=/24V—= ] =
+BATARYA SECIMI R GUG
“1 KAYNAGI

V /4
BATARYA MIKROKONTROLOR )
GERILIMI > s ROLE

OKUMA CIKISLARI

ANALOG
N —> DIJITAL

GEN L1—> JENERATOR CEVIRICI
GEN L2—> GERILIiMI

GEN L3—> OKUMA
&
DURUMU

VvV V

\4

JENERATOR

GERILIMINDEN |__s,

FREKANS
OKUMA

SAYICI
&
ZAMANLAYICI _ |RS-232+MODEM

MAI\_IYETiK ~ 71 HABERLESME
MANYETIK . PIKAP

PiIKAP 2| GIRISINDEN [—>
FREKANS
OKUMA

ARIZA &
DURUM
ARIZA GOSTERGELERI
& S
KONTROL
GiRiSLERi

BUTONLAR 4

Cihaz, malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil stureyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla
birlikte verilen garanti belgesinde ve kullanim kilavuzunda yazili olan musteriye disen gorev ve
sorumluluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yurarlalikte kalir.

1.3 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmalidir. Cihazin dahili pargalarina erigmek igin
oncelikle cihazin enerijisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren c¢ozeltilerle (Petrol, trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik gtvenilirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek icin etil alkol ya da suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin, Sanayi ve Ticaret Bakanhginca tespit edilen ortalama kullanim émra 10 yildir.
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2. KURULUM

Cihazin montajina bagslamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Cihazi dikkatli bir sekilde paketinden c¢ikariniz, cihaz ve kabloda herhangi bir hasar
olmadigindan emin olunuz. lleride kullanmak Uzere (6rnegin; cihazin kalibrasyon igin
firmaya gonderilmesi) cihaz kutusunu saklayiniz.

Kutuda asagida siralanan malzemelerin oldugunu kontrol ediniz:
*1adet EAOM-6 Unitesi

* Kullanim kilavuzu

* 2 adet sabitleme vidasi

*RS-232 kablosu

* Garanti Belgesi

Kuruluma baglamadan 6nce:

* Kurulumu yapacaginiz makinedeki tim enerjiyi kapatiniz.

* Kurulum siiresince makinenin ¢aligmayacagindan emin olunuz.
* Makine ureticisinin guvenlik uyarilarini dikkate aliniz.

* Kurulum talimatlarini okuyup, uygulayiniz.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol igslemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz lizerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tim elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz uzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz lizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gormesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek tim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guvenligiigin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapilmasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diigsmeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin, bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amacglan disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.

Eksik ya da ariza olmasi durumunda hemen bu durumu satis ofisine bildiriniz.



2.1 Genel Tanitim
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2.4 Ortam Sartlan

Calisma Kosullari

ﬂ Calisma Sicakligi :-25°C...70°C
@- Maksimum Rutubet : %90 Rh (Yogunlasma olmaksizin)
‘ Yiikseklik : 2000m'ye kadar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

1.Cihazin montaj yapilacagi panel
kesitini verilen dlgulerde hazirlayiniz.
Maksimum panel kalinligi 7 mm (0.28
inch) olmalidir.

2.Cihazi panel Uzerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin montaj aparatlari
uzerinde ise panel Uzerine
yerlestirmeden gikariniz.

Cihazin montajinin yapilacagi
mekanik aksam Uzerinde tehlike
yaratabilecek tim aksam ile ilgili
gerekli tedbirlerin alinmasi
gerekmektedir. Bu tedbirler,
montaji yapacak personelin
gluvenligi icin gereklidir.

T

[

]
=

Sabitleme Sabitleme
parcasi vidasi
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2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun olarak tasarlanmigtir.
Sabitleme islemi iki adet sabitleme vidasiyla
yapilmaktadir:

1.Cihazi panelin 6n tarafindan acilan kesite iyice
@ 0FAILED TO START @ [G] SPEED FAILURE @ SPARE-1 yer|e§tIrInIZ

@ _E_ HIGH TEMPERATURE @ [] VOLTAGE FAILURE @ SPARE-2
ol PR, S 2.Montaj aparatlarini sag ve sol sabitleme yuvalarina
yerlestirip aparat vidalarini sikarak cihazi panele

sabitleyin

Cihazin kendi sabitleme pargalariile sistem
Uzerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme
parcalan ile cihazin montajini yapmayiniz.
Sabitleme parcgalari ile cihazin
diismeyeceginden emin olacak sekilde
montajini yapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Cikariimasi

Cihazi panel uzerinden ayirma
islemine baslamadan once
cihazin ve bagli oldugu
sistemin enerjisini kesiniz,
cihazin tim baglantilarini
ayiriniz.

1. Cihazin sag ve solunda yer
alan sabitleme parcalarindaki
sabitleme vidalarini gevsetiniz.

2. Sabitleme parcgalarini 2
yonunde gekiniz.

3. Sabitleme parcalarini ¢ikariniz.
4.Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek cikariniz.

1
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3. ELEKTRIKSEL BAGLANTI

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari
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Uygulanan batarya gerilimiyle (12 V=—= ya da 24 V=—=) cihaz lzerindeki gli¢
kaynagi pozisyon switchinin uygun oldugundan emin olunuz.

Cihaz, bu tur urunlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler tarafindan
kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki gerilim insan hayatini tehdit edebilir diizeydedir, yetkisiz
mudahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin kurulumu gercgeklestirilirken, batarya gerilimi kontrol edilmeli ve cihaza uygun
batarya gerilimi uygulanmalidir. Kontrol igslemi cihazin zarar gérmesini 6nleyecegi gibi muhtemel
kazalari da engeller.

Tum elektriksel baglantilar tamamlandiktan sonra cihaza batarya gerilimi uygulanmahdir.

Harici sigorta kullanilmasi 6nerilir.

Cihazin sisteme go6re konfiglire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanls
konfiglirasyon sonucu sistem ve/veya personel Uzerinde olusabilecek zarar verici sonuglarin
sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika ¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmigtir, bu parametreler
kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore degistirilmelidir.
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3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

3.2.1 1-Faz Elektriksel Baglanti Semasi
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g g:f Manyetik e « 2 © o |o
% [\ O< 1% Pikap s |3 |2 |= [ |z |
ZY S |B+ | (10kHZ'ekadar) | < |X o= =2 |3 =
=3 [N\ < o< 5 x m D (@
sz *) o = 2 w w w
< MARS < o [o (B 2 |2 |2
x | D+(W.L) > ¥ w 5 [=) [=} o
< X w = a w w w
= =) 7} [e] w w w
I > |Ix [E |2 |2 [z |2
o T D =) w o o o o
o 5 |z |« |¥ |x¥ |x
A% BATARYANIN (-) UCU TOPRAKLANMALIDIR.
1
3.2.2 3-Faz Elektriksel Baglanti Semasi
JENERATOR YUK
N L 4 N
L1 L1
L2 L2
L3 : . L3

S S| 3
14 B -

g [ © > @
2l 2 e o o o, o o £ X
x x < < o O
8 8 4 4 w w
2 2 w X = z
® 2 z o & ¢
w — o (3] M >3 M2

[ = o o | o

2 —_ o o ['4

s 2| B BT

< Manyetik r4 ¥ |E= o o [C]

'y [ Pik @ 5 12 |« |z ¥ |

< AKITI\ tkap 2 g lE 5 T |5 |5

= MARS |l stop S B+ (10 kHz’e kadar) | g < [ ¥ = = =

<t ROLESI| ROLES] < < 4] 4] [}

+ 0] (ST 2 | W fw

L < n |» = = |2

% MARS DHW.L) > v fw £ |3 o |o

L | ' x [E |5 |12 |= |m |=

E =) 7] o w w w

-] > |x [E [2 |2 |Z |2

(] D =] w [5] o ] o

o > o < X X X

L 2 L g L L

A: BATARYANIN (-) UCU TOPRAKLANMALIDIR.
1

Batarya geriliminin uygun degerde ve bataryanin (-) ucunun topraklandigindan emin olunuz. Konnektorler cihazin arkasindan
cikarilirsa daha kolay ve hizl kurulum yapilabilir.

Sigorta degerleri asagida belirtildigi gibi olmalidir:

SIGORTA-1 korna ve konfigiire edilebilir gikislar icin gereken akim degerini karsilayabilmelidir (Max. 15A. T)

SIGORTA-2 selenoidler igin gerekli akimi kargilayabilmelidir ( Max.16 A. T)

SIGORTA-3, SIGORTA-4, SIGORTA-51A. T

1- Unitenin baglantisini yukarida gésterilen semalardaki gibi yapiniz.
2- Manyetik pickup girisi baglantisinda ekranli kablo kullaniniz. Sadece bir ucunu topraklayiniz.
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Tablo 3.1 baglantilari ve onerilen kablo kesitini gostermektedir. Tablo 3.2 baglantilarin

fonksiyonlarini agiklamaktadir.

Tablo 3.1 Cihaz baglantisi

Pin [Tanimlama Kablo Boyutu | Notlar
(mm)

1 |Start selenoid ¢ikisi 2.5 Max. 12A@24 V—

2 |Batarya (+) ucu 2.5 Harici selenoidleri besler

3 |Yakit selenoid ¢ikisi 2.5 Max. 12A@24 V—

4 |Korna gikigl 1.0 Max. 5A@24 V—

5 |Konfigure edilebilir ¢ikig-2 1.0 Max. 5A

6 |Konfigure edilebilir ¢ikis-1 1.0 Max. 5A

7 |Batarya (+) ucu 2.5 Role cikiglari igin

8 |Batarya(-)ucu 2.5

9 |Batarya(-)ucu 2.5

14 |Alternator notr girigi 1.0

15 |Alternator gerilim girigi (L1) 1.0

16 |Alternator gerilim girigi (L2) 1.0 3-fazli calismalarda

17 |Alternator gerilim girisi (L3) 1.0 3-fazli calismalarda

- o Eger kullaniimiyorsa

18 |Sarj jenerator girisi 1.0 te?minale +Bat baglasr:mall
19 |Duslk yag basinci girigi 0.5 0 V=—""ye anahtarlanir (NC)
20 |Yuksek sicaklik girigi 0.5 0 V=—""ye anahtarlanir (NO)
21 |Remote start/stop girisi 0.5 0 V=—""ye anahtarlanir (NO)
22 |Acil durdurma girigi 0.5 0 V=—""ye anahtarlanir (NC)
23 |Konfigure edilebilir ariza girigi-1 0.5 0 V=—""ye anahtarlanir (NO)
24 |Konfigure edilebilir ariza girigi-2 0.5 0 V=—""ye anahtarlanir (NO)
25 |Konfigure edilebilir ariza girisi-3 0.5 0 V=—-"ye anahtarlanir (NO)
26 |Manyetik pikap girisi 0.5

27 |Manyetik pikap girisi 0.5

14
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Tablo 3.2 Baglanti Fonksiyonlari

Fonksiyon

Start selenoid ¢ikisi. Mars motorunu kontrol eder.

Batarya (+) ucu. +12 V=——= ya da +24 V—=. Harici selenoidleri besler.

Stop/Yakit selenoid ¢ikisi. Yapilan segime gére motorun g¢aligsmasi ya da
motorun durmasi gerektiginde aktif olur.

Korna cikisl.

Konfiglre edilebilir ¢ikis-2

Konfigure edilebilir ¢ikis-1

Batarya (+) ucu. +12 V=—ya da +24 V=—=. Rdle cikislarini besler.

Batarya (-) ucu (0 V —

Batarya (-) ucu (0 V —

L1| Alternator gerilim girisleri. Cihaz, alternator gerilimlerini ve frekansini bu

L2| girigslerden okur. 16 ve 17 numarali pinler tek faz ¢alismada kullaniimaz.

L3

—_— —_— | - v
o N> o ©®Noos W N

Sarj jeneratort uyartim akimi. Motorun ¢alismaya basladigini algilamak
uzere kullanilir.

19

Dusuk yag basinci girigi. Normalde kapali kontak. Yag basinci normal
seviyedeyse kontak aciktir. DlUslUk yag basinci durumunda kontak kapanir.

20

Yuksek sicaklik girisi. Normalde acgik kontak. Motor sicakligi termostat
ayarini gectiginde kontak kapanir.

21

Remote start / stop girisi. Normalde acgik. Kontak kapandiginda motor
calistinlir. Kontak acildiginda motor durdurulur.

22

Acil durdurma girigi. Normalde kapali. Kontak agildiginda motor durdurulur.

23

Yedek-1 girisi. Normalde aglk. Kontak kapatildiginda korna ¢alisir ve
panelde ilgili led yanar. Motoru durdurmak Uzere programlanabilir.

24

Yedek-2 girisi. Normalde acgik. Kontak kapatildiginda korna galigir ve
panelde ilgili led yanar. Motoru durdurmak Uzere programlanabilir.

25

Yedek-3 girisi. Normalde acik. Kontak kapatildiginda korna galigir ve
panelde ilgili led yanar. Motoru durdurmak Uzere programlanabilir.

26

27

Manyetik pikap girisi. Cihaz, manyetik pikaptan motor hizini okur.

gerekli tedbirler alinmalidir.

iii Motor bakimi yapilirken motorun uzaktan ¢alistiriimasini engelleyecek
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4. RS-232 SERi ARAYUZ, PC’DEN VE MODEM UZERINDEN CiHAZIN

PROGRAMLANMASI

4.1 Cihazin RS-232 Terminali ile PC Arasindaki Kablo Baglantisi

EAOM-6 PC
9 pin D konnektor 9 pin D konnektor
disi erkek
FCC68(4pin) FCC68(4pin)

Beyaz

; g_T_?(\)/) TN ; g.T.i\)/) N Kahverengi
3(RX) —— E 3(RX) ——
4 gGN)mf 4 EGN)D) e

Yesil

Standart haberlesme kablosu

4.2 Cihazin RS-232 Terminali ile Modem Arasindaki Kablo Baglantisi

EAOM-6 MODEM
9 pin D konnektor 9 pin D konnektor
| erkek disi
FCC68(4pin) FCC68(4pin) el

Sari
Beyaz

Kahverengi

1 (+5V
20’ |
4 geN)D)f

MODEM haberlesme kablosu

Not: 9600 bps haberlesme hizi igin kablo uzunlugu maksimum 10 metre
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4.3 PC Arayuzu

PC araylz baglantisini saglamak igin; 2 metre kabloyla 9 pin D konnektor/FCC68(4 pin)
konnektor ve EAOM-6 SOFT haberlegsme yazilimi (CD) gereklidir.

4.3.1 Teknik Ozellikler

RS-232 izolasyonsuz seri baglanti
9600 haberlesme hizi

8 data bit, no parity, 1 stop bit
Maksimum 10 metre kablo

4.3.2 Kurulum Talimatlan

4.3.2.1 Minimum Sistem Gereksinimleri

islemci : 486 66MHZ

isletim Sistemi : Windows 95/98/XP, Windows NT, Windows 2000

Ram : 16 Mbyte

Monitor : 14” SVGA (640x480 ¢ozunurlik)

Bog Disk Alani : 5 Mbyte

Surucu : CD-ROM

Haberlesme : EAOM-6 cihazlari ile PC Uzerinden haberlesebilmek icin RS-232

haberlesme portuna ihtiyag vardir.
4.3.3 EAOM-6 PC Yaziliminin Kurulumu

Yaziim Cd’'si CD-ROM’a yerlestirilir. CD igerigi otomatik olarak gosterilir. icerikten EAOM-6
Install dosyasi segilir.

4.3.4 EAOM-6 PC Yaziliminin Galistinnimasi

* 'BASLAT' menuUsu secilir.
* Programlar = EAOM-6 SW= EAOM-6 secilerek program calistirilir.

4.3.5 Program Hakkinda

EAOM-6 cihazi PC ile RS-232 portu tuzerinden EAOM-6 SOFT yazilimini kullanarak haberlegir.
Bu yazilimla cihazin parametre ve durum bilgilerine erismek mumkuandur. Operator ve teknisyen
parametrelerine erigim oncelikle sifrenin girilmesiyle mumkundur. EAOM-6 PC yaziliminda dort
pencere vardir: Gozlem ekrani, operatér parametre ekrani, teknisyen parametre ekrani ve ayar
ekrani.
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4.3.6 Gozlem Ekrani

RISk
Fil= Programming Settings Help
"Ghservation || operator Parameters | Technician Parameters | Agjustment |
Measurement Values
Generator Voltage  (L12) 0 Yac  Engine Speed 0 RFM
Generator Voltage  (L1M) 0 “ac  Battery Voltage 14.4 Wdc
Generator Vaoltage  (L23) 0 Vac  Funning Time 0 Hour
Generator Voltage  [L2M) 0 %Yac  Generator Frequency 00 Hz
Generator Voltage  (L31) 0 Yac  Maintenance Hour 0 Hour
Generator Voltage  (L3MN) 0 Vac
\_ >,
Failures
4 N
Failed To Start Cwverilnder Speed Failure-1 _
High Temperature Yoltage Failure Failure-2 VWieak Battery
Low Qil Pressure Charging Failure Failure-3 Foutine Maintenance
BEattery Fail
\. y
QOutputs
DS  Socnoc Reky | SttRelay
Configurable Relay Output? Horn Relay
|CCIM1 |C|:ummunicati|:|n i
Olgiim Degerleri Cikiglar
Jenerator Gerilim Konfiglre Edilebilir Cikis-1 & 2
Jenerator Frekansi Selenoid Cikisgi
Motor Hizi Start Cikisi
Batarya Gerilimi Korna Cikigi

Motor Calisma Suresi
Bakim Zamani

Arizalar

Mars Arizasi
Yuksek Sicaklik
Dusuk Yag Basinci
Yuksek/DusUk Hiz
GerilimArizasi
SarjArizasi
Yedek1&2&3

Acil Durdurma
Zayif Batarya
Bakim Zamani Geldi
BataryaArizasi
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4.3.7 Operator Parametreleri Ekrani

Operator parametreleri goruntulenip degistirilebilir. Parametrelere erisebilmek igin sifre girmek
gereklidir. Operator sifresi girildiginde PC ekraninda kullanicinin girdigi sifre ile EAOM-6
cihazinda kayith sifre karsilastirilir, ayni ise operator parametrelerine giris izni verilir.

4.3.8 Teknisyen Parametreleri Ekrani

Tum parametreler goruntulenip degistirilebilir. Parametrelere erigebilmek igin sifre girmek
gereklidir. Teknisyen sifresi girildiginde PC ekraninda kullanicinin girdigi sifre ile EAOM-6
cihazinda kayith sifre karsilastirilir, ayni ise teknisyen parametrelerine giris izni verilir.

4.3.9 ANA MENU

4.3.9.1 Dosya

Bu ment ile PC’de kayith cihazin parametrelerinin oldugu bir konfiglirasyon dosyasi agilabilir,
cihazin parametreleri kaydedilebilir, parametrelerin ¢iktisi alinabilir, printer ayarlarinda degisiklik
yapilabilir.

[CEICHN =0l x|

File Programming Settings Help

Open

Save

Prink

Prinkter Setup

Exit
Ac :PC’de kayith cihazin parametrelerinin oldugu bir konfigirasyon dosyasi agilabilir.
Kaydet :Kullanicinin belirleyecedi bir isimle cihaz parametreleri bir dosyaya kaydedilebilir.
Yazdir :Parametrelerin giktisi alinabilir.
Yazici
Ayarlari :AgayadaPC’ye bagl yaziciyi segmek ya da yazici ayarlarini degistirmekiicin
kullanilr.
Cikis :Programi kapatmak igin kullanilir.

4.3.9.2 Programlama

Bu menu operator ya da teknisyen parametre ekrani acgikken aktiftir. Bu menu kullanilarak
EAOM-6 cihazinda kayith parametreler okunabilecegi gibi, kullanicinin parametre ekraninda
degistirdigi yeni degerler de cihaza yazilabilir.

K3eaoms =0 x|

File | Programming Settings Help
Lpload
Doverload

Cihaza Yazma: Kullanici, PC’deki parametre degerlerini EAOM-6 cihazina yazar.
Cihazdan Okuma: Kullanici, EAOM-6 cihazinda kayith parametre degerlerini PC’den okuyarak
gorehbilir.

1
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4.3.9.3 Ayarlar

Haberlegsme Port Ayarlari: Bumenu ile kullanici PC seri port segimi yapabilmektedir.
Dil: Bumenuile kullanici Turkge ve Ingilizce dil segimi yapabilmektedir.

Zampi Compark Setkings B _
Language » 02 Turkish
O3 v English

oM
COMS
MG
oM
MG
o3

4.3.10 Operator Parametrelerine Erigim

Operator parametreleri kismi segcilir. Operator sifresi girilir. Eger girilen sifre cihazda kayith sifre
ile ayniysa, operator parametreleri goruntulenir.

[icors REIEY RI=IE
Flle  Programming Settings Help Flle Programming Settings Help
Observation :_QE%_’E[_D_[__F_?[ﬂ__f(]%l_?_[ﬁ_‘v__il Technician Faramelers} Adjustment Observation Operator Parameters ITechmuan Parameters ] Adjustrent
Page-1 }Nmes}
/ FPOD Alernatar Voltage Lower Limit ’—Vac \
P01 Alternator Voltage Upper Limit Wart
P02 Speed Lower Limit ’—Hz
Operatar Pagsword P03 Speed Upper Limit Hz
P04 Battery Voltage Lower Limit Wi
o Ok X cancel ‘ P05 Resered
FO& Periodic Waintenance Hour SetValue Huour
POT Periodic Maintenance Hour Reset Reset? (" Yes  MNo
P08 Horn Duration (0= Continuous) Second
P08 Preheat Time ’—Secnnd
P37 Operator Password (PO0.POS and P37)
CoM1 oML

4.3.11 Teknisyen Parametrelerine Erisim

Teknisyen parametreleri kismi segilir. Teknisyen sifresi girilir. Eger girilen sifre cihazda kayith gifre
ile ayniysa, tim parametreler goruntulenir.

s WEPoroe e
File Programming Settings Help Fle Programming Settings Help
Obsemahun] Operator Parameters TEC Adjustment Obsewaiiun] Operator Parameters  Technician Parameters ]Adjustmem}
Page-1 I Page-2 ] Page-3 ] Motes }
/ POD Alternator Voltage Lower Limit I—Vac \
P01 Alernator Voltage Upper Limit I—Vac
P02 Speed Lawer Limit [ H
FO3 Speed Upper Limit [ h
Technician Password P04 Battery vVoltage Lower Limit [ wae
P05 Reserved
T ] | P0G Periadic Mairtanance Hour Setvalue [ Hour
POT Periodic Maintenance Hour Reset Reset? " Yas " MNo
P08 Hom Duration l—Secund
P09 Preheat Time [ second
P10 SingleiThree Phase Selection [ =
P11 Mominal Alternator Frequency ~|Hz
P12 Mominal Speed liRpm
P13 Taoth Murmber [ Mumber
\ P14 Resened /
oML COML
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4.3.12 Ayar Sayfasina Erigim

Ayar kismi secilir. Teknisyen sifresi girilir. EQer girilen sifre cihazda kayith sifre ile ayniysa, ayar
sayfasi goruntulenir.

R =IOl Lol
File Programming Settings Help File Programming Settings Help
Ohservation I Operator Parameters } Technician Parameters AUIUSU’FEHI Observation I Operator Parameters } Technician Pararmeters AdIUSU’ﬂEm
Vhat Adjustment to High Paint Wt
Technician Password L1 Adiustmentto Zero Point | Adiustmentto High Point | Vae
L2 adjustment o Zero Paint | Adjustmentta High Paint | Vac
X Ccancel L3 adjustment ta Zero Point | Adjustment ta High Point | vac

Set Factory Defaults |

CoM1 COM1

4.3.13 Konfiglirasyon Dosyasinin Agilmasi

Dosya menusunden ‘Ag¢’ | seginiz. Operator ya da teknisyen parametrelerinin kayitl oldugu
dosyay! seciniz. ‘A¢’ butonuna basildiginda dosyada kayitli degerler PC yazilim ekranina
transfer edilmis olur.

4.3.14 Konfiglirasyon Dosyasinin Kaydedilmesi

Dosya menusunden 'Kaydet' i seginiz. Dosyanin nereye kaydedilecegini belirledikten sonra
dosya adini yaziniz. Agilan penceredeki Kaydet butonuna basilinca tum parametreler
kaydedilmis olur.

4.3.15 Parametrelerin Cihazdan Okunmasi

EAOM-6 cihazindan PC’ye parametreleri okumak icin asagida listelenen islemler yapiimalidir.
Eger kullanici operatdr parametreleri penceresinde ise sadece operator parametreleri, eger
kullanici teknisyen parametreleri penceresinde ise tum parametreler goruntulenir. Program
menustnden 'Cihazdan Oku' yu seciniz. Parametreler cihazdan okunurken kursor kum saati
seklini alir. Kursor normal sekline dondugunde cihazdan parametrelerin okunmasi tamamlanmis
olur.

4.3.16 Parametrelerin Cihaza Gonderilmesi

EAOM-6 cihazina PC'de kayitl parametre de@erlerinin gonderilmesi igin asagida listelenen
islemler yapiimalidir. Eger kullanici operator parametreleri penceresinde ise sadece operator
parametrelerini, eger kullanici teknisyen parametreleri penceresinde ise tum parametre
degerlerini degistirebilir. Program menusunden 'Cihaza Goénder' i seginiz. Parametreleri cihaza
yazarken kursor kum saati seklini alir. Kursor normal sekline dondugunde cihaza parametrelerin
yazilmasi tamamlanmig olur.
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5. PARAMETRELER

Cihaz 6n panelden butonlar yardimiyla programlanabilecegi gibi PC yazilimi ile de

programlanabilir

No |Parametre Adi Min Max| Default| Birim
P00 |Alternatdr Gerilimi Alt Siniri 60 600 300 VA~
P01 |Alternator Gerilimi Ust Siniri 60 600 440 VA~
P02 [Frekans Alt Siniri 30.0 75.0 47.0 Hz
P03 |Frekans Ust Siniri 30.0 75.0 53.0 Hz
P04 |Batarya Gerilimi Alt Siniri 7.2 24.0 8.0 V—
P05 [Bos
P06 |Periyodik Bakim Saat Set Degeri 0] 9999 5000, Saat
P07 |Periyodik Bakim Saati Sifirlama Alarm susturma butonuna basiniz
P08 |Korna Suresi (0 ise surekli) 0 999 60| Saniye
P09 |On Isitma Siiresi 0 99 10| Saniye
P10 |Bir / Ug Faz Secimi 1/3 3
P11 |Alternator Frekansi Anma Degeri 50.0/60.0 50.0 Hz
P12 [Motor Hiz Anma Degeri 500 5000 3000 RPM
P13 [Volan Dis Sayisi 1 1000 100
P14 Bos
P15 [Hiz Okuma Girig Secimi 01A,\'Atzg;a;ﬁli f,'i%'g“ 0
P16 |Stop / Yakit Selenoid Segimi Stop / Fuel Fuel
P17 |Stop Selenoid Enerjilenme Siresi O| 99 20| Saniye
Motor Calisti Bilgisi O=Hayir, 1=Evet
P18.0 Sarj Jeneratorii Geriliminden 0/1 1
P18 P18.1 Hizdan oM 0
P18.2 Jenerator Geriliminden 0/1 1
P18.3 Yag Basincindan 0N 0
P19 |Batarya Voltaji Zayif Siniri 6.0 14.4 7.0 V—
P20 |Batarya Voltaji Zayif Kontrol Zamani 1 99 3| Saniye
P21 [Marsi Kesmek icin Alternator Gerilim Siniri 40 360 300 VA~
P22 [Marsi Kesmek icin Frekans Siniri 20.0 45.0 40.0 Hz
P23 [Mars Deneme Adedi 1 10 3
P24 Mars Basma Sdaresi 5 99 5| Saniye
P25 |Yag Basinci Bypass Suresi 0 99 30| Saniye
P26 |Ariza Kontrol Gecikmesi 0 99 10| Saniye
P27 |Alternatdr Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 5.0 Saniye
P28 |[Frekans Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 5.0 Saniye
P29 Motor Sogutma Suresi (0 ise pasif) 0 99 3| Dakika
P30 [Motor Caligsma Suresi Sifirlama Sureyi sn‘_wlamak ¢in teknisyen
sifresini giriniz.
P31 |Konfigiire Edilebilir Ariza Girisi-1 0] 3| 0|
0 - Korna calar, gegici
1 - Korna ¢alar, kalici
2 - Motor durdurucu
3 - Kontaktor biraktirici
P32 [Konfigiire Edilebilir Ariza Girigi-2 0] 3| 0]
0 - Korna calar, gegici
1 - Korna ¢alar, kalici
2 - Motor durdurucu
3 - Kontaktor biraktirici
22
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No

Parametre Adi

Min

Max

Default| Birim

P33

Konfigure Edilebilir Ariza Girigi-3

0 - Korna calar, gegici

1 - Korna calar, kalici

2 - Motor durdurucu

3 - Kontaktor biraktirici

P34

Konf.Edilebilir Giriglerin Gézlenme Zamani

P34.0 - Konf.Edilebilir Girig-1 icin
0 - Her zaman
1 - Motor calisirken

P34.1 - For Configurable Failure Input-2
0 - Her zaman
1 - Motor calisirken

P34.2 - For Configurable Failure Input-3
0 - Her zaman
1 - Motor calisirken

P35

Konf.Edilebilir Cikis-1

13

0 - Alarm cikisi

1 - Motor caligiyor

2 - YUk transfer izni

3-OnlIsitma

4 - Asiri hiz

5 - Yuksek sicaklik

6 - DusuUk yag basinci

7 - Bakim zamani geldi

8 - Mars arizasi

9 - Yuksek / dusuk hiz

10 - Gerilim arizasi

11 - Sarj arizasi

12 - Dusuk batarya gerilimi

13 - Zayif batarya

P36

Konf.Edilebilir Cikig-2

0 - Alarm cikisi

1 - Motor caligiyor

2 - YUk transfer izni

3-OnlIsitma

4 - Asiri hiz

5 - Yuksek sicaklik

6 - Dusuk yag basinci

7 - Bakim zamani geldi

8 - Mars arizasi

9 - Yuksek / dusuk hiz

10 - Gerilim arizasi

11 - Sarj arizasi

12 - Dusuk batarya gerilimi

13 - Zayif batarya

P37

Operator Sifresi

o

9990

o

P38

Teknisyen Sifresi

9990
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5.1 Program Fonksiyonlari

5.1.1 Alternator Gerilimi

P00 Alternator Gerilimi A_\It Siniri
P01 Alternator Gerilimi Ust Siniri
P27 Alternator Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi

Motor calistirilip Ariza Kontrol Gecikmesi (P26) dolduktan sonra; alternator gerilimi, Alternator
Gerilimi Alt Siniri (P00) ve Alternatdr Gerilimi Ust Sinirt (P01) degerlerinin disinda Alternator
Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi (P27) slresince kalirsa alternator gerilim arizasi olusur. Bu
ariza olustugunda eger yuk jeneratorden besleniyorsa kontaktora biraktirilir ve Motor Sogutma
Suresi (P29) beklenmeden motor durdurulur.

5.1.2 Alternator Frekansi

P02 FrekansAItSmlrl
P03 Frekans Ust Siniri
P29 Frekans Hata Kontrol Gecikmesi

Motor ¢alistirilip Ariza Kontrol Gecikmesi (P26) dolduktan sonra; alternator frekansi Frekans Alt
Sinirt (P02) ve Frekans Ust Siniri (P03) degerleriyle belirlenen sinirlarin disinda Frekans Hata
Kontrol Gecikmesi (P29) stiresince kalirsa frekans arizasi olusur. Bu ariza olustugunda eger yuk
jeneratorden besleniyorsa kontaktoért biraktirilir ve Motor Sogutma Suiresi (P30) beklenmeden
motor durdurulur.

5.1.3 Batarya Gerilimi Alt Sinir1 (P04)

Eger batarya gerilimi, Batarya Gerilimi Alt Sinir (P04) degerinin altina duserse, ariza durumu
olusur ve Batarya DUsuk Arizasi ledi ariza durumunu gosterir.

5.1.4 Bakim Arizasi Gosterimi

P06 Periyodik Bakim Saat Set Degeri
P07 Periyodik Bakim Saati Sifirlama

Motorun guvenilirligini saglamak amaciyla, jeneratore belirli araliklarla bakim yapilmalidir.
EAOM-6 cihazinda bakim zamani geldiginde kullanicinin uyariimasi igin cihaz konfigure
edilebilir. Periyodik Bakim Saat Set Degeri (P06) iki servis arasinda motorun galismasi igin
gecmesi gereken saattir. Periyodik Bakim Saati Sifilama (P07) her bakimdan sonra bakim
saatinin sifilanmasi i¢in kullanilir. Tanimlanmis motor c¢alisma slresi doldugunda Unlem
isaretiyle gosterilen led yanip sdnmeye baslar, alarm goruntileme opsiyonuyla SEru hata mesaiji
goruntdlenir.

5.1.5 Hiz Okuma Giris Se¢imi (P15)

Bu parametre jenerator hizinin hangi metodla géruntilenecegini belirler. Alternatér Frekansi ve
Manyetik Pikap olmak Uzere iki segenek mevcuttur. Motorun galismaya bagladigini algilamak
icin hiz okunur. Detayl bilgi icin Bolum 5.1.2 Alternator Frekansi, 5.1.8 Motor Calisti Bilgisi ve
5.1.10 Motoru Calistirma boélimlerini inceleyiniz.

Eger Alternator Frekansi secgilmisse, Nominal Alternatoér Frekansi (P11) ve Nominal Hiz (P12)
dogru ayarlanmalidir.

Eger Manyetik Pick-up secilmisse, Nominal Alternatdr Frekansi (P11), Nominal Hiz (P12) ve
Volan Dig Sayisi (P13) dogru ayarlanmalidir.
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5.1.6 Stop / Yakit Selenoid Se¢imi (P16)

Bu parametre ile Stop ya da Yakit selenoidinden hangisinin kullanilacagina karar verilir.

Eger Yakit selenoidi secildiyse, motor ¢aligtirilirken yakit selenoidi enerjilenir ve yakit selenoidi
enerjisiz birakilarak motor durdurulur.

Eger stop selenoid seciliyse, sadece motoru durdurmak igin durdurma selenoidi enerjilendirilir.
Selenoid, Stop Selenoidi Enerjilenme Suresi (P17) kadar enerjili kalir.

5.1.7 Stop Magnet Enerjilenme Siiresi (P17)

Bu parametre stop selenoidinin motoru durdurmak i¢in ne kadar enerijili kalmasi gerektigini
tanimlar. Stop / Yakit Selenoid Sec¢imi (P16) Stop Selenoidi olarak segildiyse kullantlir.

5.1.8 Motor Calisti Bilgisi (P18)

Cihazin motorun galigtigini algilamasi durumunda, start ¢ikigi pasif edilir. Motorun ¢alismamasi
durumunda ise Mars Basma Suresinin (P24) iki kati kadar bir stre beklendikten sonra start ¢ikisi
tekrar aktif edilir. Cihazin motorun calistigini algilamasi i¢in asagida agiklanan doért adet sinyal
tanimlanmistir:

0. SarjJeneratort (P18.0); sarj jeneratorinin gerilim Gretmeye baslamasi,

1. Frekans (P18.1); eger motor hizi Margi Kesmek igin Frekans Siniri (P22) degerinden buyukse,
(Hiz Okuma Girig Segimi (P15) dikkate alinmalidir9

2. Alternator Gerilimi (P18.2); Eger alternator gerilimi Marsi Kesmek igin Alternatdr Gerilim Sinir
(P21)degerinden buylkse,

3.Yag Basinci (P18.3); yag basincinin olusmasi,

Yukarida agiklanan dort segenekten en az ikisinin segilmesi tavsiye edilir. Secilen sartlardan
herhangi biri olusursa, motorun galistigina karar verilir.

5.1.9 Batarya Gerilimi

Batarya Voltaji Zayif Siniri (P19)
Batarya Voltaji Zayif Kontrol Zamani (P20)

Batarya voltaji, mars esnasinda Batarya Voltaji Zayif Kontrol Zamani (P20) suresince Batarya
Voltaji Zayif Sinirt (P19) voltaj degerinden daha dusuk seviyede kalirsa zayif batarya arizasi
olusur. Zayif batarya gerilimi mesaji ekranda gosterilir. Zayif batarya arizasi ariza reset butonu
ile silinebilir.

5.1.10 Motoru Calistirma

Mars Deneme Adedi (P23)
Mars Basma Suresi (P24)

EAOM-6 cihazi motoru ¢alistir komutunu aldiginda, start ¢ikisini ve selenoid ¢ikisini (Stop / Yakit
Selenoid Sec¢imi (P16) yakitise) enerjilendirir.

Start ¢ikigi aktif edildikten sonra, motor calisti kabul sinyalleri gozlenir, bu sinyallerden herhangi
biri Mars Basma Siresince (P24) aktif olmazsa start ¢ikigl pasif edilir. Mars Basma Suresinin
(P24) iki kati kadar bir sire beklendikten sonra start cikisi tekrar aktif edilir ve ayni islemler
tekrarlanir. Eger Start Deneme Adedi (P23) kadar mars basma denemesinden sonra motor hala
calismadiysa, marg basma iptal edilir ve marg arizasi verilir. Mars arizasi ariza reset butonu ile
silinebilir.

5.1.11 Yag Basinci Bypass Siiresi (P25)

Motor calisti kabul edilip start ¢ikigi pasif edildikten sonra bu sure sayllmaya baslanir. Sure
sonunda yag arizasi girigi gdzlenmeye baslanir, ariza durumu gosteriyorsa motor durdurulur.
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5.1.12 Aniza Kontrol Gecikmesi (P26)

Motor calisti kabul edildikten sonra Ariza Kontrol Gecikmesi (P26) suresince yuksek sicaklik
arizasi disinda olusabilecek diger arizalar dikkate alinmaz. Bu sure dolmadan yuk jeneratore
aktariimaz.

5.1.13 Motor Sogutma Suresi (P29)

YUk jeneratorden beslenirken sebeke gerilimi uygun duruma geldiginde, yiuk sebeke gerilimi
Uzerine alinir. Sogutma amaciyla motor, yuksuz olarak Motor Sogutma Suresince (P30)
calistirilir, daha sonra durdurulur.

5.1.14 Konfigiire Edilebilir Girigler

Konfigure Edilebilir Girigi-1 (P31)
Konfiglre Edilebilir Girigi-2 (P32)
Konfigure Edilebilir Girigi-3 (P33)

Girisin kisa devre edilmesi durumunda korna, Korna Suresi (P08) suresince yanar, ilgili led blink
eder. Cihaz girisin kisa devre edilmesi durumunda program parametrelerinden ayarlanabilen
asagidaki u¢ davranistan birini sergileyebilir:

0. Gosterim, gecici. Giris kisa devre oldugu surece korna ¢alar, ilgili led bilnk eder. Giris agik
devre oldugunda korna galmayi birakir, led soner.

1. Gosterim, kalici. Giris kisa devre edildiginde korna galmaya, ilgili led bilnk etmeye baslar.
Kornanin susturulmasi, ledin sbnmesii¢in Ariza Reset butonuna basmak gerekir.

2. Motor durdurucu. 1’deki ile ayni isi yapar. ilave olarak giris kisa devre oldugu anda motor
calisiyorsa durdurulur.

3. Kontaktor biraktirici. 1°deki ile ayni isi yapar. ilave olarak giris kisa devre oldugu anda yiik
jeneratorden besleniyorsa kontaktor biraktirilir, yuk jeneratorden ayrilir.

5.1.15 Konfigiire Edilebilir Cikiglar

Konfigtre Edilebilir Cikis-1 (P35)
Konfiglre Edilebilir Cikis-2 (P36)

Bu ¢ikiglar agsagida agiklanan sekillerde programlanabilir:

0. Alarm c¢ikigl. Herhangi bir ariza durumunda aktif olur.

1. Motor caligiyor. Bu ¢ikis motor ¢alisirken aktiftir.

2.YUK transfer izni. Bu ¢ikis, motor calisirken Ariza Kontrol Gecikmesi (P26) doldugunda aktif
olur. Bu ¢ikis yukin jeneratore transfer edilmesini saglayan bir kontaktérin kontrol edilmesi igin
kullanilabilir.

3. On Isitma fonksiyonu. Motor caligtirilacagi zaman, marsa basmadan énce On isitma
suresince (P09) cikig aktif edilir.

4.Asirihiz

5. Yuksek sicaklik

6. Dusuk yag basinci

7.Bakim zamani geldi

8.Mars arizasi

9. YUksek/dusuk hiz

10.Gerilim arizasi

11.Sarj arizasi

12.DUsuk batarya

13.Zayif batarya
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5.1.16 Operator Sifresi (P37)

Operator sifresini degistirmek icin kullanilir. Bu sifre girilerek Alternator Gerilimi Alt Siniri (P0O) ile
On Isitma (P09) arasinda yer alan parametrelere ve Operator Sifresi (P37) parametresine
erismek mumkunddr.

5.1.17 Teknisyen Sifresi (P38)

Teknisyen sifresini degistirmek igin kullanilir. Bu gifre girilerek tim parametrelere erisilebilir.
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5.2 Operator Parametre Degerinin Degistirilip Kaydedilmesi

Calisma Ekrani

Operator Meniusi
Girisg Ekrani

Operator Sifresi
Giris Ekrani

Operator Sifresi
Giris Ekrani

. VL1 2/LIN O RPM
' j D n OVLZSILZN O [E]
L j L' u OVLJ1IL3N O @
OHz @]=4
A v PROG"| | <=l
RESET || oD | XtTEST >
|
O VL1ZIL1N O RPM
n D — OVLZSILZN O [E]
u ' ' OVLMILJN O @
OHz O7 |
A v PROG®| | <=l
RESET || o | X£TEST | )
O VL1 2/LIN O RPM
M rn| ovw. OFF
U U U u OVL31IL3N O @
Ohz O
A v PROG® | <l
RESET || ¢ | |X:TEST| D
O VL1ZIL1N O RPM
n n 3 ﬂ OVLzalLZN O F;:]
u U C OVL31IL3N O @
OHz Oox7!
A v PROG® | <l
RESET || & | |XtTEST| D
|
O VL1 2/LIN O RPM
D n n OVLZC!ILZN O E]
' U U OVL31IL3N O @
O Hz O Eﬂ !
A v PROG® | <=
RESET || o< | |X:TEST | p

= butonuna basildiginda
tum ledler ve dijitler
enerjilenir, giinku bu buton
ayni zamanda test butonu
olarak kullanilir. Bu butona
5 saniye boyunca
basiimaya devam
edildiginde Operator
Menusu Giris Ekrani
goruntulenir ve prog ledi
yanar.

Operator Sifresi Girig
Ekrani goruntalenir.

v

ve
sifreyi giriniz.

butonlariyla

_A_|
| RESET

Sifre girildikten sonra

== butonuna basiniz. Eger
girilen sifre dogruysa ilk
parametreye erigilmis olur.

Alternator Gerilimi
Alt Sinin
Parametresi

NOT : Programlama bolumunde kullanicinin 20 saniye siiresince hicbir iglem

yapmamasi durumunda, cihaz ¢galisma ekranina geri doner.
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degerine

erismek igin ==
butonuna basiniz.

degerini ==

ve == butonlari ile
degistiriniz.

O VL12/L1N O RPM
D n n OVL23IL2N O E
' u u OVL31IL3N O @
O Hz O Eﬂ !
A v PROG®| | <=
RESET || o< | |X<TEST | p
O VL12/L1N O RPM
n j 9 n OVLzsrLZN O E
u L U OVL31/L3N O @
O Hz O Eﬂ !
A v PROG®| | =i
RESET || o< | |X:TEST 3
O vL1Z/L1N O RPM
n 3 ' n OVL23IL2N O E
u ' u OVL31IL3N O @
O Hz O Eﬂ !
A v PROG®| | =i
RESET || o< | |X:TEST|| )
I
v
O VL1ZIL1N O RPM
n ' OVLzeleN O E
U ' OVL31IL3N O @
OHz @)=/ '
A v PROG®| | <=l
RESET || ¢ | | XtTEST D

butonuna basiniz.

Alternator Gerilimi
Alt Sinin
Parametresi

Alternator Gerilimi
Alt Sinin
Degeri

Alternator Gerilimi
Alt Sinin
Degeri

degerini
kaydetmek ve
parametresine erismek
icin % butonuna basiniz

Alternatér Gerilimi
Ust Sinin
Parametresi

NOT : Diger parametrelere erisim de parametresine erisim gibidir. Programlama
modundan ¢ikmak igin

NOT : Programlama bolumunde kullanicinin 20 saniye siiresince hicbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢galisma ekranina geri doner.
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5.3 Teknisyen Parametre Degerinin Degistiriimesi ve Kaydedilmesi

Calisma Ekrani

Operator Menusu
Giris Ekrani

Teknisyen Meniisu
Girisg Ekrani

Teknisyen Sifresi
Giris Ekrani

Teknisyen Sifresi
Giris Ekrani

. VL1 2/LIN O RPM
' —, ,:' '_' OVL23/L2N O F;:]
L j L' U OVL31/L3N O @
OHhz @)=/ '
A v PROGC| | <l
RESET =4 X%TEST >
I
O VL1ZIL1N O RPM
'_' D — OVL23IL2N O F;:]
U ' ' OVLIHILSN O @
OHhz O/ '
A v PROG®| | <l
RESET | o | |X:TEST|| )
v I
O VL1ZIL1N O RPM
C ,- OVL23IL2N O F;:]
L L OVLIHILSN O @
OHhz O/ '
A v PROG®| | el
RESET | o< | |X:TEST|| )
OVL12/L1N ORPM
n n n n OVLZSILZN O [E]
u U U u OVL31/L3N O @
OHz O
A v PROG®| | <l
RESET o7 | | X%TEST >
Ovuzruu ORPM
n , n OVL23/L2N O E]
u ' u OVL31/L3N O @
O Hz O Eﬂ !
A v PROG® | <=
RESET o< | | XETEST >

tum ledler ve dijitler
enerjilenir, cinkl bu buton
ayni zamanda test butonu
olarak kullanilir. Bu butona
5 saniye boyunca
basiimaya devam
edildiginde Operator
Menusu Giris Ekrani
goruntulenir ve prog ledi
yanar.

| butonuna 10 saniye

suresince basildiginda,

teknisyen menusu girig
ekrani goruntulenir.

A

= butonuna basildiginda,
teknisyen sifresi giris
ekrani goruntulenir.

ve = butonlariyla
sifreyi giriniz

EEEEE

Sifre girildikten sonra

<= butonuna basiniz. Eger
girilen sifre dogruysa ilk
parametreye erisilmis olur.

NOT : Programlama bolumunde kullanicinin 20 saniye siiresince hicbir iglem

yapmamasi durumunda, cihaz ¢galisma ekranina geri doner.
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OV ORPM Alternator Gerilimi

omnn OV OF T Alt Siniri
I Uy OVeumw . O B Parametresi
OHz O7!
erismek igin = RESET S%TEST ]
butonuna basiniz. | it o 4
OViw — ORPM Alternator Gerilimi
n , n O Vi OE Alt Slnlrl
u ' U OVisian O @ Degeri
Otz Oo7|
ve = butonlariile | REsET FTEST
degistiriniz. Eacd X 4
OV~ ORem Alternator Gerilimi
n 3 j n OVL23IL2N OE Alt Sln"‘l
UJC g g"mm 8:%' Degeri
Hz !
4 ot =t | cayceimeicrs PO
e y \
RESET o< | [WFTEST I> parametresine erismek
icin %/ butonuna
v basiniz.
OVL1ZIL1N ORPM = g -
N 1 Ve OF Alternator Gerilimi
U | OV O B Ust Sinin
Omz O Parametresi
A v PROG®| | <=l
RESET || ¢ | | XtTEST D

NOT : Diger parametrelere erigim de parametresine erigsim gibidir. Programlama
modundan ¢ikmak i¢in = butonuna basiniz.

NOT : Programlama bolumunde kullanicinin 20 saniye siiresince hicbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢galisma ekranina geri doner.
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. LED TESTI

B8 butonuna basildiginda tiim ledler ve dijitler enerjilenir.

& Vi
© Vi
@ Vi
. Hz.

@ 320FAILED TO START @[] SPEED FAILURE @ SPARE-1
@ L. HIGH TEMPERATURE @ [ ] VOLTAGE FAILURE @ SPARE-2
@ & Low OIL PRESSURE @ [F 5| CHARGING FAIL @ SPARE-3

STOP  ® START

s s
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7. CIHAZIN CALISMASI
7.1 On Panel

@ =IFAILED TOSTART @ [GZ] SPEED FAILURE @ SPARE-1
@ _L_ HIGH TEMPERATURE @[] VOLTAGE FAILURE @ SPARE-2
@ &rLOW OIL PRESSURE @ [F-5| CHARGING FAIL @ SPARE-3

Number |Comment

Cok fonksiyonlu display. Normal galismada, kullanicinin bilgilendiriimesi amaciyla,

1 programlama modunda parametre degerlerinin gosterimi amaciyla kullanilir.

2 Ariza Gostericileri. Detayh bilgi icin Bolum 9 a bakiniz.

3 Jenerator yuku Uzerine almaya hazir.

4 Yesil led motorun ¢alismaya bagsladigini belirtir.
Motor durdurma butonu. Bu butona basildiginda butonun tuzerindeki led yanar

d ve motor durdurulur.

6 Motor ¢alistirma butonu. Bu butona basildiginda buton Gzerindeki led yanar ve
motor galistirilir.
Gu¢ A¢gma. Bu butona basildiginda cihaz enerjilenir ve buton Uzerindeki led

7 yanar.

8 Gug¢ kapama. Bu butona basildiginda motor ¢aligiyorsa durdurulur ve cihaz
kapanir. Cihaz kapali konumda iken bataryadan hi¢ akim gcekmez.
Herhangi bir arizanin algilanmasi durumunda bu buton ile ilgili ariza silinebilir.

9 Programlama modunda iken arttirma butonu olarak kullanilir.

10 Bu buton kornayi susturmak icin kullanilir. Programlama modunda azaltma
butonu olarak kullantlir.
Programlama / Led test butonu. Bu buton tum led gostergeleri ve display

11 segmentlerini yakar. Bu butona 5 sn boyunca basiimasi durumunda cihaz
programlama moduna gecger ve buton Uzerindeki led yanar.

12 Normal calismada, gdzlem degerlerini ve programlama modunda parametreleri
goruntilemek icin kullanilir. Eger birden fazla ariza varsa bu butona her
basildiginda olugan ariza goruntulenir.
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7.2 Display Mod Gostericileri

Vitain RPM
Vizsion A
Hz. =

4-dijit, 7-segment LED display ve ilgili led gdstericileriile birlikte parametrelerin gérintilenmesini
saglar. Parametre & butonuyla secilebilir. Bu buton yardimiyla parametreler asagida siralandigi
sekilde segilebilir. Faz-faz gerilim okumalarinda L 6nekinin, faz-n6tr okumalarinda n 6nekinin
kullanildigina dikkat ediniz.

« Jenerator gerilimi L1-L2, L onekiyle kullanilir

« Jenerator gerilimi L1-N, n onekiyle kullanilir

* Jenerator gerilimi L2-L3, L onekiyle kullanihr

« Jenerator gerilimi L2-N, n dnekiyle kullanilir

« Jenerator gerilimi L3-L1, L 6nekiyle kullanihr

« Jenerator gerilimi L3-N, n 6nekiyle kullanilir

* Frekans (Hz) ve Hiz (RPM)

« Batarya gerilimi ( V==—=)

* Motor ¢alisma zamaninin birimi saattir. (Sifilanmasindan o ana kadar motorun galisma
suresini gosterir) 6 dijit olarak ifade edilir. ilk 3 dijit H, son 3 dijit L ile ifade edilir.

» Alarm korna ledi asagida listelenen arizalardan herhangi birisi algilandigina surekli yanip
soner. Display segme butonu ile bu arizalardan hangisinin meydana geldigi gozlenebilir. EGer
birden fazla ariza varsa bu butona her yeni basmada olusan ariza gérunttlenir.

Olusabilecek ariza kodlari:

EStP - Acil Durdurma

bAT1 - Duguk Batarya Gerilimi

bAT2 - Zayif Batarya Alarmi

SErV - Bakim Zamani Geldi

7.3 Motoru Calistirma

1. GU¢gAc¢cmabutonuna basiniz.
2. Motor baslatma ya da uzak start butonuna basiniz. Motorun calismaya bagladigini
gozlemleyiniz. Budurumda sirasiyla asagidaki olaylar meydana gelir:
Start cikisi aktif olur
Motor galigir
Motor calisirken,
Start gikiginin biraktigini
Alternator yuku almaya hazir (3) ve motor ¢aligiyor (4) ledlerinin yandigini gozleyiniz.

7.4 Motoru Durdurma

Motor durdurma ya da uzak stop butonuna basiniz.
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8. DEVREYE ALMA

A Cihaza yuUksek gerilim verilmediginden emin olunuz.

1. Cihazin tim baglantilarinin dogru yapildigindan emin olunuz, baglantinin sistemle uyumlu
olmasina dikkat edilmelidir.
2. Dogru degerde sigortalarin takildigindan emin olunuz.
3. Parametre degerlerinin sisteme uygun ayarlanmasi gerekmektedir. Detayli bilgi icin Bolum5
Parametreler’e bakiniz.
4. Motorun galismasini elektriksel olarak engelleyiniz. Ornegin; selenoid gikis baglantisini
klemensten ayiriniz.
5. Gozle kontrol edilip cihazin galistirlmasinda herhangi bir sakinca olmadidi géruldigtinde,
batarya gerilimini baglayiniz.
6. Gu¢ Acma butonuna basiniz (7).
7. Motor ¢alistirma butonuna basiniz (6).
8. Motorun calismaya basladiginda meydana gelmesi gereken olaylarin meydana geldigini
gOzleyiniz. Start ¢ikisi Marsg Basma Siresi (P24) boyunca Mars Deneme Adedi (P23) kez aktif
edilmelidir.
9. Mars arizasi ledinin yanip sondugunu gozleyiniz.
10. Gu¢ Kapatma butonuna basiniz (8).
11. Yakit selenoidini tekrar baglayiniz.
12. Gug Agma butonuna basiniz (7).
13. Motor ¢galigtirma butonuna basiniz (6).
14. Asagida listelenen olaylarin olustugunu gézlemleyiniz:

Start cikigi aktif edilir.

Motor calisir.

Motor ¢alismaya basladiginda start ¢ikisi pasif edilir.
Eger yukarida listelenen olaylar meydana gelmediyse hemen stop butonuna (5) basiniz.
Buton Uzerindeki ledin yandigini gozleyiniz. Daha sonra motorun galismaya elverisli
oldugundan, baglantinin dogrulugundan ve EAOM-6 cihazinin dogru programlandigindan
emin olunuz.
15. Motorun normal ¢alisma hizinda c¢aligtigini gdzlemleyiniz. Eger motor uygun hizda degilse
ve alarm olugsmussa, giris baglantilarini kontrol ediniz.
16. Motor durdurma butonuna (5) basiniz. Motorun durdugunu gézlemleyiniz.
17. Uzak start girisinden (eger bagliysa) motoru ¢alistiriniz ve motorun ¢alistigini gézlemleyiniz.
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9. ARIZALAR

Uyari : Cihaza yuksek gerilim verilmediginden emin olunuz.

Cihazin 6n panelinde bulunan ariza gostergeleri ariza olusmasi durumunda yanip sénerek
kullaniciyruyarir. Ariza olugsmasi durumunda asagida listelenen adimlari uygulayiniz:

1. Arizayi bulup duzeltiniz.

2. Arizaresetbutonuna (9) basarak arizayi siliniz, cihazi tekrar ¢alistirilabilir konuma getiriniz.

3. Motor baslatma butonuna basiniz.

Ekranda gosterilen arizalardan herhangi birinin olusmasi durumunda alarm ledi yanip sbnmeye
baglar. Olusan alarm durumunu 6grenmek icin, alarm gosterimi segilene kadar butonuna
basiimalidir. Alarm gosterimi secildiginde ekranda ariza koduna ulasiimig olur.

9.1 Aniza Gostergeleri

9.1.1 Baslatma Ariza Ledi

Mars Deneme Adedi (P23) kadar denemeden sonra motorun g¢alismaya baslamamasindan
dolayi buled yanar. Arizaresetbutonuna (9) basarak bu ariza silinmelidir.

9.1.2 Yiiksek Sicaklik Ledi

Motorun Uzerinde bulunan termostatik switchin yuksek sicaklik algilamasiyla bu led yanip soner.
Bu ariza olustugunda jenerator kontaktoru biraktirilir ve Motor Sogutma Suresinin (P29) dolmasi
beklenmeden motor durdurulur.

9.1.3 Dusuik Yag Basinci Ledi

Motor ¢alisirken, motor Gzerindeki yag basinci switchinin disuk yag basinci algilamasiyla bu led
yanip soner. Bu arizanin olugsmasi i¢in motor en az Yag Basinci Bypass Suresi (P25) boyunca
calismalidir. Bu ariza olugstugunda jenerator kontaktora biraktirilir ve Motor Sogutma Sdresinin
(P29) dolmasi beklenmeden motor durdurulur.

9.1.4 Sarj Jeneratoriu Ariza Ledi

Bu ariza, jenerator Ariza Kontrol Gecikmesi (P26) suresi kadar ¢alistiktan sonra gosterilir. Bu led
motor calistiktan sonra batarya sarj jeneratorunun gerilim tUretmemesi durumunda yanip soner.
Bu ariza olustugunda motor durdurulmaz

9.1.5 Yuksek / Dusuk Hiz Ledi

Bu led, alternator hizi HizAlt Sinirt (P02) ve Hiz Ust Siniri (P03) degerleri disina ¢iktiginda yanar.
Hata durumunun ortaya gikmasi igin alternator hizinin belirtilen sinirlar diginda Hiz Hata Kontrol
Gecikmesi (P28) suresince kalmasi gerekmektedir. Alternator hizi Hiz Okuma Girig Segimi (P15)
parametresinde alternatér frekans ya da manyetik pickup segcilerek olgllebilir. Bu ariza
olustugunda motor Motor Sogutma Suresi (P29) beklenmeden durdurulur.

9.1.6 Jenerator Gerilimi Ariza Ledi

Bu ariza, jenerator Ariza Kontrol Gecikmesi (P26) suresi kadar galistiktan sonra gosterilir. Bu led
alternator geriliminin Alternatér Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi (P27) suresince Alternator
Gerilimi Alt Siniri (P00) veya Alternatdr Gerilimi Ust Siniri (P01) disinda olmasi durumunda yanip
soner. Bu ariza olustugunda jenerator kontaktoru biraktirihir ve Motor Sogutma Suresinin (P29)
dolmasi beklenmeden motor durdurulur.

9.1.7 Konfigure Edilebilir Girig-1, 2, 3 Ledi

Pin 23, 24, 25’e bagh Konfiglre edilebilir giris-1, 2, 3’in durumlarini gosterir. Gosterim kalici
ya da gegcici secilebilir.
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9.1.8 Acil Durdurma Ledi

istenildiginde acil durdurma girisi aktif edilerek motor durdurulabilir. Ariza giderildikten sonra
ariza silme (9) butonuna basilarak ariza silinir.

9.1.9 Dusuk Batarya Gerilimi Mesaji (bAT1)

Batarya gerilimi motor caligiyorken kontrol edilir. Batarya gerilimi Batarya Gerilimi Alt Siniri (P04)
degerinin altina dustigunde bu led yanar. Bu ariza olustugunda EAOM-6 cihazinda Unlem isareti
ile gosterilen led yanip sdnmeye baslar ve kullanici hata mesajini butonuyla gorebilir.

9.1.10 Zayif Batarya Gerilimi Mesaji (bAT2)

Mars basma esnasinda batarya voltaji, Batarya Voltaji Zayif Sinirt (P19) degerinin altinda
Batarya Voltaji Zayif Kontrol Zamani (P20) kadar kalirsa, bu mesaj gosterilir. Ariza Reset
butonuyla mesaj silinebilir.

9.1.11 Bakim Zamani Geldi Mesaiji (SErV)

Periyodik Bakim Saati Set Degeri (P06) ile belirlenen iki periyodik bakim arasindaki slirenin
dolmasiyla olusur. Gerekli motor bakimi yapildiktan sonra bakim saatinin tutuldugu zamanlayici
Periyodik Bakim Saati Sifirlama (P07) ile sifirlanir.

Durum Bu durum hangi sartlarda olusabilir?

Cihaz calismiyor Cihaz baglantilarini kontrol ediniz.
———= gerilimi kontrol ediniz (Pin 7 ve 8 arasindaki gerilim)

——= sigortalarini kontrol ediniz

Motor calismaya basla- |[Motor yag seviyesi ve basincini kontrol ediniz

diktan sonra dusuk yag [Yag basinci switchini ve baglantisini kontrol ediniz

basinci algilanmasi Yag basing switchi normalde kapalidir. (Diisiik yag basincinda
actlir)

Motor ¢alismaya basla- |Motor sicakligini ve sogutma sistemini kontrol ediniz

diktan sonra ylksek Sicaklik switch ve baglantilarini kontrol ediniz

sicaklik algilanmasi Sicaklik switch tipi normalde agciktir. (Yiiksek sicaklikta kapanir)
Mars Deneme Adedi Yakit selenoid ve baglantisini, yakit ve bataryayi kontrol ediniz
(P23) denemeden Cihazi resetleyin ve tekrar start verin.

sonra motorun Selenoid ¢ikisinin aktif oldugunu kontrol ediniz

calismaya (Eger yakit selenoidi seciliyse)

baglamamasi Motorun galismaya baglamasi igin gozlenen sinyalleri kontrol

ediniz. Detayli bilgi i¢cin motor kullanim kilavuzuna bakiniz
Mars cikisi baglantilarini kontrol ediniz

Batarya gerilimini kontrol ediniz

Start girisinde batarya geriliminin oldugunu kontrol ediniz.

Mars motorunun
calismamasi

Mekanik ve elektriksel bakimdan cihazi elektrik kaynagindan izole ediniz.
Eger bu mimkiin degilse, cihazi off moduna getiriniz.
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10. PROGRAMLANABILIR PARAMETRELER

No |Parametre Adi Min| Max Default Birim
P00 |Alternatdr Gerilimi Alt Siniri 60| 600 VA~
P01 |Alternator Gerilimi Ust Siniri 60| 600 VA~
P02 |[Frekans Alt Siniri 30.0] 75.0 Hz
P03 |Frekans Ust Siniri 30.0| 75.0 Hz
P04 |Batarya Gerilimi Alt Siniri 7.2] 24.0 V—
P05 [Bos
P06 |Periyodik Bakim Saat Set Degeri 0] 9999 Saat
P07 |Periyodik Bakim Zamani Sifirlama Alarm susturma butonuna basiniz
P08 |Korna Suresi (0 ise surekli) 0] 999 Saniye
P09 |On Isitma Siiresi 0| 99 Saniye
P10 |Bir / Ug Faz Secimi 1/3
P11 |Alternator Frekansi Anma Degeri 50.0/60.0 Hz
P12 [Motor Hiz Anma Degeri 500 5000 RPM
P13 [Volan Dis Sayisi 1/ 1000
P14 |Bos
O-AIFerna_tE)r
P15 |Hiz Okuma Giris Segimi Mootk
Pikap
P16 |Stop / Yakit Selenoid Segimi Stop / Fuel
P17 |Stop Selenoid Enerjilenme Siresi O| 99 Saniye
Motor Calisti Bilgisi 0=Hayir, 1=Evet
P18.0 Sarj Jenerat6rii Geriliminden 0/1
P18 P18.1 Hizdan 0/1
P18.2 Jeneratoér Geriliminden 0N
P18.3 Yag Basincindan 01
P19 |Batarya Voltaji Zayif Siniri 6.0 144 V—
P20 |Batarya Voltaji Zayif Kontrol Zamani 1 99 Saniye
P21 |Marsi Kesmek icin Alternatér Gerilim Siniri 40| 360 VA~
P22 [Marsi Kesmek icin Frekans Siniri 20.0| 45.0 Hz
P23 [Mars Deneme Adedi 1 10
P24 Mars Basma Sdaresi 5 99 Saniye
P25 |Yag Basinci Bypass Suresi 0 99 Saniye
P26 |Ariza Kontrol Gecikmesi 0 99 Saniye
P27 |Alternatdr Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi 0.0] 10.0 Saniye
P28 |[Frekans Hata Kontrol Gecikmesi 0.0] 10.0 Saniye
P29 [Motor Sogutma Suresi (0 ise pasif) 0 99 Dakika
P30 [Motor Caligsma Suresi Sifirlama Sureyi sn‘_wlamak I¢in teknisyen
sifresini giriniz.
P31 |[Konfigire Edilebilir Girig-1 0 3
P32 |[Konfigure Edilebilir Girig-2 0 3
P33 |[Konfiglure Edilebilir Girig-3 0 3
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No |Parametre Adi Min| Max Default Birim
P34 |[Konf.Edilebilir Giriglerin G6zlenme Zamani

P34.0 - Konf.Edilebilir Girig-1 igin

0 - Her zaman 0 1

1 - Motor calisirken

P34.1 - Konf.Edilebilir Girig-2 igin

0 - Her zaman 0 1

1 - Motor calisirken

P34.2 - Konf.Edilebilir Girig-3 igin

0 - Her zaman 0 1

1 - Motor galigirken
P35 |Konfigure Edilebilir Cikig-1 0 13
P36 |[Konfigure Edilebilir Cikig-2 0 13
P37 |Operator Sifresi 0] 9990
P38 [Teknisyen Sifresi 0| 9990
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11. SPESIFIKASYONLAR

Cihaz Turi
Fiziksel Ozellikler
Panel Kesiti
Koruma

Agirhk

Ortam Sartlan

Calisma / Saklama Sicakhgi
Calisma / Saklama Nemi
Asini Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Peryodu

EMC

Elektriksel Giivenilirlik
Besleme Gerilimi

Besleme Gerilimi Olgiimii
Jeneratér Gerilimi Olgiimii

Dogruluk

Mars Sirasindaki Gerilim Disiimii
Dayanma Siiresi

Jenerator Hiz Olgiimii

Alternator Frekans Okuma Arahigi
Manyetik Pick-up Frekans Okuma

Aralig

Sarj Jeneratorii Uyartim Akimi
Haberlesme Arayuizii
Kontak Girigler

Cikiglar

Display (4-dijit, 7-segment LED display)

Ariza Gostergeleri

Durum Gostergeleri

Alarm Gosterimleri

Uyumlu Standartlar

AEEE Yonetmeligine Uygundur.

Uriini hizmet édmriiniin sonunda evsel veya diger atiklarla birlikte atmayin.
Elektrikli ve elektronik cihazlarin geri ddontsim icgin bir toplama noktasina goéturdn.

: Jenerator setleri igin elektrikli kontrol cihazi

296 mm x 96 mm x 128 mm

192 mm x 92 mm

: Onden IP54, arkadan 1p20

: Yaklasik olarak 0.7 Kg.

: Deniz seviyesinden 2000 metre yikseklige kadar, yogun nem

olmayan ortamlarda

:-25°Cto +70°C /-40°C to +85°C

: %90 max. (Yogunlasma olmayan ortamlarda)

Sl

. I, ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde

: Surekli

: EN-61000-6-4, EMC generic emission standard for industrial

equipment
EN-61000-6-2, EMC generic immunity standard for industrial
equipment

: EN-61010-1, safety requirements for electrical equipment for

measurement, control and laboratory use

- 12 V=(8.0 V= - 16.0 V=) yada 24.0 V=— (16.0 V=—= - 32.0 V—)

switch ile segilebilir.

: 8.0 - 40.0 V=—=. Dogruluk : %1, Coézunurluk : 0.1 V=—=
: Tek faz, 2 kablo 35 - 300 V~_ (faz-n6tr) Dogruluk : %1 FS,

CozUundrlik : 1 VA~

: Gerilim: %1, Frekans: %0.25, Akim: %1

: Mars yapiliyorken; 100 msn sureyle 0 V=—= batarya gerilimi olmasi

halinde normal galisir.

: Alternatér ya da manyetik pikap
:10-110 Hz. (@35-300 VA~ faz-notr)

:35 Hz - 10 kHz (@3-35 Volt tepe degeri)

:12 V=== yada 24 V—, 200 mA, max 3W

: RS-232 seri haberlesme

: Acil durdurma (NC), yag basinci switchi (NC), sicaklik switchi (NO),

Uzak start/stop girisi (NO), konfigure edilebilir giris-1 (NO),
konfigire edilebilir giris-2 (NO), konfiglire edilebilir giris-3 (NO)

: Start Role cikisi 12A (@12/24 V=—=), yakit role ¢ikislI 12A

(@12/24 V===), alarm rdle cikisI 5A (@12/24 VV===), konfigUre edilebilir
role cikisi-1 5A(@12/24 V=—=), konfigure edilebilir rdle ¢cikisi-2. 5A
(@12/24 V=—=)

- Jenerator (L1-L2, L1-N, L2-L3, L2 — N, L3 — L1, L3 — N) Gerilimi,

Jenerator Frekansi Hz, Motor Hizi RPM, Batarya Gerilimi —,
Motor Calisma Suresi, ariza bilgisi

:Mars arizasi, yuksek sicaklik, distik yag basinci, yiksek / dislk hiz,

jenerator gerilimi arizasi, sarj jeneratoru arizasil, konfiglre
edilebilir ariza girigi-1, 2, 3

:GUn Agildi, motor ¢alismaya basladi, motor durdu, motor ¢alisiyor,

program, jeneratdr yuki almaya hazir

: Acil durdurma, diisiik batarya gerilimi, Zayif batarya gerilimi, bakim

zamani geldi

BAl, C€

=i

40



12. DIGER BILGILER

Uretici Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224) 261 1900
Fax :(224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224) 261 1900
Fax :(224) 261 1912
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