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Otomatik Jeneratér Start Kontrol Cihazi
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- Otomatik motor ¢alistirma, durdurma
- Ariza durumunda motoru durdurma

Measurement Values

RPM
Hz

Generator Voltage L12 o Wac  Engine Speed

Generator Voltage L1N Wac  Generator Frequency

Generator Voltage L23 Wac  Pressure

Generator Voltage LZN Vac  Temperature

Generator Voltage L31 Wac  Level

Generator Voltage L3N Wac  Battery Voltage

Load Current IL1 A Maintenance Hour

Load Current IL2 A Running Time
\_Load Current IL3

cocoao

Vo
Hour
Hour

S

coocooooco
cooo

A Power

Failures

([ FakdToStt  Overspecd N Svor- |
Lowi Oil Pressure  Battery Low Fail Routine Maintenance Spare 2
High Temperature  Battery High Fail Qil Pressure-Analog Spare 3

Voltage Failure WWeak Battery HighTemperature-Analog
| ChargingFaiure  Over Current Low Fuel Level-Analog

* Outputs
Lsman Hom [ configurable Output!  Configurable Output2 I

(€&
EAOM-72F SOFT

Programlama ve Uzaktan izleme
icin PC Haberlesme Programi

J

- Ariza ve durum bilgisinin LED’ler ile gésterimi
- Alternator gerilimi ve frekansinin élgiimii ve gésterimi

- Batarya gerilimi él¢giimii ve gésterimi

- On paneldeki butonlar yardimiyla kolay kontrol
- Yiiksek / diigiik hiz uyarisi ve bu durumda motorun durdurulmasi

- Uzaktan motoru calistirma ézelligi
- 3 adet konfigiire edilebilir giris
- 3 adet rezistif miigir girisi

- Sarj jeneratdriine uyartim akimi verilmesi

- 2 adet konfigiire edilebilir ¢ikis

- Alternator frekansi veya manyetik pickuptan hiz 6l¢iimii

- Tiimiiyle programlanabilir

- RS-232 haberlesme portu lizerinden PC yazilimi ile program parametreleri

degistirilebilir
- Standart modem haberlesmesi

- Gosterim Degerleri
3-faz alternatér gerilimi
3-faz akim girisi
Gii¢
Alternator frekansi
Motor hizi
Yag basinci

- Kontrol ¢ikislari

Motor sicakligi

Yakit seviyesi

Batarya gerilimi

Motor calisma siiresi
Ariza gosterimi
Program parametreleri

Motor yakit ¢ikisi veya motor durdurma cikisi
Otomatik motoru caligtirma, durdurma ¢ikisi

Mars cikisi
Korna cikisi

- Ariza Izleme
Alternatér gerilimi, frekansi
Motor hizi
Motor sicakligi
Motor yag basinci

On isitma cikisi

Mars

Sarj jenerator gerilimi

Acil durdurma

Bakim zamani geldi uyarisi

Kullanim Kilavuzu. TUR EAOM-72F 02 V02 05/14



KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EAOM-72F kullanim kilavuzu 2 ana boélumden olusmaktadir. Bu bélumlerin agiklamalari
asagida yer almaktadir. Ayrica cihazin teknik ozelliklerinin yer aldigi bir bolum bulunmaktadir.
Kullanim kilavuzu iginde yer alan tiim bagliklar ve sayfa numaralari “IiGINDEKILER” bélimiinde
yer almaktadir. Kullanici, dizinde yer alan herhangi bir basliga bolum numarasi Uzerinden
erisebilir.

Kurulum:

Bu bolumde; cihazin fiziksel boyutlari, panel tGzerine montaji, elektriksel baglantisi,
fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi anlatiimaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreleri:

Bu bolumde; cihazin kullanici arayuzu, parametrelere erigsim, parametre tanimlamalari
yer almaktadir.

Ayrica bolumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaciyla uyarilar konulmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan sembollerin agiklamalari verilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

A Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir. Kullanicinin bu

sembolle verilmig uyarilari kesinlikle dikkate almasi1 gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili énemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik A.S.

Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Turkiye

Uretici bu iiriiniin agagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Adi : Jenerator setleri i¢in elektriksel kontrol cihazi
Model Kodu : EAOM-72F
Tip Kodu : EAOM-72F
Uriin Kategorisi : Jenerator setleri igin elektriksel kontrol cihazi

Asagidaki ozelliklere gore tasarlanmis ve imal edilmistir :

EMC : BS EN 50081-2, EMC Generic Emission Standard for industrial
equipment
BS EN 50082-2, EMC Generic Immunity Standard for industrial
equipment

Elektriksel Guivenlik: EN 61010-1, Safety Requirements for electrical equipment for
measurement, control and laboratory use



These products provide control and protection in the operation of a generator set. Cihaz,
jeneratorin galigmasini ve algilanan arizalari ledler yardimiyla kullaniciya bildirir. Gortintilenen
arizalar ve uyarilar:

Motor sicakhgi

Yag basinci

Yakit seviyesi

Sarjjenerator gerilimi

Motor hizi

Alternator gerilimi ve frekansi

Alternator akim ve gucu

Kontrol fonksiyonlart:
Motor yakit ¢gikigi veya motor durdurma ¢ikisi
Mars cikisi
Jeneratorun otomatik olarak galistiriimasi
Korna cikisi
Onisitmacikigl

EAOM-72F unitesinin sahip oldugu 4-dijit, 7-segment LED display asagida listelenen
parametrelerin gorintilenmesine imkan saglar:
Alternator ¢ikis gerilimi ve frekansi

Motor hizi

Batarya gerilimi

Motor calisma suresi
Yuk akimi ve glcu

Yag basinci

Sistem sicakligi

Yakit seviyesi

Hata gosterimi
Program parametreleri

Cihazin program parametrelerine RS-232 portundan erigilebilir ve degistirilebilir. Ayrica RS-232
portu Uzerinden cihazin 6lgimund yaptigi tum degerler gozlenebilir.

Motor ilk seferde galistirlamadiysa, motor ¢aligtirilana kadar ya da programlanmis tekrar sayisi
kadar bu iglem tekrarlanir. Tekrar sayisi kadar marstan sonra motor hala ¢alismadiysa cihaz
marsi ve yakiti keser ve kullaniciya bildirir.

Remote start/ stop ve acil stop girisleri motoru uzaktan kontrol etmekigin kullanilir.

Konfigure edilebilir girigler c¢esitli fonksiyonlari gerceklestirmek Uzere programlanabilirler.
Ornegin; Uyari alarmlari, motoru durdurmak ya da yiikii jeneratérden ayirmak..vs.



1.1 Genel Ozellikler

12V—/
+BATARYA 24V==— R GUC
Segimi ?l  KAYNAGI
\ 4
BATARYA MIKROKONTROLOR
GERILIMI -
OKUMA
IL1—>] YUK R
L2 —> AKIMI —>
L3 —D OKUMA >
& —>
N=>' purUMU
N—>| JENERATOR
GERILIMI N
GEN L1 —> OKUMA >
GEN L2 —> & 21 ANALOG
GENL3 —>| puruUMU [ DUITAL
CEViRICI
BASING —>
SICAKLIK —>{ ANALOG
SEVIYE—>[ GIRISLER
N —>|
JENERATOR
GERILIMINDEN |—s
FREKANS
OKUMA
SAYICI
&
MANYETIK ZAMANLAYICI
MANYETIK PICK-UP <
PICK-UP | GIRISINDEN [—>
FREKANS
OKUMA
ARIZA
& —>
KONTROL
GIRISLERI

BUTONLAR

v

v

TRANZISTOR

CIKISLARI

RS-232+MODEM

HABERLESME

ARIZA &

~ DURUM
GOSTERGELERI




Cihaz, malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil streyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla
birlikte verilen garanti belgesinde ve kullanim kilavuzunda yazili olan musteriye dusen gorev ve
sorumluluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yurarlulukte kalir.

Cihazin tamiri egitimli kigiler tarafindan yapiimahdir. Cihazin dahili pargalarina erismek igin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren c¢ozeltilerle (Petrol, trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cozeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenilirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek igin etil alkol ya da suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.

Cihazin, Sanayi ve Ticaret Bakanliginca tespit edilen ortalama kullanim émrG 10 yildir.

(o]



2. KURULUM

Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve agagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Cihaz dikkatli bir sekilde paketinden cikariniz, cihaz ve kabloda herhangi bir hasar
olmadigindan emin olunuz. lleride kullanmak lizere (6rnegin; cihazin kalibrasyon igin
firmaya gonderilmesi) cihaz kutusunu saklayiniz.

Kutuda agagida siralanan malzemelerin oldugunu kontrol ediniz:
*1 adet EAOM-72F linitesi.

e Kullanim kilavuzu

*4 adet sabitleme vidasi

*RS-232 kablosu

Kurulumabaslamadan 6nce:

* Kurulumu yapacaginiz makinedeki tim enerjiyi kapatiniz.

* Kurulum suiresince makinenin galigmayacagindan emin olunuz.
* Makine lreticisinin guvenlik uyarilarini dikkate aliniz.

* Kurulum talimatlarini okuyup, uygulayiniz.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma isleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar gérmesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz lizerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike so6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz lizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz uzerindeki
midahaleler, cihazin hatali calismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek tum aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin giuivenligi icin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapilmasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcgalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin digsmeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin, bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amacglar disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.

Eksik ya da ariza olmasi durumunda hemen bu durumu satis ofisine bildiriniz.sorumiu



2.1 Genel Tanitim
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2.3 Panel Kesiti
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2.4 Ortam Sartlan
Calisma Kosullar
ﬂ Calisma Sicakhgi :-25°C...70°C
% Maksimum Rutubet : %90 Rh (Yogunlagsma olmaksizin)
‘ Yukseklik : 2000m'ye kadar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endustriyel uygulamalarda kullanilabilir.)
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2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaiji

20 02

T
1.Cihazin montaj yapilacagi panel kesitini verilen dl¢llerde hazirlayiniz.
2.Delik caplarinin ve koordinatlarinin dogru oldugundan emin olunuz.
3.Cihazin 6n paneli Gzerinde bulunan sizdirmazlik contalarinin takili oldugundan emin olunuz.

4.Cihazi panel Uzerindeki kesite yerlestiriniz. Cihazin montaj aparatlari Gzerinde ise panel
uzerine yerlestirmeden ¢ikariniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek
tim aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,
montaji yapacak personelin guvenligi icin gereklidir.

2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun olarak
tasarlanmigtir.

=i} FAILED TO START . . .

I HoH TeMpeRATURE BEmMNo 1. Cihazi panelin 6n tarafindan agilan

. kesite iyice yerlegtiriniz.

(i) cvensreso 2. Vidalari montaj deliklerine gegiriniz.
VOLTAGE FAILURE . . . .
Somun ve pullarla vidalari sikarak Gnitenin

[F~=] CHARGING FAIL

seare 1 Rl = panelde sabitdurmasini saglayiniz.

SPARE -2

SPARE -3

aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaiji
yapacak personelin glivenligi i¢in gereklidir.
Cihazin kendi vida, somun ve pullariyla montajinin yapilmasi gerekmektedir. Uygun
olmayan sabitleme pargalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme parcalari ile
cihazin diismeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

ii Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tim
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2.7 Cihazin Panelden Cikariimasi

Cihazi panel lizerinden ayirma islemine baslamadan once cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

0 ALED TOBTART SEMNO

EAOM - 72F

EAOM - T2F

1. Montaj aparatinin vidalarini gevsetiniz.
2. Cihazi panelin 6n tarafindan ¢ekerek ¢ikariniz.



3. ELEKTRIKSEL BAGLANTI
3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari

OPEN COLLECTOR n
TAX. 500 mA

“ o~
313 13 lI=

tagre GENERATOR VOLTAGE
Max. 10KHz) MAXIMUM ~300V (Ph - N)

- BATTERY

pmy BN NN

tarafindan kullanilmahdir. Cihaz aksamindaki gerilim insan hayatini tehdit

Cihaz, bu tiir uriinlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler
edebilir diizeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin kurulumu gergeklestirilirken, batarya gerilimi kontrol edilmeli ve cihaza uygun
batarya gerilimi uygulanmalidir. Kontrol igslemi cihazin zarar gérmesini dnleyecegi gibi muhtemel
kazalari da engeller.

Tum elektriksel baglantilar tamamlandiktan sonra cihaza batarya gerilimi uygulanmalidir.

Harici sigorta kullaniimasi onerilir.

Cihazin sisteme gbre konfigure edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlis
konfiglrasyon sonucu sistem ve/veya personel Uzerinde olusabilecek zarar verici sonuglarin
sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika ¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmistir, bu parametreler
kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaclarina gore degistiriimelidir.



3.2 Elektriksel Baglanti Semasi
3.2.1 1-Faz Elektriksel Baglanti Semasi
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3.2.1 3-Faz Elektriksel Baglanti Semasi
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DUSUK YAG BASINCI
YUKSEK SICAKLIK
REMOTE START/STOP
ACIL DURDURMA

KONF. EDILEBILIR GIRIS1
KONF. EDILEBILIR GIRIS-2
KONF. EDILEBILIR GIRIS-3
SEVIYE MUSIRI
BASING MUSIRI

|_ SICAKLIK MUSIRI

S

ATARYANIN (-) UCU TOPRAKLANMALIDIR.

=N

SIGORTA-1 1A.T
SIGORTA-2 . 2A. T
SIGORTA-3, SIGORTA-4, SIGORTA-5 1A. T

1- Unitenin baglantisini yukarida gésterilen semalardaki gibi yapiniz. Batarya geriliminin uygun degerde ve bataryanin (-)
ucunun topraklandigindan emin olunuz. Konnektérler cihazin arkasindan c¢ikarilirsa daha kolay ve hizli kurulum yapilabilir.
2- Manyetik pickup girisi baglantisinda ekranh kablo kullaniniz. Sadece bir ucunun topraklandigindan emin olunuz.

3- Akim transformatdrtiniin sekonder ucu motor gévdesinde topragda baglanmalidir.

4- MUsirlerin ortak ucu motor gévdesinde topraga baglanmaldir.
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Tablo 3.1 baglantilari ve onerilen kablo boyutunu gostermektedir. Tablo 3.2 baglantilarin

fonksiyonlarini agiklamaktadir.

Table 3.1 Cihaz Baglantisi

Pin |Tanimlama Kablo Boyutu | Notlar
(mm)

1 |Jeneratdr Notr Girigi 25

2 |Jenerator Gerilim Girigi (L1) 25

3 |Jenerator Gerilim Girisi (L2) 2.5 Sadece 3-fazli galismada
4 |Jeneratdr Gerilim Girigi (L3) 2.5 Sadece 3-fazli caligmada
5 |Konf. Edilebilir Cikis-2 1.0 500mA tranzistor ¢ikisi

6 |Konf. Edilebilir Cikis-1 1.0 500mA tranzistor c¢ikisi

7 |Korna Cikisl 2.5 500mA tranzistor gikigi

8 |Yakit rolesi ya da stop selenoidi 2.5 500mA tranzistor gikigi

9 |Start / Mars rolesi 2.5 500mA tranzistor gikigi

Batarya (-) ucu ve tranzistor

10 cikilarinin ortak ucu 1.0 === besleme

11 |Batarya (+) ucu 1.0 — besleme

g Manyetik pickup girigi 18

14 |Konf. Edilebilir Ariza Girisi-3 1.0 0 V=—=="ye anahtarlanir (NO)
15 |Konf. Edilebilir Ariza Girisi-2 1.0 0 V=—""ye anahtarlanir(NO)
16 |Konf. Edilebilir Ariza Girisi-1 2.5 0 V=—""ye anahtarlanir(NO)
17 |Remote inhibit girisi 2.5 0 V=—""ye anahtarlanir(NO)
18 |Acil durdurma Girigi 2.5 0 V=—="ye anahtarlanir(NC)
19 |Ylksek sicaklik switch girisi 2.5 0 V=—""ye anahtarlanir(NO)
20 |Dlsuk yag basinci switch girigi 1.0 0 V=—=="ye anahtarlanir(NC)
21 |Sarj jeneratdr girisi 1.0

22 |Akim girisi ortak ucu 1.0

23 |IL3 akim girigi 1.0 Analog giris

24 |IL2 akim girigi 1.0 Analog girig

25 |IL1 akim girisi 1.0 Analog giris

26 |Basing Musir Girisi 1.0 Analog giris

27 |Sicaklik Musir Girisi 1.0 Analog giris

28 |Seviye Misir Girisi 1.0 Analog giris

29 |MuUsir Notr Girisi 1.0




Table 3.2 Baglanti Fonksiyonlari

Pin | Fonksiyon

1 |EAOM-72F jenerator notr baglantisi

2 | L1

3 | L2 |Jenerator gerilim girigleri. 1-faz uygulamalarinda Pin3 ve Pin4 kullaniimaz.

4 |L3

5 | Konf.Edilebilir Cikis-2 Konf.Edilebilir Cikis-2 (P41) parametresine gore
programlanabilir.

6 | Konf.Edilebilir Cikig-1 Konf.Edilebilir Cikis-1 (P40) parametresine gore
programlanabilir.

7 | Korna tranzistor ¢ikisi. Max.500mA (harici réle ile)

Yakit/stop tranzistor ¢ikisidir (Max. 500mA) Motor yakit ya da durdurma
selenoidini kontrol eder (harici role ile ve +V ya da -V secgimiyle)

9 |Start transistor ¢ikisidir. Motoru galistirmak igin mars rolesini surer.
(Harici role ile)

10 | Batarya (-) ucu. EAOM-72F'’i ve tranzistor gikislarinin ortak ucunu besler

11 | Batarya (+) ucu. EAOM-72F’i besler.

12 | Manyetik pickup girisi. Unit can be programmed for number of teeth

13 | detected on the flywheel and nominal RPM

14 Konf.Edilebilir giris-3. Normalde agik. ‘0’ volta anahtarlandiginda, kornanin
calistinimasi, gosterim ledlerinin yakilmasi iglemlerini gergeklestirmek Uzere
programlanabilir.

15 Konf.Edilebilir giris-2. Normalde acik. ‘0’ volta anahtarlandiginda, kornanin
calistinimasi, gosterim ledlerinin yakilmasi iglemlerini gergeklestirmek Uzere
programlanabilir.

16 Konf.Edilebilir giris-1. Normalde agik. ‘0’ volta anahtarlandiginda, kornanin
calistirimasi, gosterim ledlerinin yakilmasi iglemlerini gergeklestirmek Uzere
programlanabilir.

Remote start girisi. Normalde acgik kontaktir. Kontak kapandiginda motor

17 y
calistinilir, kontak agildiginda motor durdurulur.

18 Acil durdurma girisi. Normalde kapali kontaktir. Kontak agildiginda motor
durdurulur, alarm durumu olusur.

19 Yuksek sicaklik girisi. Motor sicakligi termostat ayarini gectiginde ‘0’ volta
Anahtarlanir.

Dusuk yag basinci girigi. Yag basinci switchi yag basinci normal seviyede

20 |ise aglk, dusuk yag basincinda ise kapal olmalidir (ariza ya da motorun
durmasi durumunda)

21 Sarj jeneratdr girisi. Bu giris motorun ¢alismaya basladigini algilamak igin
kullanilabilir. Eger kullaniimiyorsa, bu giris batarya (+) ucuna baglanmalidir.

22 | Akim girisi ortak ucu

23 | IL3 akim girigi

24 | IL2 akim girigi

25 | IL1 akim girigi

26 | Yag basinci musir girigi

27 | Sicaklik musir girigi

28 | Yakit seviyesi musir girigi

29 | Musgir girisi ortak ucu
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4. RS-232 SERI ARAYUZ, PC’'DEN VE MODEM UZERINDEN CiHAZIN
PROGRAMLANMASI

4.1 Cihazin RS-232 Terminali ile PC Arasindaki Kablo Baglantisi

EAOM-72F PC
9 pin D konnektor 9 pin D konnektor
disi erkek
FCC68(4pin) FCC68(4pin)

Beyaz

; E_T_?(\)/) N ; 2:;:;\)/) TN\ Kahverengi
3(RX) —— 3(RX) ——
4 geN)D)f : 4 gGN)D) -

Yesil

Standart haberlesme kablosu

4.2 Cihazin RS-232 Terminali ile Modem Arasindaki Kablo Baglantisi

EAOM-72F MODEM
2rEienkD konnektor Wr
FCC68(4p|n) FCC68(4pIn) Yesil

Sari

Beyaz

Kahverengi

1 (+5V
o=l
4 EGN)D)f

MODEM haberlesme kablosu

Not: 9600 haberlesme hizi i¢in kablo uzunlugu maksimum 10 metre olmalidir.
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4.3 PC Arayuzu

PC araylz baglantisini saglamak igin; 2metre kabloyla 9 pin D konnektor/FCC68(4 pin)
konnektér ve EAOM-72F SOFT haberlesme yazilimi (CD) gereklidir.

4.3.1 Teknik Ozellikler

RS-232 izolasyonsuz seri baglanti
9600 haberlesme hizi

8 data bit, no parity, 1 stop bit
Maksimum 10 metre kablo

4.3.2 Kurulum Talimatlari

4.3.2.1 Minimum Sistem Gereksinimleri

islemci : 486 66MHZ

isletim Sistemi : Windows 95/98/XP, Windows NT, Windows 2000

Ram : 16 Mbyte

Monitor : 14” SVGA (640x480 ¢ozunurlik)

Bos Disk Alani : 5 Mbyte

Suricu : CD-ROM

Haberlesme : EAOM-72F cihazlari ile PC Uzerinden haberlesebilmek icin RS-

232 haberlesme portuna ihtiyag vardir.
4.3.3 EAOM-72F PC Yaziliminin Kurulumu

Yazilim Cd’si CD-ROM’a yerlestirilir. CD igerigi otomatik olarak gésterilir. igerikten EAOM-72F
Install dosyasi segilir.

4.3.4 EAOM-72F PC Yaziliminin Cahistiriimasi

* 'BASLAT' menusu segilir.
* Programlar = EAOM-72F SW= EAOM-72F segilerek program calistirilir.

4.3.5 Program Hakkinda

EAOM-72F cihazi PC ile RS-232 portu Uzerinden EAOM-72F SOFT yazilimini kullanarak
haberlesir. Bu yazilimla cihazin parametre ve durum bilgilerine erismek mimkuindur. Operator ve
teknisyen parametrelerine erisim oncelikle sifrenin giriimesiyle mumkundir. EAOM-72F PC
yaziliminda dort pencere vardir: Gozlem ekrani, operator parametre ekrani, teknisyen
parametre ekrani ve ayar ekrani.



4.3.6 Gozlem Ekrani

Program calistirildiginda asagidaki pencere goruntulenir.

1
File Programming Settings Help
ObSEWEtIDﬂl Operator Parameters | Technician Parameters | Adjustment
Measurement Values
Generator Yoltage L12 1] “ac  Engine Speed a FEFPM
Generator Yoltage LM I vac  Generator Freguency 0 Hz
Generator Yoltage L23 a0 Yac  Pressure a
Generatar Woltage L2M a Yac  Temperature a0
Generator Yoltage L31 0 vac  Level
Generatar Woltage L3 1] Yac  Battery Voltage ] Yo
Load Current IL1 I i Maintenance Hour 0 Hour
Load Current IL2 I il Funning Time 0 Haour
\Luad Current IL3 0 i Fower I K3
Failures
Failed To Start Over Speed . e
Lowe Qil Pressure  Battery Low Fail Foutine Maintenance Spare 2
High Termperature  Battery High Fail il Pressure-Analog Spare 3
Yoltage Failure Weal Battery HighTemperature-Analog

Charging Failure
\ Qirg

Crhver Current

Laws Fuel Level-Analog

QOutputs

Start Harn

- Configurable Cutput!

Configurable Cutput?

|COM1 |C|:ummuni|:ati|:|n

Olgiim Degerleri
Jenerator Gerilimi
Yuk Akimi

Motor Hizi
Jenerator Frekansi
Basing

Sicaklik

Seviye

Batarya Gerilimi
Bakim Saati

Motor Calisma Suresi
Gug

Arizalar Cikiglar
Mars Arizasi Konf. Edilebilir Cikig1 &2
Dusuk Yag Basinci Selenoid
Yuksek Sicaklik Start
Gerilim Arizasi Korna
SarjArizasi

AsiriHiz

Batarya Duguk Arizasi

Batarya YUksek Arizasi

Weak Batarya

AsirtAkim

Acil Durdurma

Bakim Zamani Geldi

Yag Basinci-Analog
Yuksek Sicaklik-Analog
Diasuk Yakit Seviyesi-
Analog

Yedek-1,2,3
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4.3.7 Operator Parametreleri Ekrani

Operator parametreleri goruntulenip degistirilebilir. Parametrelere erisebilmek igin sifre girmek
gereklidir. Operator sifresi girildiginde PC ekraninda kullanicinin girdigi sifre ile EAOM-72F
cihazinda kayith sifre karsilastirilir, ayni ise operator parametrelerine giris izni verilir.

4.3.8 Teknisyen Parametreleri Ekrani

Tum parametreler goruntilenip degistirilebilir. Parametrelere erisebilmek igin sifre girmek
gereklidir. Teknisyen gifresi girildiginde PC ekraninda kullanicinin girdigi sifre ile EAOM-72F
cihazinda kayith sifre karsilastirilir, ayni ise teknisyen parametrelerine giris izni verilir.

4.3.9 Ana Menii
4.3.9.1 Dosya

Bu menu ile PC’de kayith cihazin parametrelerinin oldugu bir konfigirasyon dosyasi acilabilir,
cihazin parametreleri kaydedilebilir, parametrelerin ¢iktisi alinabilir, printer ayarlarinda degisiklik
yapilabilir.

K2 EAOM-72F B 101 %]
File Programming Settings Help

Dpen

Save

Prink

Prinker Setup
Exik

Ac :PC’de kayith cihazin parametrelerinin oldugu bir konfigtirasyon dosyasi agilabilir.

Kaydet :Kullanicinin belirleyecegi bir isimle cihaz parametreleri bir dosyaya kaydedilebilir.

Yazdir :Parametrelerin giktisi alinabilir.

Yazici

Ayarlan :Agayada PC’ye bagli yaziciyi segmek ya da yazici ayarlarini degistirmek icin
Kullanilir.

Cikis :Programi kapatmak igin kullanilr.

4.3.9.2 Programlama

Bu menl operatdr ya da teknisyen parametre ekrani agikken aktifti. Bu menu kullanilarak
EAOM-72F cihazinda kayitli parametreler okunabilecegi gibi, kullanicinin parametre ekraninda
degistirdigi yeni degerler de cihaza yazilabilir.

K3 Enom-72F M =10] x|
Filz | Programming Settings Help

Ipload

Diowrload

Yerify

Cihaza Yazma: Kullanici, PC’deki parametre degerlerini EAOM-72F cihazina yazar.

Cihazdan Okuma: Kullanici, EAOM-72F cihazinda kayitli parametre deg@erlerini PC’den
okuyarak gorebilir.

Yeni Telefon Numarasi Ekle: Kullanici, baglanmak istedigi telefon numarasini bu segimle
kaydeder.

Verify : Kullanici parametreleri cihaza gonderdikten sonra bu secenekle parametreleri
tekrar okuyarak gonderilen parametrelerle okunan parametrelerin ayni olup olmadigini test eder.
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4.3.9.3 Ayarlar

Haberlesme Port Ayarlari: Bu menuile kullanici PC seri port se¢imi yapabilmektedir.

Dil: Bumentiile kullanici Tiirkge ve ingilizce dil segimi yapabilmektedir.

Verify After Download: Bu secim isaretliyse, parametreler cihaza gonderildikten sonra
okunarak gonderilen parametrelerle okunan parametrelerin esit olup olmadigi esit degilse hangi
parametrelerin cihaza yazilamadigi bilgisi kullaniciya verilir.

Settings Help Settings  Help
o ings Comport Settings 3 _

COM3 ) v English
W Werify After Download W Werify After Download ‘S

4.3.10 Operator Parametrelerine Erisim

Operator parametreleri bolumunu seginiz. Operator sifresini giriniz. Girilen sifre dogruysa
operatdr parametreleri goruntulenir.

K3EaoM-72F i -0 x| [P, M I ] 5
File Programming Settings Help File Programming Settings Help
Observation '__Q_F_lE_@}_@_[_E_?_[ﬁ!_m_?_lﬁf_3_jl Technician Parametersl Adjustment Observation Operatar Parameters |Technician Farameters | Adjustment

Pags-1 | notes |

/

PO0 - Alternator Voltage Lower Limit 300 Wac
PO1 - Alternator Voltage Upper Limit 440 Vac
PO2 - Speed Lower Limit 47.0 Hz
Operator Password [ P03 - Speed Upper Limit 53.0 Hz
P04 - Battery Voltage Lower Limit 8.0 o
P05 - Battery Yoltage Upper Limit 16.0 Ve
MI POB - Over Current Limit 1000 A
POT - Periodic Maintenance Hour Set Value |0 Hour
P02 - Periodic Maintenance Hour Reset Reset?™ Yes ' No
P08 - Horn Duration {0 = Continuous) l:1) Second
P10 - Preheat Time 10 Second
P44 - Operator Password 1]

COML oML
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4.3.11 Teknisyen Parametrelerine Erigim

Teknisyen parametreleri bolimu segilir. Teknisyen sifresi girilir. Eger girilen sifre cihazda kayitl
sifre ile ayniysa, tim parametreler goruntulenir.

[2EnOM-T2F i

File  Programming Settings Help

X

=10l x|

[EaEnoM-72F 1
File Programming Settings Help

=10l

Ohservatmn! Opetator Parameters  Technician Parameters |Ad]ustmem Ohsewatlnnl Operatar Parameters  Technician Parameters |Adjustment

Page-1 |Page—2| F'age—3| Page—4| Lmearisatiunl Nmes|

i

PO0 - Alternataor voltage Lower Limit 300 vae
P01 - Alternator voltage Upper Limit 440 vae
P02 - Speed Lawer Limit 47.0 Hz
P03 - Speed Upper Limit 53.0 Hz
Teatiileia F'assword]l_ F04 - Battery Valtage Lower Limit 8.0 Wde
F05 - Battery Valtage Upper Limit 16.0 Wde
POE - Over Current Limit 1000 A
—MI POT - Periodic Maintenance Hour Setalue |0 Hour
F08 - Periodic Maintenance Hour Reset  |Reset? ¢ Yes ¢ Mo ‘
P08 - Horn Duration G0 Second
F10- Preheat Time 10 Second
P11 - Phase Type Selection 7 =l
P12 - Nominal Alternator Freguency 50 lH
P13- Mominal Speed 3000 Rpmm
F14 - Tooth Number 100
P15 - Current Transfarmer Ratio 500

NS

oMt |

4.3.12 Ayar Sayfasina Erigsim

Ayar bolumu segilir. Teknisyen sifresi girilir. Eger girilen sifre cihazda kayith sifre ile ayniysa, ayar
sayfasi goruntulenir.

[2EnOM-T2F i

File  Programming Settings Help

[comt |

X

=10l x|

[EaEnoM-72F 1
File Programming Settings Help

=10l

Ohservatmn! Operator Parameters ! Technician Parameters  Adjustment Observation l Operatar Parameters ! Technician Parameters Adjustrment

/7

What Adjustment to High Paint Wi
L1 Adjustrment to Zero Point| Adjustment to High Point Wac
L2 Adjustment to Zero Point| Adjustmentto High Point Wat
L] Adjustmentta Zero Paoint| Adjustment to High Paint Vat
Technician Passward l_ IL1 Adjustment to Zero Point| Adjustment ta High Paint A
[HE Adjustment to Zero Point| Adjustment to High Point A
X Canceli IL3 Adjustment to Zero Paint| Adjustment to High Paint A
Pressure  Adjustmentto Zero Point| Adjustrment to High Point Ohm
Temperature Adjustment to Zerg Point| Adjustrnent to High Paint Ohm
Level Adjustment to Zero Point| Adjustment to High Point Ghm
Set Factory Defaults |
Running Hour £ Minute Maintenance Hour

Read |

Wirite | Read | Wirite I

[comt |

—_———

4.3.13 Konfigirasyon Dosyasinin Agiimasi

Dosya menusunden ‘A¢’ | seciniz. Operatdr ya da teknisyen parametrelerinin kayitli oldugu
dosyayi seginiz. ‘A¢’ butonuna basildijinda dosyada kayith degerler PC yazilim ekranina
transfer edilmis olur.

==

4.3.14 Konfigiurasyon Dosyasinin Kaydedilmesi

Dosya menusunden 'Kaydet' i seciniz. Dosyanin nereye kaydedilecegini belirledikten sonra
dosya adini yaziniz. Agllan penceredeki Kaydet butonuna basilinca tum parametreler
kaydedilmig olur.
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4.3.15 Parametrelerin Cihazdan Okunmasi

EAOM-72F cihazindan PC’ye parametreleri okumak icin agagida listelenen iglemler yapilmalidir.
Eger kullanici operator parametreleri penceresinde ise sadece operator parametreleri, eger
kullanici teknisyen parametreleri penceresinde ise tum parametreler goruntulenir. Program
menustnden 'Cihazdan Oku' yu seciniz. Parametreler cihazdan okunurken kursor kum saati
seklini alir. Kursor normal sekline dondugunde cihazdan parametrelerin okunmasi tamamlanmis
olur.

4.3.16 Parametrelerin Cihaza Gonderilmesi

EAOM-72F cihazina PC'de kayith parametre degerlerinin gonderilmesi igin asagida listelenen
islemler yapilmalidir. Eger kullanici operator parametreleri penceresinde ise sadece operator
parametrelerini, eger kullanici teknisyen parametreleri penceresinde ise tum parametre
degerlerini degistirebilir. Program mentsinden 'Cihaza Goénder' i seciniz. Parametreleri cihaza
yazarken kursor kum saati seklini alir. Kursor normal sekline dondugunde cihaza parametrelerin
yazilmasi tamamlanmisg olur.
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5. PARAMETRELER

Cihaz 6n panelden butonlar yardimiyla programlanabilecedi gibi PC yazilimi ile de
programlanabilir
Tablo 1 Programlanabilir fonksiyon agiklamalari
No |Parametre Adi Min Max| Default| Birim
P00 | Alternatdr Gerilimi Alt Sinir 60 600 300 VA~
P01 | Alternator Gerilimi Ust Siniri 60 600 440 Vo~
P02 | Hiz Alt Sinir 30.0 75.0 47.0 Hz
P03 |Hiz Ust Siniri 30.0 75.0 53.0 Hz
P04 | Batarya Gerilimi Alt Sinir 7.2 24.0 8.0 s
P05 |Batarya Gerilimi Ust Siniri 12.0 32.0 30.0/ V—
P06 | Asirt Akim Siniri 1 9999 1000 A
P07 | Periyodik Bakim Saat Set Degeri 0 9999 0 Saat
P08 | Periyodik Bakim Saati Sifirlama Alarm susturma butonuna basiniz
P09 |Korna Calma Suresi (0 ise surekli) 0 999 60| Saniye
P10 |On Isitma Siiresi 0 99 10| Saniye
1=1 Faz 2 kablolu
2=2 Faz 3 kablolu
P11 |Faz Segimi 3=3 Faz 4 kablolu 3
4=3 Faz 4 kablolu
seri Uggen
P12 |Nominal Alternator Frekansi 50.0/60.0 50.0 Hz
P13 |INominal Hiz 500 5000 3000 Rpm
P14 |Volan Dis Sayisi 1 1000 100 Adet
P15 |Akim Trafosu Carpani 0 999 0 Saat
P16 |Hiz Okuma Giris Secimi g’;’l\*/l';er:;::ﬁ: Fs,i'ggj‘g 0
P17 |Stop / Yakit Selenoid Segimi Stop / Yakit Yakit
P18 |Stop Magnet Enerjilenme Siresi 0 99 20| Saniye
P19 |Uzak Start Gecikmesi 0 60 10| Saniye
P20 |Uzak Stop Gecikmesi 0 60 5| Saniye
P21 |Motor Caligti Bilgisi O=Hayir, 1=Evet
P21.0 $arj Jeneratoru Geriliminden 0/1 1
P21.1 Hizdan 0N 0
P21.2 Jeneratér Geriliminden 0N 1
P21.3 Yag Basincindan 0N 0
P22 |Batarya Gerilimi Zayif Siniri 6.0 14.4 7.0 V—
P23 |Batarya Gerilimi Zayif Kontrol Gecikmesi 1 99 3| Saniye
P24 |Marsi Kesmek icin Alternatér Gerilim Sinir 40 360 300 VA~
P25 [Marsi Kesmek icin Hiz Siniri 20.0 45.0 40.0 Hz
P26 |Mars Deneme Adedi 1 10 3
P27 |Mars Basma Sdiresi 5 99 5| Saniye
P28 |Yag Basinci Bypass Siresi 0 99 30| Saniye
P29 |Motor Isinma Suresi 0 99 10| Saniye
P30 |Hizh Yuk Alma Ozelligi 0=Yok, 1=Var 0
P31 |Ariza Kontrol Gecikmesi 0 99 10| Saniye
P32 |Alternator Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 5.0/ Saniye
P33 |Hiz Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 5.0/ Saniye
P34 | Motor Sogutma Suresi (0 ise pasif) 0 99 3| Dakika
P35 | Motor Calisma Suresi Sifirlama teksnui;?gnsg}rrlsgﬂkglﬂgiz_

25



No

Parametre Adi

Min

Max

Default

Birim

P36

Konfigure Edilebilir Girig-1

0

0 - LED sadece girisin durumunu gosterir ve
sesli ikaz verilmez.

1 -"0" ile ayni, ayrica herhangi bir arizadan
dolayl motorun galismasi engellenmez.

2 - Girig aktif oldugu surece 1sikli ve sesli ikaz
verilir. Gegici ariza tipidir.

3 - Isikh ve sesli ikaz verilir. Kalici ariza tipidir.
Reset edilene kadar devam eder.

4 - "3" ile ayni, ayrica motor durdurulur.

P37

Konfigure edilebilir Girig-2
Secgenekler P36 ile aynidir.

P38

Konfigure edilebilir Girig-3
Secgenekler P36 ile aynidir.

P39

Giris Gozlem Sekli (Surekli/ Motor Calisiyorken)

0 - Hepsi surekli.

1 - Girig-1 motor ¢aligiyorken.

2 - Girig-2 motor galigiyorken.

3 - Girig-1 ve Giris-2 motor ¢alisiyorken.

4 - Girig-3 motor ¢aligiyorken.

5 - Girig-1 ve Giris-3 motor ¢alisiyorken.

6 - Girig-2 ve Giris-3 motor galisiyorken.

7 - Hepsi motor galisiyorken.

P40

Konfigure edilebilir Cikis-1

16

0 - Ariza ¢ikigl.

1 - Motor ¢aligiyor.

2 - YUk transfer izni olustu.

3 - On 1sitma aktif.

4 - Asiri hiz arizasi.

5 - Asiri akim arizasi.

6 - DUsuk yakit seviyesi arizasi.

7 - Asirl hararet arizasi.

8 - Dusuk yag basinci arizasi.

9 - Bakim zamani geldi.

10 - Start arizasi.

11 - YUksek / duguk hiz arizasi.

12 - Jenerator gerilimi arizasi.

13 - Sarj jenerator arizasi.

14 - Dusuk batarya gerilimi arizasi.

15 - YlUksek batarya gerilimi arizasi.

16 - Zayif batarya gerilimi arizasi.

P41

Konfigure edilebilir Cikis-2
Secenekler P40 ile aynidir.

0

16

P42

Yag basinci ariza kaynagi sec¢imi

O=Dijital Girig

1=Musir




No |Parametre Adi Min Max | Default| Birim

P43 |Yag Basinci Musiri Alt Sinir 0.0 99.9 42.6
O=Pasif

P44 |Yag Basinci Musir Konfigurasyonu 1=Alarm lkaz 0
2=Motor Durdurucu

P45 |Sicaklik MUgiri Alt Siniri 0] 300 176
O=Pasif

P46 |Sicaklik MUsir Konfiglirasyonu 1=Alarm Ikaz 0
2=Motor Durdurucu

P47 | Yakit Seviye Musiri Alt Siniri 0| 300 75
O=Pasif

P48 | Yakit Seviye Musir Konfiglrasyonu 1=Alarm lkaz 0
2=Motor Durdurucu

P49 |Operatdr Sifresi (P00...P10 ve P49) 0000] 9990 0000

P50 |Teknisyen Sifresi (P00...P50) 0000] 9990 0000




5.1 Program Fonksiyonlari

5.1.1 Alternator Gerilimi

P00 Alternator Gerilimi Alt Siniri

P01 Alternator Gerilimi Ust Siniri

P11 Faz Tipi Segimi

P32 Alternator Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi

Alternator gerilimi, Alternator Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi (P32) suresi boyunca Alternator
Gerilimi Alt Siniri (P00) degerinden disiik ya da Alternatdr Gerilimi Ust Sinirt (P01) degerinden
yuksek olursa ariza durumu olusur. Ariza kontroli Kontrol Gecikmesi (P31) slresinden sonra
yapilir. Bu ariza Motor Sogutma Suresi (P34) beklenmeden motoru durdurur.

Toplam dort adet sistem konfiglirasyonu mevcuttur:

P11=1 Tek faz. Alternatér Gerilimi Alt Siniri (P00) ve Alternator Gerilimi Ust Siniri (P01)
parametrelerini faz-notr gerilimi olarak ayarlayiniz.

P11=2 Tek faz G¢ hat fazlar arasinda 180 derece faz kaydirmali.

P11=3 Ug faz dért hat. Alternatdr Gerilimi Alt Sinirt (P00) ve Alternatdr Gerilimi Ust Sinir
(PO1) parametrelerinin faz-faz gerilimi olarak ayarlayiniz.

P11=4 Ug faz dort hat series delta. A delta configuration where neutral is between

two phases. Alternator Gerilimi Alt Siniri (P00) ve Alternatdr Gerilimi Ust Siniri
(PO1) parametrelerinin faz-faz gerilimi olarak ayarlayiniz.

.1.2 Alternator Frekansi

|

P02 H|ZAItS|n|r|
P03 HizUst Siniri
P33 HizHata Kontrol Gecikmesi

Alternator frekansi, Hiz Hata Kontrol Gecikmesi (P33) suresi boyunca Hiz Alt Sinin (P02)
degerinden disiik ya da Hiz Ust Siniri (P03) degderinden yliksek olursa ariza durumu olusur.
Ariza kontrolu Kontrol Gecikmesi (P31) suresinden sonra yapilir. Bu ariza Motor Sogutma Suresi
(P34) beklenmeden motoru durdurur.

5.1.3 Batarya Gerilimi

P04 Batarya Gerilimi Alt Siniri
P05 Batarya Gerilimi Ust Siniri

Batarya gerilimi Batarya Gerilimi Alt Siniri (P04) degerinin altina dustugunde ariza durumu
olusur. Displayde bAT1 (DUguk batarya) mesaji goruntilenir. Batarya gerilimi, Batarya Gerilimi
Ust Sinin (P05) degerinin Ustiine ¢iktiginda ariza durumu olugur. Displayde bAT3 (Yliksek
batarya) mesaiji goérunttlenir.

5.1.4 Asirnn Akim Sinir1 (P06)

Konrol Gecikmesi (P31) suresi dolduktan 5 sn sonra yuk akimi Asirit Akim Siniri (P06) degerinden
yuksekse ariza durumu olusur. Displayde ocr (Asiri Akim) mesaji géruntulenir.

5.1.5 Bakim Arizasi Gosterimi

P07 Periyodik Bakim Saat Set Degeri
P08 Periyodik Bakim Zamani Sifirlama

Cihazin guvenilirligini saglamak amaciyla, jeneratore belirli araliklarla bakim yapilmalidir.
EAOM-72F cihazinda bakim zamani geldiginde kullanicinin uyariimasi i¢in cihaz konfigire
edilebilir. Periyodik Bakim Saat Set Degeri (P07) iki servis arasinda motorun galismasi igin
gegmesi gereken saattir. Periyodik Bakim Saati Sifirlama (P08) her bakimdan sonra bakim
saatinin sifirlanmasiigin kullanilir.
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Tanimlanmis motor ¢alisma suresi doldugunda Unlem igaretiyle gosterilen led yanip sonmeye
baslar, displayde bAEr hata mesaji goruntulenir. Peryodik Bakim Saati Sifilama (P08)
parametresi 0 girildiginde bu 6zellik pasif yapilmig olur.

5.1.6 Remote Start Zaman Gecikmesi (P19)

Remote Start/Stop girisi aktif oldugunda (motorun c¢alismasi), motor Remote Start Zaman
Gecikmesi (P19) nden sonra galisir. Bunun nedeni sebeke geriliminde anlik degismelerin yanlis
algilanip motorun calismaya baglamasini engellemektir. Bu parametre 0-60 saniye arasinda
girilebilir.

5.1.7 Remote Stop Zaman Gecikmesi (P20)

Remote Start/Stop girisi pasif oldugunda (motorun durmasi), motor Remote Stop Zaman
Gecikmesi (P20) suresinden sonra durdurulur. Bunun nedeni sebeke geriliminin belirtilen

sinirilar icinde oldugunu ve yukin sebekeye transfer edilebilecegini gozlemek igindir. Bu
parametre 0-60 saniye arasinda girilebilir.

5.1.8 Warm-Up Zaman Gecikmesi (P29)

The Warm-Up delay timer starts when the engine is up and running. This delays loading of the
generator until it has stabilised. Once the time delay has expired, the load transfer command can
be issued via one of the configurable relay outputs 1-2 (P40-P41) if configured for this function.

5.1.9 Kontrol Gecikmesi / Hizh Yiik Alma Seg¢imi (P30)

Eger bu parametrede Hizli YUk Alma (P30=1) secilmigse, motorun galismasi i¢in gozlenen
parametreler normal degerlerine ulastiklari an Kontrol Gecikmesi (P31) stresi durdurulur ve
motor galismaya baslar.

5.1.10 Hiz Okuma

P13 Nominal Hiz (RPM)

P14 Dis Sayisi

P16 Hiz Okuma Girig Sec¢imi
P25 Margi Kesmek igin Hiz Siniri

Bu parametre jenerator hizinin hangi metodla goruntulenecegini belirler. Alternator Frekansi ve
Harici Manyetik Pick-up olmak Uzere iki secenek mevcuttur. Motorun calismaya basladigini
algilamak icin hiz goruntulenir. Detayh bilgi icin Bolum 5.1.2 Alternator Frekansi, 5.1.13 Motor
Calisti Bilgisi ve 5.1.14 Motoru Calistirma bolumlerini inceleyiniz.

Eger Alternator Frekansi secilmisse, Nominal Alternator Frekansi (P12) ve Nominal Hiz (P13)
dogru ayarlanmalidir.

Eger Manyetik Pick-up secilmigse, Nominal Alternator Frekansi (P12), Nominal Hiz (P13) ve
Volan Dis Sayisi (P14) dogru ayarlanmalidir.

5.1.11 Stop / Yakit Selenoid Se¢imi (P17)

Bu parametre ile Stop ya da Yakit selenoidinden hangisinin kullanilacagina karar verilir.

Eger Yakit selenoidi secildiyse, motor ¢aligtirilirken yakit selenoidi enerjilenir ve yakit selenoidi
enerjisiz birakilarak motor durdurulur.

Eder durdurma selenoidi seciliyse, sadece motoru durdurmak igin durdurma selenoidi
enerjilendirilir. Selenoid, Stop Magnet Enerjilenme Suresi (P18) kadar enerjili kalir.
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5.1.12 Stop Magnet Enerjilenme Siiresi (P17)

Bu parametre stop selenoidinin motoru durdurmak igin ne kadar enerjili kalmasi gerektigini
tanimlar. Stop/ Yakit Selenoid Se¢imi (P17) Stop Selenoidi olarak segildiyse kullanilir.

5.1.13 Motor Calisti Bilgisi (P21)

Cihazin motorun galistigini algilamasi durumunda, start ¢ikisi pasif edilir. Motorun ¢galismamasi
durumunda ise Mars Basma Suresinin (P27) iki kati kadar bir sure beklendikten sonra start ¢ikigi
tekrar aktif edilir. Cihazin motorun g¢alistigini algilamasi i¢in asagida agiklanan dort adet sinyal
tanimlanmistir:

0. SarjJeneratort (P21.0); sarj jeneratorinin gerilim Gretmeye baslamasi

1. Hiz (P21.1); eger motor hizi Marsi Kesmek i¢in Hiz Siniri (P30) degerinden buylkse, Hiz
Okuma Girig Secimi (P18) dikkate alinmalidir. (Detayl bilgii¢cin Bolum 5.1.10 a bakiniz)

2. Alternator Gerilimi (P21.2); Eger alternator gerilimi Mars1 Kesmek icin Alternator Gerilim Sinir
(P29) degerinden buyukse.

3.Yag Basinci (P21.3); yag basincinin olusmasi.

Yukarida agiklanan dort segenekten en az ikisinin segilmesi tavsiye edilir.

Tercihen 1. Hiz ve 2. Alternator Gerilimi veya 0. Sarj Jeneratoru

Segcilen sartlardan herhangi biri olusursa, motorun ¢alismaya basladigina karar verilir.

5.1.14 Motoru Calistirma

Mars Deneme Adedi (P26)
Marg Basma Suresi (P27)

EAOM-72F cihazi motoru ¢alistir komutunu aldiginda, start ¢ikisini ve selenoid ¢ikisini (Stop /
Yakit Selenoid Segimi (P17) yakitise) enerjilendirir.

Start ¢ikigi aktif edildikten sonra, motor ¢alisti kabul sinyalleri gézlenir, bu sinyallerden herhangi
biri Mars Basma Suresince (P27) aktif olmazsa start ¢ikisi pasif edilir. Mars Basma Siresinin
(P28) iki kati kadar bir sure beklendikten sonra start ¢ikigi tekrar aktif edilir ve ayni iglemler
tekrarlanir. Eger Mars Deneme Adedi (P26) kadar marg basma denemesinden sonra motor hala
calismadiysa, mars basma iptal edilir ve mars arizasi verilir. Mars arizasi ariza silme butonu ile
silinebilir.

5.1.15 Yag Basinci Bypass Suresi (P28)

Motor calisti kabul edilip start ¢ikigi pasif edildikten sonra bu sure sayilmaya baslanir. Sire
sonunda yag arizasi girisi, ariza durumu gosteriyorsa motor hemen durdurulur. This bypass time
is also used for the analogue Oil Pressure Lower Limit (P43) if enabled and Pressure
Configuration (P44)is set to shut down the engine

5.1.16 Ariza Kontrol Gecikmesi (P31)

Motor ¢alisti kabul edildikten ve motor stabil hale geldikten sonra Ariza Kontrol Gecikmesi (P31)
suresince yuksek sicaklik arizasi disinda olusabilecek diger arizalar dikkate alinmaz. Bu ariza
suresi bitmeden yuk jeneratore aktariimaz.

5.1.17 Motor Sogutma Siiresi (P34)

Yuk jeneratorden beslenirken sebeke geriliminde bir problem yoksa yuk sebeke gerilimi Uzerine
alinir. Jeneratoérin sogumasi igin jeneratér yuksuz olarak Motor Sogutma Siresince (P34)
calistirihr, daha sonra motor durdurulur.

5.1.18 On Isitma Siiresi (P10)

Bu sure konfigure edilebilir ¢ikislardan herhangi biri pre-heat/post-heat olarak segilmigse
islevseldir. When starting the generator, this output is active for time period defined in the Pre-
Heat/Post-Heat time (P10) prior to running starter motor and remains active during cranking and
after the engine has started. If the engine fails to start, the pre-heating/post-heating output
remains switched on during repeated starting attempts.
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5.1.19 Akim Doniistiirme Orani (P15)

The current transformer input / output ratio can be entered into parameter Current Transformer
Ratio (P15), allowing the primary current value to be displayed. Example If the CT is 50:5A, set
Current Transforer Ratio (P15)to 10.

5.1.20 Konfigure Edilebilir Girigler

P36 Konfigure Edilebilir Girig - 1
P37 Konfigure Edilebilir Girig - 2
P38 Konfigure Edilebilir Girig - 3

Connecting any of these inputs to OV can activate the LED annunciator and/or alarm horn. The
product can be programmed to respond in one of four ways:

0. Durum - Girisg OV oldugundaled yanar.

1. Fire Switch Mode — Segildiginde, motor kapatma sinyali algilansa ya da alarm durumu olugsa
bile caligmaya devam eder.

2. Only Horn Temporary — Giris OV oldugu surece LED yanar ve korna oter.

3. Only Horn Permanent - Korna dterken LED yanip séner, bu durum reset butonuna basilana
kadardevam eder.

4. Motor durdurma - 2 ile aynidir. Ek olarak motor durdurulur.

5.1.21 Konfigiire Edilebilir Cikiglar

Konfiglre Edilebilir Cikis-1 (P40)
Konfigtre Edilebilir Cikis-2 (P41)

Cikislar asagida listelenen sekillerde konfiglre edilebilirler:

0. Alarm ¢ikisl. Herhangi bir ariza olustugunda aktif olur. Sesli ya da gorsel olarak kullanilabilir.

1. Motor galisiyor. Motor ¢aligirken aktiftir.

2. YUk transfer edilebilir. Bu ¢ikis, alternator gerilimi Alternator Gerilimi Alt Sinirt (POO) ile
Alternatér Gerilimi Ust Siniri arasinda oldugunda aktif olur. Bu gikig, jeneratdr galigiyorken yiki
alternatore transfer etmek icin bir kontaktért kontrol etmekte kullanilir.

3. On 1sitma fonksiyonu. Motor galistirilirken, bu ¢ikis dncelikli olarak mars motorunu ¢aligtirmak
icin On Isitma Suresi (P10) kadar aktif olur.

4. Asirt Hiz Motoru Durdurma Cikigi. Bu ariza motor hizi Hiz Hata Kontrol Gecikmesi (P33)
suresince Hiz Ust Siniri (P03) degeri Gizerinde bulundugunda olusur. Bu ariza olustugunda Motor
Sogutma Suresi (P34) beklenmeden motor durdurulur ve bu ¢ikis aktif edilir.

5.AsirtAkimAlarm ¢ikigi. Asiri akim arizasi olustugunda aktif olur.

6. DUsUk Yakit SeviyesiAlarm ¢ikisi. DUsUk yakit seviyesi olustugunda aktif olur.

7.YUksek Sicakhik Alarm ¢ikisi. YUksek sicaklik arizasi olustugunda aktif olur.

8. Dusuk Yag Basinci Alarm gikisl. DUsuk yag basinci arizasi olustugunda aktif olur.

9. Bakim Zamani Geldi Alarm ¢ikisi. Bakim zamani geldiginde aktif olur.

10. Mars Arizasi Alarm ¢ikisi. Mars arizasi olustugunda aktif olur.

11. YUksek/Dusuk HizAlarm gikisi. Yuksek ya da dusuk hiz arizasi olustugunda aktif olur.

12. Gerilim Arizasi Alarm ¢ikisi. Gerilim arizasi olustugunda aktif olur.

13. SarjArizasi Alarm ¢ikisl. Sarj arizasi olustugunda aktif olur.

14. DusUk Batarya Gerilimi Alarm ¢ikisi. DusUk batarya gerilimi arizasi olustugunda aktif olur.

15. Yuksek Batarya Gerilimi Alarm gikisi. YUksek batarya gerilimi arizasi olustugunda aktif olur.
16. Zayif Batarya Alarm ¢ikisi. Zayif batarya arizasi olustugunda bu ¢ikig aktif olur.
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5.1.22 Yag Basinci Switch / Musir Segimi (P42)

Cihaz, motor yag basinci durumunu iki sekilde 6grenebilir. Bu parametre yardimiyla yag basinci
switchi ya da analog basing musiri segilerek.

The sender limit Pressure Lower Limit (P43) is used as the starting signal and to shut down the
engine if the analogue sender is selected. The Oil pressure Bypass Time (P28) will operate for
both selections.

5.1.23 Yag Basinci Alt Sinin (P43)

Motorun g¢alisacagi minimum yag basinci.

5.1.24 Yag Basinci Alarm Konfiglurasyonu (P44)

Olglilen yagd basincinin Yag Basinci Alt Siniri (P43) dederinden disiik olmasi durumunda alarm
fonksiyonunun ne olacagini belirler. Eger bu parametre ‘0’ ise, analog basing girisi pasif olur.
Egder bu parametre ‘1’ise, 6n alarm (uyan) verilir. Eger bu parametre ‘2’ise, motor durdurulur.

5.1.25 Sicaklik Ust Sinir1 (P45)

Motorun galisacagl maksimum ¢alisma sicakhgi.

5.1.26 Sicaklik Alarm Konfiglirasyonu (P46)

Olgiilen sicakligin Sicaklik Ust Sinir (P45) degerinden ylksek olmasi durumunda alarm
fonksiyonunun ne olacagini belirler. Eger bu parametre ‘0’ ise, analog sicaklik girisi pasif olur.
Egder bu parametre ‘1’ise, 6n alarm (uyan) verilir. Eger bu parametre ‘2’ise, motor durdurulur.

5.1.27 Yakit Seviyesi Alt Sinir1 (P47)

Yakit seviyesi minimum degeri.

5.1.28 Yakit Seviyesi Alarm Konfiglurasyonu (P48)

Olglilen yakit seviyesinin Yakit Seviyesi Alt Siniri (P47) degerinden diisiik olmasi durumunda
alarm fonksiyonunun ne olacagini belirler. Eger bu parametre ‘0’ ise, analog yakit girisi pasif
olur. Eger bu parametre ‘1’ ise, 6n alarm (uyari) verilir. Eger bu parametre ‘2’ ise, motor
durdurulur.

5.1.29 Operator Sifresi (P49)

Operatdr sifresini degistirmek icin kullanilir. Bu sifre girilerek Alternator Gerilimi Alt Sinirt (P00) ile
On Isitma (P10) arasinda yer alan parametrelere ve Operator Sifresi (P49) parametresine
erismek mumkundur.

5.1.30 Teknisyen Sifresi (P50)

Teknisyen sifresini degistirmek igin kullanilir. Bu sifre girilerek tUm parametrelere erigilebilir.
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5.2 Operator Parametre Degerinin Degistirilip Kaydedilmesi

Calisma Ekrani

Operator Meniisu
Giris Ekrani

Operator Sifresi
Giris Ekrani

Operator Sifresi
Giris Ekrani

. Vi2nan O Hz./RPM O IE'
I 0N OwaOd 0o @
L 3 D u OVusisn O :~E,~ Oz !
O Oz Ohs Orower O) 93 O
A v PROG"| | <l
RESET o | XETEST >
v |
O Vitaiin O Hz./RPM O I::l
n D - OVean O ™ O @
u ' ' OVisian O :.fm OOz !
O Oz Ohs Orower O) ﬁ O
A v PROG®| | <=l
RESET || o< | |XETEST|| )
O Vitan O Hz./RPM O El
n ,_' n n OVesan O ol O @
u u u U OVLsuLaN O :~F~,,~ O =7 !
Ol Oz Ohs Orower ) O
A v PROG®| | <=l
RESET || o | |X:TEST )
O Verzn Orzrem(O) E
n n j OVezen O ™ O @
u u L OVisian O :’E.N O !
Ol Oz Ol Orower O ﬂ O
A v PROG®| | <l
RESET | ox¢ | |X£TEST|| )
0 |
O Vit O Hz./RPM O El
,_' ,_' OV O alr O @
u u OVL31/L3N O :,.E'N O =7 !
O Oz Ohs Orower ) iﬁ's O
A v PROG®| | <l
RESET || ¢ | XXTEST 3

#= butonuna basildiginda
tim ledler ve dijitler
enerjilenir, cinkl bu buton
ayni zamanda test butonu
olarak kullanilir. Bu butona
5 saniye boyunca
basiimaya devam
edildiginde Operator
Menusu Giris Ekrani
goruntulenir ve prog ledi
yanar.

== butonuna basildi§inda
Operator Sifresi Girig
Ekrani goruntulenir.

Sifreyi == ve <
butonlariyla degistiriniz.

Sifre girildikten sonra

- butonuna basiniz. Eger
girilen sifre dogruysa ilk
parametreye erisilmis olur.

NOT : Programlama boliimiinde kullanicinin 20 saniye siresince higbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.
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OVermm OHzrem O F =] Alternator Gerilimi
OV Ol O @ Alt Sinin

mnr
u u OVL31/L3NO .,F,, ODG!

O Ol Ohs Orower O) % O

degerine A v PROG®| [ €=
erismek igin == RESET S< | | ZETEST > —

butonuna basiniz.

OVuranmw OHZ-/RPMOE Altel'natf)l" Gel"i"mi

m M| 0wwOdo® Alt Sinir Degeri
0280

OVL31IL3N O :,.F:.. O [~ !
Ol O Ol Orower O % O
[POD ldegerini # ve A v PROG®| | <=l
= butonlart ile RESET < | | ZTEST >

degistiriniz. | |
OVL12/L1N OHZ.IRPMOE Alternatar Gerilimi
OV Ol O @ Alt Sinir Degeri

m 3 1
u ' U OVL31IL3N O .:'..F:N O =7 !
O

Ol I Ol Orower O ﬂ O o s
degerini
A v PROG®| [ <=l kaydetmek ve [P0 1]
RESET X TEST parametresine erismek
Bl I> icin % butonuna basiniz
v
OVormw OzremOF ] Alternator Gerilimi
on i Oviun O O @ | Ust Sinir
' u ' OVL31IL3N O :NE:.. O [~/ !
Ol Oz Ohs (Oprower () O
A v PROG®| | <=
RESET || o | | X:TEST & )

NOT : Diger parametrelerg erisim de parametresine erigim gibidir. Programlama
modundan ¢ikmak igin <= butonuna basiniz.

NOT : Programlama boliimiinde kullanicinin 20 saniye siresince higbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.



5.3 Teknisyen Parametre Degerinin Degistiriimesi ve Kaydedilmesi

Calisma Ekrani

Operator Meniisi
Giris Ekrani

Teknisyen Mentisu
Giris Ekrani

Teknisyen Sifresi
Giris Ekrani

Teknisyen Sifresi
Giris Ekrani

O Vitzian O Hz./RPM O IE'
' 'ﬂ n OVasan O alir O @
L D u OVLM/LSN O :..E'. O =7 !
O IL1 O Iz O I3 O POWER O O
A v PROG"| | <=l

RESET | o | X£TEST | )
0 |
O Vitzian O Hz./RPM O IE'

mno

OVL23IL2N O&" O @

u ' '- O Ve O) :..Er.. OOz !
O Ok Ohs (Orower O) O
A v PROG® | <=
RESET | o | |X£TEST|| )
0 |
O Vitzian O Hz./RPM O IE'
L C '- OVLzalLZN Oi" O @
L L L OVisman O :..E:.. OOz !
Ol Ol Ohs Orower ) O
A v PROG® | <=
RESET | o | |XXTEST| )
O Vitan O Hz./RPM O IE'
nn
Uy

n n OVean O ar O @
U u OVisman O :,_E.,_ OO~ !
O Ok Ohs Orower O) O
A v PROG®| | <l
RESET || ¢ | X:TEST )
O Vitaian O Hz./RPM O IE'
n ' n OV O ol O @
'_’ ' L’ OV O :~E~ OOZ !
Ol Ok Ohs Orower ) O
A v PROG®| | <=
RESET || ¢ | XtTEST D

v

== butonuna basildiginda
tum ledler ve dijitler
enerjilenir, cinkl bu buton
ayni zamanda test butonu
olarak kullanilir. Bu butona
5 saniye boyunca
basiimaya devam
edildiginde Operator
Menusu Giris Ekrani
goruntulenir ve prog ledi
yanar.

" butonuna 10 saniye
suresince basildiginda,
teknisyen menusu girig

ekrani goruntulenir.

== butonuna basildiginda,
teknisyen sifresi giris
ekrani goruntulenir.

= ve = butonlariyla
sifreyi giriniz

Sifre girildikten sonra

| butonuna basiniz. Eger
girilen sifre dogruysa ilk
parametreye erigilmis olur.

NOT : Programlama boliimiinde kullanicinin 20 saniye siresince higbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.
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degerine
erismek icin ==
butonuna basiniz.

degerini & ve
~ butonlari ile
degistiriniz.

O Via2nn O Hz./RPM O E
n n OV O ™ O @
u u OVisian Q) :..E'.. OO !
Ol Ol Ohls Orower ) O
A v PROG®| | <=l
RESET | ox¢ | |X£TEST|| )
OVurawiw OHzrem () E
n ' n OVLZ3IL2N Or O @
u ' U OVL31IL3N O :NE,N O =7 !
O Ol Ols Orower O O
A v PROG®| | <=l
RESET || ¢ | |X<TEST| )
O Vian O Hz./RPM O E
'_, '_' OVusan O ol O @
u U OV O :,fr,., O !
O Oz Ohs Orower O) ﬂ O
A v PROG®| | <=l
RESET || ¢ | |X<TEST| )
|
v
OVuranw OHzirem(O) E
D n ' OV O i O @
' u ' OVL31IL3N O :~E~ O =7 !
Ol Oz Ol Orower O) O
A v PROG®| | <l
RESET | o | X£TEST | D

Alternator Gerilimi
Alt Sinin

Alternator Gerilimi
Alt Sinir Degeri

Alternator Gerilimi
Alt Sinir Degeri

degerini
kaydetmek ve

parametresine erismek

Alternatbr Gerilimi
Ust Siniri

NOT : Diger parametrelere erigsim de parametresine erigim gibidir. Programlama
modundan ¢ikmak igin <= butonuna basiniz.

NOT : Programlama boliimiinde kullanicinin 20 saniye siresince higbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.



6. DEVREYE ALMA

A Cihaza ylUksek gerilim uygulanmadigindan emin olunuz.

1. Cihazin tim baglantilarinin dogru yapildigindan emin olunuz, baglantinin sistemle uyumlu
olmasina dikkat edilmelidir.
2. Dogru degerde sigortalarin takildigindan emin olunuz.
3. Parametre degerlerinin sisteme uygun ayarlanmasi gerekmektedir. Detayli bilgi i¢in Bolum
5. Parametreler’e bakiniz.
4. Motorun caligmasini elektriksel olarak engelleyiniz. Ornegin; selenoid ¢ikis baglantisini
klemensten ayiriniz.
5. Gozle kontrol edilip cihazin galistirimasinda herhangi bir sakinca olmadidi géruldigunde,
batarya gerilimini baglayiniz.
6. Displayin enerjilendiginden emin olunuz.
7. Motor start butonuna (7) basiniz.
8. Motorun calismaya basladiginda meydana gelmesi gereken olaylarin meydana geldigini
gozleyiniz. Mars cikisi Mars Basma Suresi (P27) boyunca Start Deneme Adedi (P26) kez aktif
edilmelidir.
9. Mars arizasi ledinin yanip sondugunu gozleyiniz.
10. Kornanin ¢alistigindan emin olunuz. Alrm Susturma butonuna (5) basiniz.
11. Motoru ¢calisma konumunda birakiniz. (Yakit selenoidini tekrar baglayiniz)
12. Reset butonuna (6) basiniz. Mars arizasi ledinin sénduiguni gozleyiniz.
13. Motor start butonuna (7) basiniz.
14. Asagida listelenen olaylarin olugtugunu gozlemleyiniz:

Start ¢ikigi aktif edilir.

Motor calisir.

Motor ¢alismaya basladiginda start ¢ikisi pasif edilir.
Eger yukarida listelenen olaylar meydana gelmediyse motorun galismaya elverigli oldugundan,
baglantinin dogrulugundan ve EAOM-72F cihazinin dogru programlandigindan emin olunuz.
15. Motorun ¢alisma hizinin uygun oldugunu kontrol ediniz. Eger degilse alarm durumu
olusabilir.
16. Motor Durdurma butonuna (8) basildiginda motor durmalidir. Allow time for the engine to
come torest.
17. Remote start switch (e§er uygunsa) ile motoru galistiriniz.

7. LED TESTI

aai butonuna basildiginda, tim led ve dijitler enerjilenir.

=} FAILED TO START @Em[o

_E_ HIGH TEMPERATURE

i~ LOW OIL PRESSURE

EAOM - 72F

[Ga] OVER SPEED

VOLTAGE FAILURE
[F—=| CHARGING FAIL

SPARE - 1
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8. CIHAZIN CALISMASI
8.1 On Panel

J=} FAILED TO START @ Em Ko

_f_ HIGH TEMPERATURE

il LOW OIL PRESSURE

EAOM - 72F

@ OVER SPEED
VOLTAGE FAILURE
[F =] €HARGING FAIL
SPARE -1
SPARE -2

SPARE -3

Number |Comment

Cok fonksiyonlu display. Normal galismada, kullanicinin bilgilendirilmesi

1 amacilyla, programlama modunda parametre degerlerinin gésterimi amaciyla
kullanilr.

2 Normal ¢calismada, gdzlem dederlerini ve programlama modunda parametreleri
goruntilemek igin kullanilir.

3 Ariza Gostericileri. Detayli bilgi icin Bolim 9 a bakiniz.
Lamp Test butonu tum led gostergeleri ve display segmentlerini yakar. Bu

4 butona 5 sn boyunca basiimasi durumunda cihaz programlama moduna geger
ve buton Uzerindeki led yanar.
Bu buton kornayi susturmak icin kullanilir. Programlama modunda azaltma

S butonu olarak kullanilir.

6 Herhangi bir arizanin algilanmasi durumunda bu buton ile ilgili ariza silinebilir.
Programlama modunda iken arttirma butonu olarak kullanilir.
Bu buton motoru galistirmak icin kullanilir. Buton Gzerindeki yesil led butona

7 basildigini gosterir.
Bu buton motoru durdurmak igin kullanilir. Buton tzerindeki yesil led butona
basildigini gosterir.

9 Alternator yuka Uzerine almaya hazir ledi

10 Yesil led motorun ¢alismaya bagladigini belirtir.
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8.2 Gosterge Secgimi Ledleri

(OVitzan (O HzrPM( ) E
OV O alr O @
(O Vs O) E OO !

Ol Ol Ol (Opower () @

4-dijit, 7-segment LED display ve ilgili led gostericileri ile birlikte parametrelerin goruntilenme-
sini saglar. Parametre @ butonuyla secilebilir. Bu buton yardimiyla parametreler asagida
siralandigi sekilde segilebilir. Faz-faz gerilim okumalarinda L énekinin, faz-nétr okumalarinda
n onekinin kullanildigina dikkat ediniz.

* Alternator gerilimi L1-L2, L 6nekiyle kullanilir

* Alternator gerilimi L1-N, n 6nekiyle kullanihr

* Alternator gerilimi L2-L3, L onekiyle kullanilir

* Alternator gerilimi L2-N, n 6nekiyle kullanihir

* Alternator gerilimi L3-L1, L onekiyle kullanilir

* Alternatdr gerilimi L3-N, n énekiyle kullanilir

* Alternator L1 akimi (A)

* Alternator L2 akimi (A)

* Alternator L3 akimi (A)

* Alternator guca (VA). Bu deger (Gerilimler toplami (L/N)) x (Tim faz akimlari) formultyle
bulunur.

* Alternator frekansi (Hz)

* Alternatdér RPM, Hiz Okuma Giris Secimi (P16) parametresinde alternator frekansi ya da
manyetik pickup secilerek bu deger bulunur.

« Batarya gerilimi (VBAT)

* Motor ¢alisma zamaninin birimi saattir. (Resetlenmesinden o ana kadar motorun galisma
suresini gosterir) 6 dijit olarak ifade edilir. ilk 3 dijit H, son 3 dijit L ile ifade edilir.

* Yag basinci

* Sicaklik

* Yakit seviyesi

» Alarm korna ledi asagida listelenen arizalardan herhangi birisi algilandigina surekli yanip
soner. Display se¢cme butonu ile bu arizalardan hangisinin meydana geldigi gozlenebilir. Eger
birden fazla ariza varsa bu butona her basigta olusan ariza goruntulenir.

Olusabilecek ariza kodlari:

EStP -Acildurdurma

bAT1 - Dusuk batarya gerilimi alarmi

bAT2 - Weak Battery Alarm

bAT3 - Yuksek batarya gerilimi alarmi

ocr - Asir akim arizasi

Serv - Periyodik bakim suresi doldu

LOPr - Dusuk yag basinci

HItE - Yuksek sicaklik alarmi

LoFL - Dusuk yakit seviyesi alarmi
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8.3 Motoru Calistirma

Cihazin 6n panelinde bulunan START butonuna basarak ya da Remote Start Girisi (Pin 17) ile
cihaza start veriniz. Motor ¢calismaya baglamalidir. Cihaza start verilmesiyle agsagidaki olaylar
meydana gelir:

* Mars motoru galigir

* Motor ¢aligir

Motor ¢calistiginda,

* Mars motoru ayrilir

* Motor calisiyor (10) ve alternator gerilimi yuku almaya hazir ledi (9) Kontrol Gecikmesi (P31)
suresinden sonra yanar.

* Alarm gostergeleri pasif konumda kalir.

8.4 Motoru Durdurma

STOP butonuna basildiginda ya da Remote start girisi birakildiginda, alternator gerilimi yuka
almaya hazir ledi (9) sOner ve kontaktor biraktirilir. Fakat motor Motor Sogutma Suresi (P34)
suresince ¢alismaya devam eder. Sogutma slresi sonunda motoru durur.
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9. ARIZALAR

Uyari: Cihaza yuksek gerilim verilmediginden emin olunuz.

Cihazin 6n panelinde bulunan ariza gostergeleri ariza olugsmasi durumunda yanip sdnerek
kullaniciyr uyarir. Ariza kalici bir ariza ise ariza sarti ortadan kalksa bile ariza resetlenene kadar
kalir. Ariza olusmasi durumunda asagida listelenen adimlari uygulayiniz:

1. Arizayi bulup duzeltiniz.

2. Reset butonuna basarak arizayi siliniz.

3. Motor start butonuna basiniz.

9.1 Aniza Gostergeleri

9.1.1 Mars Ariza Ledi

Mars Deneme Adedi (P26) kadar denemeden sonra motorun galismaya baslamamasindan
dolayi bu led yanar. Ariza reset butonuna (6) basarak bu ariza silinmelidir.

9.1.2 Yuksek Sicaklik Ledi
Motorun Uzerinde bulunan termostatik switchin yuksek sicaklik algilamasiyla bu led yanip soner.

Bu ariza olustugunda jenerator kontaktora biraktirilir ve Motor Sogutma Suresinin (P34) dolmasi
beklenmeden motor durdurulur.

9.1.3 Dusuik Yag Basinci Ledi

Motor galisirken, motor tzerindeki yag basinci switchinin dusuk yag basinci algilamasiyla bu led
yanip soner. Bu arizanin olugsmasi i¢in motor en az Yag Basinci Bypass Suresi (P28) boyunca
calismalidir. Bu ariza olustugunda jenerator kontaktort biraktirilir ve Motor Sogutma Sdresinin
(P34) dolmasi beklenmeden motor durdurulur.

9.1.4 Sarj Jeneratorii Ariza Ledi

Bu ariza, jenerator Ariza Kontrol Gecikmesi (P31) suresi kadar galistiktan sonra gosterilir. Bu led
motor galistiktan sonra batarya sarj jeneratorinin gerilim Gretmemesi durumunda yanip soner.
Bu ariza olustugunda motor durdurulmaz

9.1.5 Asiri Hiz Ledi

Bu led alternatdr hizinin Hiz Alt Sinir (P02) degerinden diisiik ya da Hiz Ust Sinir (P03)
degerinden yluksek olmasi durumunda yanip soner. Arizanin gosterilebilmesi igin alternator
hizinin bu limit degerlerinin Hiz Hata Kontrol Gecikmesi (P33) suresince diginda olmasi
gerekmektedir. Alternator hizi, alternator ¢ikis frekansindan ya da harici manyetik pick-up
girisinden dlgulebilir. (Alternator frekansi, manyetik pick-up segimi Hiz Okuma Girig Segimi (P16)
ile yapilmaktadir). Bu ariza olustugunda jenerator kontaktoru biraktirilir ve Motor Sogutma
Suresinin (P34) dolmasi beklenmeden motor durdurulur.

9.1.6 Jenerator Gerilimi Ariza Ledi

Bu led alternator geriliminin Alternator Gerilimi Alt Sinirt (PO0) degerinden Ariza Kontrol
Gecikmesi (P31) suresi kadar disinda olmasi durumunda yanip soner. Bu ariza olustugunda
Motor Sogutma Siresi (P34) beklenmeden motor durdurulur.

9.1.7 Konfiglire Edilebilir Girig-1, 2, 3

Yedek girig-1, 2 and 3. Bu girisler Konfigure Edilebilir Ariza Girigleri-1, 2, 3 (P36, P37, P38)
parametreleriyle programlanirlar. Ledler giriglerin durumunu belirtir.
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9.1.8 Dusuk Yag Basinci Alarmi (LoPr)

The analogue pressure sensor is connected to the unit via Pressure Sender (Pin 26). Pressure
Configuration (P44) defines the course of events when the measured oil pressure value is lower
than the value of Pressure Lower Limit (P43) . Depending on the programming, the engine will
shutdown and/or the alarm will sound.

9.1.9 Yuksek Sicaklik Alarmi(HItE)

The analogue temperature sensor is connected to the unit via Temperature Sender (Pin 27).
Temperature Configuration (P46) defines the course of events when measured temperature
value is higher than the value of Temperature Upper Limit (P45). Depending on the programming,
the engine will shut down and/or the alarm will sound.

9.1.10 Duisuk Yakit Seviyesi Alarmi (LoFL)

The analogue fuel level sensor is connected to the unit via Level Sender (Pin 28). Level
Configuration (P48) defines the course of events when the measured fuel tank level is lower than
the value of Level Lower Limit (P47) . Depending on the programming, the engine will shut down
and/or the alarm will sound.

9.1.11 Acil Durdurma Mesaji (EStP)

Istenildiginde acil durdurma girisi aktif edilerek motor durdurulabilir. Ariza giderildikten sonra
Ariza Silme butonuna basilarak ariza silinir.

9.1.12 Dusuk Batarya Gerilimi Mesaji (bAT1)

Batarya gerilimi Batarya Gerilimi Alt Siniri (P04) degerinin altina distigunde bu led yanar.
Bu ariza olustugunda EAOM-72F cihazinda Unlem isareti ile gdsterilen led yanip sbnmeye bagslar
ve kullanici hata mesajini kaydirma butonuyla & gorebilir.

9.1.13 Zayif Batarya Gerilimi Mesaji (bAT2)

Marsa basma sirasinda, batarya gerilimi, Batarya Gerilimi Weak Kontrol Suresi (P23) boyunca
Batarya Gerilimi Weak Limit (P22) de@erinin altina diserse bu mesaj géruntulenir. Mesaj Ariza
Silme butonuna basilarak silinebilir.

9.1.14 Yuksek Batarya Gerilimi Mesaji (bAT3)

Motor galigiyorken, batarya gerilimi Batarya Gerilimi Ust Siniri (P05) degerinin Gistiine giktiginda
bu mesaj goruntulenir. Batarya gerilimi cihazin arka terminallerinden olgulur.

9.1.15 Bakim Saati Mesaiji (SErV)

Periyodik Bakim Saati Set Degeri (P07) ile belirlenen iki periyodik bakim arasindaki surenin
dolmasiyla olusur. Gerekli motor bakimi yapildiktan sonra bakim saatinin tutuldugu zamanlayici
Periyodik Bakim Saati Sifirlama (P08) ile sifirlanir.

9.1.16 Asirit Akim (ocr)

Alternator akimi Asirt Akim Sinirnt (POG6) ile tanimli degerden Kontrol Gecikmesi (P31) suresi
dolduktan 5 saniye sonra da yuksekse bu mesaj goruntulenir.
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Durum

Bu durum hangi sartlarda olusabilir?

Cihaz galismiyor

Cihaz baglantilarini kontrol ediniz.

gerilimi kontrol ediniz (Pin 14 ve 13 arasindaki gerilim)

sigortalarini kontrol ediniz

Motor ¢alismaya bagla-

diktan sonra dusuk yag
basinci algilanmasi

Motor yag seviyesi ve basincini kontrol ediniz

Yag basinci switchini ve baglantisini kontrol ediniz

Yag basing switchinin normalde kapali oldugunu kontrol ediniz.
(anza durumunda kapanir)

Motor ¢alismaya bagla-
diktan sonra yuksek
sicaklik algilanmasi

Motor sicakligini ve sogutma sistemini kontrol ediniz

Sicaklik switch ve baglantilarini kontrol ediniz

Sicaklik switchinin normalde ac¢ik oldugunu kontrol ediniz.
(ariza durumunda kapanir)

Start Deneme Adedi
(P09) denemeden

sonra motorun
calismaya
baslamamasi

Yakit selenoid ve baglantisini, yakit ve bataryayi kontrol ediniz
Cihazi resetleyin ve tekrar start verin.

Selenoid transistor ¢ikisinin aktif oldugunu kontrol ediniz
(Eger yakit selenoidi segiliyse)

Motorun ¢alismaya baglamasi i¢in goézlenen sinyalleri kontrol
ediniz. Detayli bilgi igin motor kullanim kilavuzuna bakiniz

Mars motorunun
calismamasi

Mars cikisi baglantilarini kontrol ediniz

Batarya gerilimini kontrol ediniz

Start girisinde batarya geriliminin oldugunu kontrol ediniz.

A\

Mekanik ve elektriksel bakimdan cihazi elektrik kaynagindan izole ediniz.
Eger bu mimkiin degilse, cihazi stop moduna getiriniz.




10. PROGRAMLANABILIR PARAMETRELER

No |[Parametre Adi Min Max| Default| Birim
P00 |Alternatér Gerilimi Alt Siniri 60 600 VA~
P01 |Alternatér Gerilimi Ust Siniri 60 600 VA~
P02 [Hiz Alt Siniri 30.0 75.0 Hz
P03 |Hiz Ust Siniri 30.0 75.0 Hz
P04 |Batarya Gerilimi Alt Siniri 7.2 24.0 V—
P05 |Batarya Gerilimi Ust Siniri 12.0 32.0 V—
P06 |Asiri Akim Siniri 1 9999 A
P07 |Periyodik Bakim Saat Set Degeri 0 9999 Saat
P08 |Periyodik Bakim Saati Sifirlama Alarm susturma butonuna basiniz
P09 [Korna Calma Suresi (0 ise surekli) 0 999 Saniye
P10|On Isitma Siiresi 0 99 Saniye
P11 |Faz Tipi Secimi 1/2/3/Series Delta
P12 |Nominal Alternator Frekansi 50.0/60.0 Hz
P13 [Nominal Hiz 500 5000 RPM
P14 |Dis Sayisi 1 1000
P15 |Current Transformer Ratio 1 2000
O=Alternator Sinyali
P16 [Hiz Okuma Giris Secimi 1=Manyetik Pickup
P17 |Stop / Yakit Selenoid Secimi Stop / Yakit
P18 |Stop Magnet Enerjilenme Siresi 0 99 Saniye
P19 |IRemote Start Time Delay 0 60 Saniye
P20 |Remote Stop Time Delay 0 60 Saniye
Motor Calisti Bilgisi O=Hayir, 1=Evet

P21.0 Sarj jeneratorl geriliminden 0/1
P21 P21.1 Hizdan 0N

P21.2 Jeneratdr geriliminden 01

P21.3 Yag basincindan 01
P22 Battery Voltage Weak Limit 6.0 14.4 V—
P23 Battery Voltage Weak Control Time 1 99 Saniye
P24 |Marsi Kesmek icin Alternatér Gerilim Siniri 40 360 VA~
P25 |Marsi Kesmek icin Hiz Siniri 20.0 45.0 Hz
P26 |Mars Deneme Adedi 1 10
P27 Mars Basma Suresi 5 99 Saniye
P28 |Yagd Basinci Bypass Suresi 0 99 Saniye
P29 Warm-up Time Delay 0 99 Saniye

: : . . 0=Kontrol Gecikmesi )
P30 |[Kontrol Gecikmesi / Hizli YUk Alma Secimi 1=Hizli Yiik Alma Saniye
P31 |[Kontrol Gecikmesi 0 99 Saniye
P32 |Alternatér Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 Saniye
P33 |[Hiz Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 Saniye
P34 [Motor Sogutma Sdresi (0 ise pasif) 0 99 Dakika
P35 [Motor Caligsma Suresi Sifirlama Streyi snjrlamgk I¢in teknisyen
sifresini giriniz.
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No |Parametre Adi Min Max| Default| Birim
P36 |Konf. Edilebilir Girig-1 0 4
P37 |Konf. Edilebilir Girig-2 0 4
P38 |Konf. Edilebilir Girig-3 0 4
P39 |[Konfigure Edilebilir Girigler 0 8
P40 |Konf. Edilebilir Cikis-1 0 16
P41 |Konf. Edilebilir Cikig-2 0 16
< . s - 0-Switch
P42 [Yag Basinci Switch / MuUsir Segimi 1-Miisir
P43 |Basing Alt Sinir 0.0 99.9
P44 Basin¢ Konfiglirasyonu 0 2
P45 |Sicaklik Ust Sinir 0 300
P46 |Sicaklik Konfiglirasyonu 0 2
P47 |Seviye Alt Sinir 0 300
P48 |Seviye Konfigurasyonu 0 2
P49 |Operator Sifresi 0 9990
P50 [Teknisyen Sifresi 0 9990




11. SPESIFIKASYONLAR

Cihaz Tﬁ_l_'l'j
Fiziksel Ozellikler

Panel Kesiti
Koruma
Agirhik

Ortam Sartlan

Calisma / Saklama Sicakhig:
Calisma / Saklama Nemi
Asin Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

EMC

Elektriksel Glivenilirlik

Besleme Gerilimi
Besleme Gerilimi Olgiimii
Jeneratér Gerilimi Olgiimii

Dogruluk
Mars Sirasindaki Gerilim Diisiimii
Dayanma Siiresi

Jenerator Hiz Olgiimii

Alternator Frekans Okuma Araligi
Manyetik Pick-up Frekans Okuma
Aralig

Load Current Measurement
Gii¢ Hesaplanmasi

Analog Rezistif Miisir Giris Araligi
Haberlesme Arayizii
Kontak Girigleri

Cikiglar

Display (4-dijit, 7-segment LED display)

Arniza Gostergeleri

Durum Goéstergeleri

Alarm Bildirimleri

Uyumlu Standartlar

: Jenerator setleri icin elektrikli kontrol cihazi
: 144 mm x 204 mm x 37 mm (konnektoérler dahil) panel montaji igin

plastik koruma

: 138 mm x 186 mm

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan 1P20)

: Yaklasik olarak 0.7 kg

: Deniz seviyesinden 2000 metre yUkseklige kadar, yogun nem

olmayan ortamlarda

:-25°Cto +70°C /-40°C to +85°C

: 90 % max. (Yogunlagsma olmayan ortamlarda)

: Il appliances, portable equipment

. Il, ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde

: Surekli

: EN-61000-6-4, EMC generic emission standard for industrial

equipment
EN-61000-6-2, EMC generic immunity standard for industrial
equipment

: EN-61010-1, safety requirements for electrical equipment for

measurement, control and laboratory use

:8-32V—
: 8-32 V=—=. Dogruluk : %1, Cézinulurlik : 0.1V=—
: 1-faz, 2 wire 35 to 300VL-N ~

1-faz, 3 wire 35 to 300VL-N ~_
3-faz, 4 wire 35 to 300VL-N ~

: %1(Gerilim ve akim), %2 (Rezistif)

: Mars yapiliyorken; 100 msn sureyle 0V=—= batarya gerilimi olmasi

halinde normal ¢alisir.

: Alternatér ya da manyetik pick-up
:10-110 Hz. (@35-300V=—=L-N)

:35 Hz - 10 kHz (@3-35 Volt tepe degeri)

: 3 tane akim transformatériyle (0-5A~_)
: 3-faz: (V1xI11)+(V2xI2)+(V3xI3)

1-faz: V1 (L-N) x I1
Series Delta:L12=L1N+L2N,
L23=\(L2N)>+(L3N)? ,L31=\(L3N)? +(L1N)?

: 10 to 650U
: RS-232 seri haberlesme
: Acil durdurma (NC), yag basinci switchi (NC), sicaklik switchi (NO),

uzaktan galistirma / durdurma girisi (NO), konf. edilebilir giris-1 (NO),
konf. edilebilir giris-2 (NO), konf. edilebilir giris-3 (NO)

: Start, yakit, alarm, konf. edilebilir ¢ikis-1, konf. edilebilir ¢ikis-2

(Tam cikislar 500mA transistor cikislardir)

: Jeneratdr L1-L2 gerilimi, jeneratér L1-N gerilimi, jenerator L2-L3

gerilimi, jeneratoér L2-N gerilimi, jeneratdr L3-L1 gerilimi, jenerat6r L3-
N gerilimi, L1 akimi, L2 akimi, L3 akimi, yakit seviyesi degeri,
jenerator KVA cikisi, ariza gosterimi, motor hizi (RPM), program
parametreleri, alternator frekansi (Hz), batarya gerilimi (V=—=), motor
calisma siresi, yag basincli, sistem sicaklgi

: Mars arizasi, Disuk yag basinci, yiksek sicaklik, asiri hiz, jenerator

gerilimi, sarj arizasi, konf. Edilebilir giris-1, konf. Edilebilir giris-2, konf.
Edilebilir girig-3

: Motor galisti, motor durdu, motor galisiyor, jenerator yiki Gzerine

almaya hazir

: Acil durdurma, disuk batarya gerilimi, yliksek batarya gerilimi, Weak

battery alarm, bakim arizasi, asiri akim, distk yag basinci, yliksek
sicaklik, dusuk yakit seviyesi

: GOST-R, (€
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12. DIGER BILGILER

Uretici Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224) 261 1900
Fax :(224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224) 261 1900
Fax :(224) 261 1912
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