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EAOM-9F
Otomatik Jenerator Kontrol ve Transfer Paneli
Diiz Tip

- Kontrol, koruma ve él¢iim

- Otomatik motor caligstirma, durdurma ve yiik transferi

- Ariza durumunda motoru durdurma

- Ariza ve durum bilgisinin LED’ler ile gdsterimi

On paneldeki butonlar yardimiyla kolay kontrol

Manuel, otomatik ve test modu

2 adet konfigiire edilebilir giris

1 adet konfigiire edilebilir ¢ikis

Tiimiiyle programlanabilir

- RS-232 haberlesme portu lizerinden PC yazilimi ile program parametreleri
degistirilebilir

- Standart modem haberlesmesi

- Gosterim Degerleri
3-faz gsebeke gerilimi Batarya gerilimi
Alternatér gerilimi Motor ¢calisma siiresi
Alternator frekansi Ariza gésterimi
Motor hizi Program parametreleri

- Kontrol Cikiglari
Motor yakit gikisi veya motor durdurma gikisi  On isitma
Sebeke arizasinda yiik transferi Otomatik motor ¢calistirma
Mars gikigi Sebeke kontaktorii
Korna gikigi Jenerator kontaktori

- Arizalzleme
Sebeke gerilimi Mars
Alternator gerilimi ve frekansi Asiri alternatér akimi
Motor hizi Acil durdurma
Motor sicakligi Bakim zamani geldi uyarisi
Motor yag basinci Diigiik batarya gerilimi

Sarjjeneratér gerilimi
- Programlama 6n panelde bulunan buton ve gésterge yardimiyla ya da PC yazilimi
kullanilarak RS-232 haberlesme portu iizerinden yapilabilir.
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EAOM-9F kullanim kilavuzu 2 ana bolimden olusmaktadir. Bu bolumlerin agiklamalari
asagida yer almaktadir. Ayrica cihazin teknik ozelliklerinin yer aldigi bir bolim bulunmaktadir.
Kullanim kilavuzu iginde yer alan tiim basliklar ve sayfa numaralari “ICINDEKILER” béliimiinde
yer almaktadir. Kullanici, dizinde yer alan herhangi bir basliga bolum numarasi Uzerinden
erisebilir.

Kurulum:

Bu bolumde; cihazin fiziksel boyutlari, panel Uzerine montaji, elektriksel baglantisi,
fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi anlatilmaktadir.

Caligsma Sekli ve Parametreleri:

Bu bolumde; cihazin kullanici arayuzl, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
yer almaktadir.

Ayrica boélumler icerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaciyla uyarilar konulmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan sembollerin agiklamalari verilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

A Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir. Kullanicinin bu

sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili 6nemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.

e DC
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik A.S.

Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Turkiye

Uretici bu iiriiniin asagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Adi : Jenerator setleri igin elektriksel kontrol cihazi
Model Kodu : EAOM-9F
Tip Kodu : EAOM-9F
Uriin Kategorisi : Jenerator setleri igin elektriksel kontrol cihazi

Asagidaki ozelliklere gore tasarlanmis ve imal edilmistir :

EMC : BS EN 50081-2, EMC Generic Emission Standard for industrial
equipment
BS EN 50082-2, EMC Generic Immunity Standard for industrial
equipment

Elektriksel Glivenlik: EN 61010-1, Safety Requirements for electrical equipment for
measurement, control and laboratory use



EAOM-9F unitesi, sebeke geriliminde herhangi bir problem olusmasi durumunda yukin
sebekeden jeneratore otomatik olarak transfer edilmesini saglar.

Sebeke geriliminin herhangi bir fazinin sebeke gerilimi ayarlanmis set degerleri disina gikmasi
durumunda jenerator galistirilir ve yuk jeneratore aktarilir. Kontrol, otomatik veya manuel olarak
yapilabilir. istenildiginde jeneratériin yiki almadan calistirilip test edilebilecegi, test modu da
mevcuttur.

Cihaz, jeneratorin calismasini ve algilanan arizalari ledler yardimiyla kullaniciya bildirir.
Goruntulenen arizalar ve uyarilar:

Sebeke gerilimi Mars

Alternator gerilimi ve frekansi Alternator asiri akim
Motor sicakligi Acil stop

Yag basinci Bakim zamani geldi
Sarjjenerator gerilimi Dusuk batarya gerilimi
Motor hizi

Kontrol fonksiyonlart:
Motor yakit gikisi veya motor durdurmacikisi  Sebeke ve jenerator yik kontaktorleri

Korna ¢ikisi Onisitma
Jeneratorun otomatik olarak galistiriimasi Mars ¢ikisi
ve yuk transferi

EAOM-9F Unitesinin sahip oldugu 4-dijit, 7-segment LED display asagida listelenen
parametrelerin goruntulenmesine imkan saglar:

3 faz sebeke gerilimi

Alternator ¢ikis gerilimi ve frekansi

Motor hizi

Batarya gerilimi

Motor bakim saati, bakim glinu

Hata gosterimi

Motor calisma zamani

Program parametreleri

Cihazin program parametrelerine RS-232 portundan erigilebilir ve degistirilebilir. Ayrica RS-232
portu Uzerinden cihazin 6lgimund yaptigi tim degerler gozlenebilir.

Motor ilk seferde galistirlamadiysa, motor ¢alistirilana kadar ya da programlanmis tekrar sayisi
kadar bu iglem tekrarlanir. Tekrar sayisi kadar marstan sonra motor hala ¢alismadiysa cihaz
margi ve yakiti keser ve kullaniciya bildirir.

Acil stop ve remote inhibit girigleri motoru uzaktan kontrol etmek i¢in kullanilir. Konfigure edilebilir
girisler gesitli fonksiyonlari gerceklestirmek tizere programlanabilirler. Ornegin; Uyari alarmlari,
motoru durdurmak ya da yuku jeneratorden ayirmak..vs.

Konfigiire edilebilir ¢ikis cesitli fonksiyonlari gerceklestirmek lizere programlanabilir. Ornegin;
alarm durumu, 6n isitma ¢ikisi, motorun ¢alisma durumu, Unitenin otomatik modda c¢alisiyor
olmasi bu ¢ikis yardimiyla gosterilebilir.

Cihaz iki seviyeli sifre korumasina sahiptir ve 6n panelden programlanabilir. EAOM-9F Uniteleri
RS-232 portu ile standart modem Uzerinden bilgi aktarimi yapabilirler.



1.1 Genel Ozellikler
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Cihaz, malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil sureyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla
birlikte verilen garanti belgesinde ve kullanim kilavuzunda yazili olan musteriye disen gorev ve
sorumluluklarin eksiksiz yerine getiriimesi halinde yururltlukte kalir.

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmahdir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren c¢ozeltilerle (Petrol, trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenilirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek icin etil alkol ya da suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin, Sanayi ve Ticaret Bakanliginca tespit edilen ortalama kullanim 6mrt 10 yildir.

(o)



2. KURULUM

Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Cihazi dikkatli bir sekilde paketinden c¢ikariniz, cihaz ve kabloda herhangi bir hasar
olmadigindan emin olunuz. lleride kullanmak lzere (6rnegin; cihazin kalibrasyon igin
firmaya gonderilmesi) cihaz kutusunu saklayiniz.

Kutuda asagida siralanan malzemelerin oldugunu kontrol ediniz:
*1 adet EAOM-9F (initesi.

e Kullanim kilavuzu

*4 adet sabitleme vidasi

*RS-232 kablosu

Kurulumabaslamadan 6nce:

* Kurulumu yapacaginiz makinedeki tiim enerjiyi kapatiniz.

* Kurulum suiresince makinenin ¢galigmayacagindan emin olunuz.
* Makine iireticisinin guvenlik uyarilarini dikkate aliniz.

* Kurulum talimatlarini okuyup, uygulayiniz.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol igslemi, yanlig besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike so6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tum elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz lizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz uizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar géormesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek tim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guvenligi icin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapiimasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin digsmeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin, bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amacglan disinda
kullaniimasi durumunda tim sorumluluk kullaniciya aittir.

Eksik ya da ariza olmasi durumunda hemen bu durumu satis ofisine bildiriniz.



2.1 Genel Tanitim
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2.3 Panel Kesiti
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m Caligsma Sicakhgi :-25°C...70°C
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‘ Yiikseklik : 2000m'ye kadar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)
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2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaiji
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1.Cihazin montaj yapilacagi panel kesitini verilen dlgllerde hazirlayiniz.
2.Delik caplarinin ve koordinatlarinin dogru oldugundan emin olunuz.
3.Cihazin 6n paneli Uzerinde bulunan sizdirmazlik contalarinin takil oldugundan emin olunuz.

4.Cihazi panel Uzerindeki kesite yerlestiriniz. Cihazin montaj aparatlari Gzerinde ise panel
Uzerine yerlestirmeden ¢ikariniz.

tim aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin glivenligi icin gereklidir.

2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun olarak
tasarlanmistir.

YEDEK -1

. e [RZEMNO B 1. Cihazi panelin 6n tarafindan agilan
o aroommuonsnc [N kesite iyice yerlestiriniz.

: V““f‘l""“ 2. Vidalart montaj deliklerine gegiriniz.
e Somun ve pullarla vidalari sikarak Gnitenin
® [T voxsecaxm panelde sabitdurmasini saglayiniz.

® |

®

YEDEK - 2

STOP START

B ﬂli MANUAL

Ll OFF AUTO TEST ®
FETEST ~—

aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaiji
yapacak personelin glivenligi i¢in gereklidir.

Cihazin kendi vida, somun ve pullariyla montajinin yapilmasi gerekmektedir. Uygun
olmayan sabitleme pargalar ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme parcgalari ile
cihazin digsmeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

it Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uizerinde tehlike yaratabilecek tiim




2.7 Cihazin Panelden Cikarilmasi

Cihazi panel uzerinden ayirma islemine baglamadan 6nce cihazin ve bagl
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.
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1. Montaj aparatinin vidalarini gevsetiniz.
2. Cihazi panelin 6n tarafindan gekerek gikariniz.
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3. ELEKTRIKSEL BAGLANTI

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari
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tarafindan kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki gerilim insan hayatini tehdit

Cihaz, bu tiir urunlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler
edebilir duzeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin kurulumu gergeklestirilirken, batarya gerilimi kontrol edilmeli ve cihaza uygun
batarya gerilimi uygulanmalidir. Kontrol iglemi cihazin zarar gormesini onleyecegi gibi muhtemel
kazalari da engeller.

Tum elektriksel baglantilar tamamlandiktan sonra cihaza batarya gerilimi uygulanmahdir.

Harici sigorta kullaniimasi 6nerilir.

Cihazin sisteme gore konfigure edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlis
konfiglrasyon sonucu sistem ve/veya personel Uzerinde olusabilecek zarar verici sonuclarin
sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika cikisinda belirli degerlere ayarlanmigtir, bu parametreler
kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore degistirilmelidir.
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3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

3.2.1 1-Faz Elektriksel Baglanti Semasi
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AT BATARYANIN (-) UCU TOPRAKLANMALIDIR.

3.2.2 3-Faz Elektriksel Baglanti Semasi
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m‘:L BATARYANIN (-) UCU TOPRAKLANMALIDIR.

Batarya geriliminin uygun degerde ve bataryanin (-) ucunun topraklandigindan emin
olunuz. Konnektorler cihazin arkasindan ¢ikarilirsa daha kolay ve hizli kurulum yapilabilir.
Sigorta degerleri asagida belirtildigi gibi olmalidir:

SIGORTA-1, SIGORTA-3, SIGORTA-4, SIGORTA-5, SIGORTA-6 1A. T

SIGORTA-22A.T

1- Unitenin baglantisini yukarida gésterilen semalardaki gibi yapiniz.

2- Manyetik pickup girisi baglantisinda ekranh kablo kullaniniz. Sadece bir ucunun

topraklandigindan emin olunuz.
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Tablo 2.1 baglantilari ve onerilen kablo boyutunu gostermektedir. Tablo 2.2 baglantilarin
fonksiyonlarini agiklamaktadir.

Table 2.1 Cihaz Baglantisi

PinTanimlama Kablo Boyutu | Notlar
(mm)

1 |Sebeke notr girigi 2.5
2 |Sebeke gerilim girigi (L1) 2.5
3 |Sebeke gerilim girisi (L2) 2.5 Sadece 3-fazli galismada
4 |Sebeke gerilim girisi (L3) 2.5 Sadece 3-fazli calismada
5 |Alternator notr girigi 2.5
6 |Alternatér gerilim girisi (L1) 2.5

Sebeke kontaktori .
[ transistor ¢ikigi (harici role ile) 1 500 mA==

Jeneratdr kontaktoru
8 ltransistor cikisi (harici réle ile) 1 500 mA===

Konfiglre edilebilir L
9 transistor ¢ikisi (harici role ile) 1 500 mA===

Korna
10 |transistor cikist (harici role ile) 1 500 mA=—=

Selenoid
M |transistor cikisi (harici role ile) 1 500 mA==

Start
12 |transistor ikisi (harici réle ile) 1 500 mA==

Batarya (-) ucu ve transistor . :
13 cikislarinin ortak ucu 25 Cihaz beslemesi
14 |Batarya (+) ucu 2.5 Cihaz beslemesi
12 Manyetik pickup girisi 1
17 |Konfigire edilebilir ariza girigi-2 1 0 V==="ye anahtarlanir (NO)
18 |Konfiglre edilebilir ariza girigi-1 1 0 V=—=""ye anahtarlanir (NO)
19 |Remote inhibit girisi 1 0 V=—=""ye anahtarlanir (NO)
20 |Acil stop girisi 1 0 V=—""ye anahtarlanir (NC)
21 |Asiri akim girisi 1 0 V=—=="ye anahtarlanir (NO)
22 |YUksek sicaklik girigi 1 0 V=—=""ye anahtarlanir (NO)
23 |Dusuk yag basinci girisi 1 0 V=—""ye anahtarlanir (NC)
24 | Sarj jenerator girisi 1

16
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Tablo 2.2 Baglanti Fonksiyonlari

Fonksiyon

EAOM-9F unitesi sebeke noétr baglantisi.

L1|Sebeke gerilim girisi. Bu girislerden sebeke gerilimi okunur ve olusan
L2 | arizalar algilanir. Ariza durumunda jenerator calistirilarak yikun
L3 | alternatore otomatik transferi gergeklestirilir.

EAOM-9F Unitesi alternatér notr baglantisi.

o U'I-bwl\)_\-sq

Alternator L1 faz girisi. Alternator gerilim ve frekansi okunur. Bu bilgiler
motor ¢alisti bilgisi olarak programlanip kullanilabilir.

~

Sebeke kontaktoru transistor ¢ikisidir. Sebeke kontaktori normalde kapali
ya da normalde acik olarak secilebilir.(harici role ile)

Jenerator kontaktorl transistor cikisidir.(harici role ile)

Konfigure edilebilir ariza ¢ikisidir. Transistor gikisi alarm, motor ¢aligiyor,
on i1sitma vb (harici réle ile) fonksiyonlara ayarlanabilir.

10

Korna transistor cikisl. Alarm gikisidir.(harici role ile)

11

Yakit/stop transistor ¢ikigidir. Motor yakit ya da motor durdurma selenoidini
kontrol eder. (Harici role ile)

12

Start transistor ¢ikisidir. Motoru galistirmak icin mars rolesini surer.
(Harici role ile)

13

Batarya (-) ucu

14

Batarya (+) ucu

15,16

Manyetik pickup girisi.

17

Konfigure edilebilir ariza girisi-2. Eger giris normalde acgik segildiyse,
kontagin kapanmasi girisi aktif, eger giris normalde kapal secildiyse
kontagin acilmasi girigi aktif yapar. EQer giris aktifse, kornanin ¢alistiriimasi,
gosterim ledlerinin yakilmasi, motorun durdurulmasi ya da jenerator
kontaktorunun biraktirilmasi islemleri gergeklestirilebilir.

18

Konfigure edilebilir ariza girisi-1. Eger giris normalde acik segildiyse,
kontagin kapanmasi girisi aktif, eger giris normalde kapal secildiyse
kontagin acilmasi girigi aktif yapar. EQer giris aktifse, kornanin g¢alistiriimasi,
gosterim ledlerinin yakilmasi, motorun durdurulmasi ya da jenerator
kontaktorunun biraktirilmasi islemleri gergeklestirilebilir.

19

Remote inhibit girisi. Normalde agik kontaktir. Cihaz Auto modda iken
fonksiyoneldir. Kontak kapali ise motor ¢alismaya baglamaz. Eger motor
calisirken kontak kapanirsa motor durdurulur. Kontak agikken jenerator
normal fonksiyonlarini yerine getirir.

20

Acil durdurma girisi.Normalde kapalidir.Kontak agildiginda,motor durdurulur.

21

Asirt akim girigi. Eger konfigure edilebilir giris normalde acgik secildiyse,
kontagin kapanmasi girisi aktif, eger giris normalde kapali ise kontagin
acilmasi girisi aktif yapar. Aktif oldugunda, ylk jeneratérin Gzerinden
biraktirilir ve sogutma suresi sonunda motor durdurulur.

22

Yuksek sicaklik girisi. Eger konfigure edilebilir giris normalde agik segildiyse
kontadin kapanmasi girisi aktif, eger giris normalde kapali ise kontagin
acilmasi girisi aktif yapar. Aktif oldugunda motor durdurulur.

23

Dusuk yag basinci girigi. Eger konfigure edilebilir giris normalde acik
secildiyse, kontagin kapanmasi girisi aktif, eger giris normalde kapali ise
kontagin acilmasi girisi aktif yapar. Aktif oldugunda motor durdurulur.

24

Sarj jenerator girisi. Bu giris motorun galigsmaya basladigini algilamak igin
kullanilabilir. Sarj jeneratori arizasi bu giristen bakilarak olusturulur. Ayni
zamanda sarj jeneratorune uyartim akimi saglar.
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4. RS-232 SERi ARAYUZ, PC’'DEN VE MODEM UZERINDEN CiHAZIN

PROGRAMLANMASI

4.1 Cihazin RS-232 Terminali ile PC Arasindaki Kablo Baglantisi

EAOM-9F PC
9 pin D konnektor 9 pin D konnektor
disi erkek
FCCE8(4pin) FCC68(4pin)

Beyaz

; %'T'?(\)/) - ; g:;:i\)/) - Kahverengi
3(RX) —— E 3(RX) ——
4 EGN)D)f 4 gGN)D) -

Yesil

Standart haberlesme kablosu

4.2 Cihazin RS-232 Terminali ile Modem Arasindaki Kablo Baglantisi

EAOM-9F MODEM
9 pin D konnektor mr
. erkek d|§|
FCC68(4p|n) FCC68(4pIn) Yesil

Sari

Beyaz

Kahverengi

1 (+5V
=
4 gGN)D)f

MODEM haberlesme kablosu

Not: 9600 haberlesme hizi igin kablo uzunlugu maximum 10 metre olmalidir.
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4.3 PC Arayuzii

PC araylz baglantisini saglamak igin; 2metre kabloyla 9 pin D konnektor/FCC68(4 pin)
konnektér ve EAOM-9F SOFT haberlegsme yazihimi (CD) gereklidir.

4.3.1 Teknik Ozellikler

RS-232 izolasyonsuz seri baglanti
9600 haberlesme hizi

8 data bit, no parity, 1 Stop Bit
Maximum 10 metre kablo

4.3.2 Kurulum Talimatlari

4.3.2.1 Minimum Sistem Gereksinimleri

islemci : 486 66MHZ

isletim Sistemi : Windows 95/98/XP, Windows NT, Windows 2000

Ram : 16 Mbyte

Monitor : 14”7 SVGA (640x480 ¢ozunarluk)

Bos Disk Alani : 5 Mbyte

Suricu : CD-ROM

Haberlesme : EAOM-9F cihazlari ile PC Uzerinden haberlesebilmek icin RS-

232 haberlesme portuna ihtiyag vardir.

4.3.3 EAOM-9F PC Yaziliminin Kurulumu

Yazihm Cd’si CD-ROM’a yerlestirilir. CD igerigi otomatik olarak gdsterilir. igerikten EAOM-9F
Install dosyasi segilir.

4.3.4 EAOM-9F PC Yaziliminin Gahistiriimasi

* 'BASLAT' menusu segilir.
* Programlar [1 EAOM-9F SWi1 EAOM-9F secilerek program caligtirilir.

4.3.5 Program Hakkinda

EAOM-9F cihazi PC ile RS-232 portu Uzerinden EAOM-9F SOFT yazilimini kullanarak
haberlesir. Bu yazilimla cihazin parametre ve durum bilgilerine erismek mumkundur. Operator ve
teknisyen parametrelerine erisim oncelikle sifrenin girilmesiyle mimkindir. EAOM-9F PC
yaziliminda doért pencere vardir: Gozlem ekrani, operatér parametre ekrani, teknisyen
parametre ekrani ve ayar ekrani.

o



4.3.6 Gozlem Ekrani

€3 EAOM-9F

_ =
Dosya  Programlama  Awarlar  Hakkinda
Gazlem | Cperatér F'arametreleril Teknisyen Parametreleri | Ayar I
Olciim Degerleri
\
Sebeke Gerilimi (L12) Wac Jeneratdr LY Gerilirmi Vac
Sebeke Gerilimi (L1 Wac Jeneratdr Frekansi Hz
Sebeke Gerilimi (L23) Wac Motar Hizi FFM
Febeke Ger?l?m? H||at||:| 1sim ve Tlfun Nun_l‘s_i . P Ve
Sebeke Gerilimi ' Saat f Gan
Sebeke Gerllimi 1 Hatrlate: sim GGG - | ot

\ Telefon Numarasi |144 Saat
Arza Beset |

’ Hatirlatic isirm we Telefon Mumaras) Ekle | -
Mars Anzas Badlan | iptal |Brya Anzasi
Yiksek Sicak Curdurma
Disik Yad Bas ¥ Moderm ile baglan I Zarrian
Modlar
of | Auo | Manual | Test | Program Stat | _ Stop |
Cikislar
Sebeke kKaontaktdri Kanfigire edilehilir cikig-1 Start
Jenerator Kontaktorl Selenoid Korna
lcomt | [Badlant: ok

Yazilim calistirildiginda PC ile cihaz arasindaki baglantinin ne sekilde yapilacaginin
belirlenecegi bir pencere goruntulenir. Bu pencerede bulunan ‘Modemle baglan’ segimine bagl
olarak kullanici cihaza modem ile ya da direkt RS-232 portu Uzerinden baglanabilir. Segim
yapilip ‘Baglan’ butonuna basildiginda, eger comport ayarlari dogru yapildiysa, baglant
kurulur. Yine bu pencerede bulunan ‘Hatirlatici isim ve Telefon Numarasi Ekle’ secimiyle

kullanici agsagida goéruntilenen pencereye erisir ve baglanmak istedigi telefon numarasini
kaydeder.

[£3] Yeni Telefon Numarasi Ekle -10| x|| Telefon numarasi ve bulundugu yer yazilip
Tamam butonuna basilarak bu degerler

Hatirlatici Isim || kaydedilir.

Telefon Humarasi |

Gecikme igin Virgil(,) Kullammz

& Tamam X iptal |
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Baglanti gergeklestiginde ana ekran asagidaki sekilde goruntulenir.

[Gaomor TaTk
| Dosya Programlama  Awarlar  Hakkinda
Gizlem | Operatar Parametreleri | Teknisyen F'arametreleril Ayar |
Olciim Degerleri
{ o ; . By
Seheke Gerilimi (L12) 1] Wac Jeneratdr LY Gerilimi a Yao
Sebeke Gerilimi (L1M) 1] Wac Jeneratdr Frekansi a Hz
Sebeke Gerilimi (L23) 1] Wac MWotor Hizi a FEPM
Sebeke Gerilimi (L21M) 1] Wac Batarya Gerilimi a Yo
Seheke Gerilimi (L31) 0 Wac Bakim Zaman! 0s0 Saat £ Gln
Sebeke Gerilimi (L3N] 1] Wac Enzersiz Zamani a Saat
o Callsma Zamani a Saat 7
Arizalar Anza Reset |
F b
Mars Anzas Azir Hiz A Akim Batarya Anzas)
Tiksek Sicakhk Jeneratdr Gerilim Anzas) Yedek-1 Acil Durdurma
Digik Yagd Basinc Jar Jeneratdr Anzasi Tedek-2 Bakim Zaman
N F
Modlar
BB | Auto | Manual | Test | Program Start | _ Stop |
_ Cikislar
_ Kaonfigire edilebilir gikiz-1 Start
Jeneratdr Kontaktdri Selenoid Korna
:lCOMl Haberlesme Gk |
Olgiim Degerleri Cikiglar

Sebeke Gerilimi
Jenerator UV Gerilimi
Jenerator Frekansi
Motor Hizi

Batarya Gerilimi
Bakim Zamani
Egzersiz Zamani
CalismaZamani

Arizalar

Mars Arizasi

Yuksek Sicaklik
Dusuk Yag Basinci
AsirtHiz

Jenerator Gerilim Arizasi
SarjJeneratort Arizasi
AsirtAkim

Yedek-1

Yedek-2
BataryaArizasi

Acil Durdurma

Bakim Zamani

Sebeke Kontaktor Cikisi
Jenerator Kontaktor Cikisi
Konfigure Edilebilir Cikis-1
Selenoid Cikisi

Start Cikisi

Korna Cikigl

Seri Haberlesme Portu(RS-232)

Modlar
Off

Auto
Manuel
Test
Program

21



4.3.7 Operator Parametreleri Ekrani

Operator parametreleri goruntilenip degistirilebilir. Parametrelere erisebilmek igin sifre girmek
gereklidir. Operatér sifresi girildiginde PC ekraninda kullanicinin girdigi sifre ile EAOM-9F
cihazinda kayith sifre karsilastirilir, ayni ise operator parametrelerine giris izni verilir.

4.3.8 Teknisyen Parametreleri Ekrani

Tum parametreler goruntulenip degistirilebilir. Parametrelere erigsebilmek icin sifre girmek
gereklidir. Teknisyen sifresi girildiginde PC ekraninda kullanicinin girdigi sifre ile EAOM-9F
cihazinda kayitli sifre karsilastirilir, ayni ise teknisyen parametrelerine giris izni verilir.

4.3.9 ANA MENU

4.3.9.1 DOSYA

Bu menu ile PC’de kayith cihazin parametrelerinin oldugu bir konfigirasyon dosyasi acilabilir,
cihazin parametreleri kaydedilebilir, parametrelerin ¢iktisi alinabilir, printer ayarlarinda degisiklik
yaplilabilir.

[
! Diosya Progeamlama  Ayarlat Haklinda

Ac

Kaydet

Yazdir

Yazicl Avarlar

kg
Ac :PC’de kayith cihazin parametrelerinin oldugu bir konfigirasyon dosyasi acilabilir.
Kaydet :Kullanicinin belirleyecedgi bir isimle cihaz parametreleri bir dosyaya kaydedilebilir.
Yazdir :Parametrelerin ¢iktisi alinabilir.
Yazici
Ayarlari :Aga ya da PC’ye bagli yaziciyl se¢gmek ya da yazici ayarlarini degistirmek igin
kullanilir.
Cikis :Programi kapatmak igin kullanilr.

4.3.9.2 PROGRAMLAMA

Bu menl operatér ya da teknisyen parametre ekrani acikken aktiftir. Bu mena kullanilarak
EAOM-9F cihazinda kayith parametreler okunabilecedi gibi, kullanicinin parametre ekraninda
degistirdigi yeni degerler de cihaza yazilabilir.

[£3]EAOM-9F ' _ 0] x|

Dosya | Programlama  Ayarlar  Hakkinda

. Cihazdan Okuma

Cihaza Yazma
Cihaza Yazma: Kullanici, PC’deki parametre degerlerini EAOM-9F cihazina yazar.
Cihazdan Okuma: Kullanici, EAOM-9F cihazinda kayitli parametre degerlerini PC’den
okuyarak gorebilir.
Yeni Telefon Numarasi Ekle: Kullanici, baglanmak istedigi telefon numarasini bu secimle
kaydeder.

Yeni Telefon Mumarasi Ekle

22
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4.3.9.3 Ayarlar

Haberlesme Port Ayarlari: Bumentiile kullanici PC seri port segimi yapabilmektedir.
Dil: Bumentuile kullanici Turkge ve Ingilizce dil segimi yapabilmektedir.

I Sarlar Hakkinda | Awarlar  Hakkinda
Haberlesme Part Ayvarlar Habetlesme Pork Avarlar # _
i Y, e s ‘

e COM3 Ingilizce

: CoM4 i Badlam
Baglanki Kes COMS Badlantr Kes -

Baglan: Bu secim ile kullanici asagdidaki pencereye erisir. Bu pencerede bulunan ‘Modemle
baglan’ secimine bagl olarak kullanici cihaza modem ile ya da direkt RS-232 portu Gzerinden
baglanabilir. Sec¢im yapilip ‘Baglan’ butonuna basildiginda, eger comport ayarlari dogru
yapildiysa, baglanti kurulur.

Hatirlatici Isim ve Telefon Numarast

Hatirlatici isim

Telefon Humarasi |144

Hatirlatict isim ve Telefon Mumarasi Ekle |

Baglan | iptal I

¥ Modem ile hadlan

Baglantiyi Kes: Cihazla baglanti modem ya da direkt RS-232 portu Uzerinden
gerceklestiriimisse baglanti bu secim ile kesilebilir.

4.3.10 Operator Parametrelerine Erisim

Operator parametreleri kismi segcilir. Operator sifresi girilir. Eger girilen sifre cihazda kayith sifre
ile ayniysa, operator parametreleri gortntulenir.

S oo 3 Il
Dosya Programlama  Ayarlar  Haklnda Dosya Programlama  Ayarlar  Hakkinda
Gozlem Operatdr Parametreleri |Tekni5y’en Parametreleri | Ayar | Gazlern Operator Parametreleri |Teknisyen F’arametre\er\l Ayar I
Sayfa-1 | Motiar |
\ P00 Sebeke Gerilimi Baglant Seviyesi 320 wac
‘ P01 Sebeke Gerilimi Birakma Sewiyasi 300 Wac
‘ P02 Geheke Gerilimi Lst Sinin 440 Wac
P03 Alternatir Gerilimi Alt Sinir 320 Vac
P04 Alternatir Gerilimi Ust Sinin 440 Vat
5 - PO& HizUst Sinin 53.0 Hz
Operatur $Ifres' '_ P06 Periyodik Bakim Gin Set Dederi (0 ise pasif) 0 Gln
PO7 Periyodik Bakim Saat Set Deferi (0 ise pasif) 0 Saat
X Iptal PO8 Perivodik Bakim Saati Sifirlama i Ewet Hayr
‘ P09 Marg Deneme Adedi 3
\ P10 Motor Sodutma Siresi (0 ise pasif 3 Dakika
[ P11 Kamaflag 1 - AKtif =l
‘ P12 Korna Calma Sdresi (0 ise sirekli) 60 Saniye
‘ P13 Sebeke Gegis Gecikmesi 3 Dakika
‘ P14 Onlsitma Soresi 10 Saniye
‘ P15 Egzersiz Zarmani (0 ise pasif) 0 Saat
‘ P18 Egzersiz Peryodu 20 Dakika
\ P47 Operator Sifresi 0
com | | jeoor [
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4.3.11 Teknisyen Parametrelerine Erigim

Teknisyen parametreleri kismi segilir. Teknisyen sifresi girilir. Eger girilen sifre cihazda kayith sifre
ile ayniysa, tum parametreler goruntulenir.

[€2eaoM-9F ) i [s] 3| W € 2] nOm-9F Il o =] B3]
Dosya Programlama  Ayarlar  Hakkinda Dosya Programlama  Ayarlar  Haklnda
Guzleml Operator Parametreleri  Teknisyen Parametreleri IAyar I Guz\em] Operator Parametreleri  Teknisyen Parametreleri 1Ayar I
Sayfa-t | Sayiaz | Savia-3 | Sayta-d | notiar |
/ PO0 Sebeke Gerilimi Badlant Sevivesi 320 Wac \
P01 Sebeke Gerilimi Birakma Seviyesi 300 vac
P02 Sebeke Gerilimi Ust Sinin 440 Yac
P03 Alternatdr Gerilimi Alt Sinin 320 Vac
Teknisyen Sifresi ]‘_‘ P04 Alternatdr Gerilimi Ust Sinir 440 Vae

POS HizUstSinin 53.0 Hz
P06 Feriyodik Bakim Giin Set Dederi (0 ise pasif 0 Gln

X Iptal PO7 Periyodik Bakim Saat Set Dederi (0 ise pasif 0 Saat
P08 Periyadik Bakim Saati Sirlama | Evet € Hayi
P05 Marg Deneme Adedi 3
P10 Motor Sodutma Siresi (0 ise pasify &1 Dakika
P11 Komaflag 1 - AKHF =]
P12 Koma Galma Sdresi (0 ise sdrekli) B0 Sanive
P13 Sebeke Gegig Gecikmesi 3 Dakika
P14 ©Onlsitma Sresi 10 Sanive

lcom | lcomt |

4.3.12 Ayar Sayfasina Erigim

Ayar kismi segilir. Teknisyen sifresi girilir. EQer girilen sifre cihazda kayitl sifre ile ayniysa, ayar
sayfasi goruntulenir.

[€2]Eaom-aF il Ol RS 1l =101 x|
Dosya  Programlama  Ayarlar  Hakkinda Dosya  Programlama  Ayarlsr  Hakkinda
Gizlem ] Operatir Parametreleril Teknisyen Parametreleri Ayar l Giizlem 1 Operatir Parametreleri | Teknisyen Parametreleri  Ayar 1

/

“hat Ust Mokia Ayan I wva
L1 Alt Mokta Ayar Uzt Mokta Ayan A—Vac
L2 Alt Makta fyar Ust Mokta Ayar A—Vac
Teknisyen Sifresi ]— L3 At Molkta Ayvar Ust Mokla Ayan v
L1 Alt Mokta Ayan Ust Mokia Ayan A—Vac

Fabrika Avarlanni Yikle

Gahgma Saalif Dakikas)  Bakim Saatif Gand

I [ J

Oku ] ez I Oku I ez ]

jcomt | | fcom |

4.3.13 Konfiglirasyon Dosyasinin Agilmasi

Dosya menusunden ‘A¢’ I seciniz. Operator ya da teknisyen parametrelerinin kayitli oldugu
dosyay! seciniz. ‘A¢’ butonuna basildiginda dosyada kayitli degerler PC yazilim ekranina
transfer edilmis olur.

4.3.14 Konfiglirasyon Dosyasinin Kaydedilmesi

Dosya menusunden 'Kaydet' i sec¢iniz. Dosyanin nereye kaydedilecegini belirledikten sonra
dosya adini yaziniz. Agllan penceredeki Kaydet butonuna basilinca tim parametreler
kaydedilmis olur.
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4.3.15 Parametrelerin Cihazdan Okunmasi

EAOM-9F cihazindan PC’ye parametreleri okumak icin asagida listelenen islemler yapilmalidir.
Eger kullanici operator parametreleri penceresinde ise sadece operator parametreleri, eger
kullanici teknisyen parametreleri penceresinde ise tUm parametreler goruntulenir. Program
menusunden 'Cihazdan Oku' yu seciniz. Parametreler cihazdan okunurken kursor kum saati
seklini alir. Kursor normal sekline dondugunde cihazdan parametrelerin okunmasi tamamlanmig
olur.

4.3.16 Parametrelerin Cihaza Gonderilmesi

EAOM-9F cihazina PC'de kayith parametre degerlerinin gdénderilmesi i¢in asagida listelenen
islemler yapilmahdir. Eger kullanici operator parametreleri penceresinde ise sadece operator
parametrelerini, eger kullanici teknisyen parametreleri penceresinde ise tum parametre
degerlerini degistirebilir. Program menusinden 'Cihaza Gonder' i seciniz. Parametreleri cihaza
yazarken kursor kum saati seklini alir. Kursor normal sekline dondugunde cihaza parametrelerin
yazilmasi tamamlanmis olur.
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5. PARAMETRELER

Cihaz 6n panelden butonlar yardimiyla programlanabilecedi gibi PC yazilimi ile de
programlanabilir
Tablo 4 Programlanabilir fonksiyon agiklamalari
No |Parametre Adi Min Max| Default| Birim
P00 | Sebeke Gerilimi Baglanti Seviyesi 60 600 320 V-~
P01 | Sebeke Gerilimi Birakma Seviyesi 60 600 300 VA~
P02 | Sebeke Gerilimi Ust Siniri 60 600 440 VA~
P03 | Alternator Gerilimi Alt Sinir 60 600 320 VA~
P04 | Alternatér Gerilimi Ust Siniri 60 600 440 Vo~
P05 [Hiz Ust Siniri 30.0 75.0 53.0 Hz
P06 | Periyodik Bakim Gin Set Degeri (0 ise pasif) 0 999 0 Gun
PO7 | Periyodik Bakim Saat Set Degeri (0 ise pasif) 0000 9999 0 Saat
P08 | Periyodik Bakim Saati Sifirlama Alarm susturma butonuna basiniz
P09 | Mars Deneme Adedi 1 10 3
P10 | Motor Sogutma Suresi (0 ise pasif) 0 99 3| Dakika
P11 |Korna Flas 0=Yok, 1=Var 1
P12 |Korna Calma Suresi (0 ise surekli) 0 999 60| Saniye
P13|Sebeke Gegis Gecikmesi 0 30 3| Dakika
P14 |On Isitma Siiresi 0 99 10| Saniye
P15 |Egzersiz Zamani (O ise pasif) 0 999 0 Saat
P16 |Egzersiz Periyodu 0 999 20| Dakika
P17 |Bir / Uc Faz Secimi 1/3 3
P18 |Hiz Okuma Giris Secimi 0=Alternator Sinyall
1=Manyetik Pickup 0
P19 |Nominal Alternator Frekansi 50.0/60.0 50.0 Hz
P20 Nominal Hiz 500 5000 3000 Rpm
P21 [Volan Dis Sayisi 1 1000 100 Adet
P22 |Batarya Gerilimi Alt Sinir 7.2 24.0 8.0 V—
ebeke-Jenerator veya Jenerator-Sebeke .
P23 gegig Cocikrog ) ° 01| 250 1.0| Saniye
P24 |Stop / Yakit Selenoid Segimi Stop / Yakit Yakit
P25 |Stop Magnet Enerjilenme Suiresi 0] 99 20| Saniye
P26 |Motor Calisti Bilgisi 0=Hayir, 1=Evet
P26.0 $arj Jeneratoru Geriliminden 0/1 1
P26.1 Hizdan 0N 0
P26.2 Jeneratoér Geriliminden 0N 1
P26.3 Yag Basincindan 0/1 0
P27 |Motor Calistirma Gecikmesi 0.0 25.0 0.0| Saniye
P28 |Mars Basma Sdiresi 5 99 5| Saniye
P29 |Marsi Kesmek icin Alternatér Gerilim Sinir 40 360 300 VA~
P30 |Marsi Kesmek icin Hiz Siniri 20.0 45.0 40.0 Hz
P31|Yag Basinci Bypass Siresi 0 99 30| Saniye
P32 |Ariza Kontrol Gecikmesi 0 99 10| Saniye
P33 |Alternatér Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 5.0/ Saniye
P34 |Hiz Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 5.0/ Saniye
P35 [Motor Calisma Suresi Sifirlama Sureyi S|f|rlamgk éin teknisyen
sifresini giriniz.
P36 |ilk Enerjilenme Mod Konfigiirasyonu 0=Off,1=Auto | 0|
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No

Parametre Adi

Min

Max

Default

Birim

P37

Giriglerin Normalde Acik / Normalde Kapali Secgimleri

31

0 Hepsi normalde agik

1 Sicaklik normalde kapali

2 Basin¢ normalde kapall

3 Sicaklik + Basing normalde kapali

4 Konfigure edilebilir Giris-1 normalde kapali

5 Konf. edilebilir Giris-1 + Sicaklik normalde kapali

6 Konf. edilebilir Girig-1 + Basing normalde kapall

7 Konf. Giris-1 + Sicaklik + Basing normalde kapali

8 Konfiglre edilebilir Giris-2 normalde kapali

9 Konf. edilebilir Girig-2 + Sicaklik normalde kapali

10 Konf. edilebilir Girig-2 + Basing normalde kapall

11 Konf. Giris-2 + Sicaklik + Basing normalde kapali

12 Konf. Giris-1 + Konf. Giris-2 normalde kapali

13 Konf.Girig-1+Konf.Girig-2+Sicaklik normalde kapali

14 Konf.Giris-1+Konf.Giris-2 + Basin¢ normalde kapali

15 Konf. Girig-1 + Konf. Girig-2 + Basing + Sicaklik
normalde kapali

16 Akim normalde kapali

17 Akim + Sicaklik normalde kapali

18 Akim + Basing normalde kapali

19 Akim + Basing + Sicaklik normalde kapali

20 Akim + Konf. Giris-1 normalde kapali

21 Akim + Konf. Giris-1 + Sicaklik normalde kapali

22 Akim + Konf. Girig-1 + Basin¢ normalde kapali

23 Akim+Konf.Girig-1 + Basin¢ + Sic. normalde kapali

24 Akim + Konf. Giris-2 normalde kapali

25 Akim + Konf. Giris-2 + Sicaklik normalde kapali

26 Akim + Konf. Giris-2 + Basin¢ normalde kapali

27 Akim+Konf.Giris-2 + Basing¢ + Sic. normalde kapali

28 Akim+Konf. Giris-2 + Konf. Giris-1 normalde kapali

29 Akim+Konf.Girig-2+Konf.Girig-1+ Sic.normalde
kapali

30 Akim + Konf. Girig-2 + Konf. Giris-1 + Basing
normalde kapall

31 Akim + Konf. Giris-2 + Konf. Giris-1 + Basing +
Sicaklik normalde kapali




No

Parametre Adi

Min

Max

Default

Birim

P38

Konfigure Edilebilir Girig-1

0

10

0

0 Otomatik moda gegilir. LED sadece girigin
durumunu gosterir ve sesli ikaz verilmez.

1 Buton kullanimina izin veriimez. LED sadece
girisin durumunu gosterir ve sesli ikaz verilmez.

2 LED sadece girisin durumunu gosterir ve
sesli ikaz verilmez.

3 Girig aktif oldugu surece 1s1kli ve sesliikaz
verilir. Gegici ariza tipidir.

4 Isikli ve sesli ikaz verilir. Kalici ariza tipidir.
Reset edilene kadar devam eder.

5"4"ile ayni, ayrica motor durdurulur.

6 "2"ile ayni, fakat motor calisiyorken.

7"3"ile ayni, fakat motor ¢alisiyorken.

8"4" ile ayni, fakat motor calisiyorken.

9"5" ile ayni, fakat motor ¢aligiyorken.

10"8"ile ayni, ayrica jenerator kontaktoru
biraktirilir.

P39

Konfigure Edilebilir Girig-2
Secgenekler P38 ile aynidir.

10

P40

Konfiglre edilebilir giris-1 filtre suresi

10

Saniye

P41

Konfigure edilebilir girig-2 filtre siUresi

10

Saniye

P42

Konfigure edilebilir ¢ikis

o oo O

13

oo O

0 Ariza gikisl.

1 Motor galisiyor.

2 Sebeke kesildiginde otomatik transfere hazir.

3 On isitma aktif.

4 YUk transfer izni olustu.

5 Asiri hiz arizasi.

6 Asiri akim arizasi.

7 Asiri hararet arizasi.

8 Duguk yag basinci arizasi.

9 Bakim zamani geldi.

10 Start arizasi.

11 Jenerator gerilimi arizasi.

12 Sarj jenerator arizasi.

13 Dusuk batarya gerilimi arizasi.

P43

Sebeke Kontaktor Secimi

O0=Normal
Aclk

1=Normal

Kapali

de

de

P44

Motor Yakit (Gaz/Dizel) Segimi

0=Gaz
1=Dizel

P45

Yakit-Mars (Dizel)/Mars-Yakit (Gaz) Gecikme
Suresi

0.0

25.0

P46

Uzak Kontrol Mod Secimi

0

2

0 Calismayi Engelle

1 YUksuz Calistir

2 YUkIU Calistir

P47

Operator Sifresi (P00...P16 ve P47)

0000

9990

0000

P48

Teknisyen Sifresi (P00...P48)

0000

9990

0000




5.1 Program Fonksiyonlari

5.1.1 Sebeke Gerilimi

P00 Sebeke Gerilimi Baglanti Seviyesi
P01 Sebeke Gerilimi Birakma Seviyesi

P02 Sebeke Gerilimi Ust Siniri
P13 Sebeke Gegis Gecikmesi

Cihaz otomatik modda iken, bu parametreleri kullanarak yUki sebeke veya jeneratorden
besleme kararlarini vererek gerekli islemleri yapar. Eger sebeke gerilimi, Sebeke Gerilimi Ust
Sinir (P02) degerinden bluyukse ya da Sebeke Gerilimi Birakma Seviyesinden (P01) kiglkse,
cihaz yukun sebeke yerine jeneratdrden beslenmesiile ilgiliiglemleri yapar.

Eger yuk sebeke geriliminden besleniyorsa ve sebeke gerilimi, Sebeke Gerilimi Birakma
Seviyesinin (P01) altina dugmugse jenerator calistirilir ve yuk jeneratore aktarilir. Eger yuk
jeneratérden besleniyorsa, yukin tekrar sebekeden beslenmesi icin, sebeke geriliminin Sebeke
Gegis Gecikmesi (P13) slresince $Sebeke Gerilimi Baglanti Seviyesi (P00) degeri ile Sebeke
Gerilimi Ust Sinir (P02) degeri arasinda olmasi gerekmektedir. Sekil 5.1 de sebeke geriliminin
zaman icinde degisimine bagl olarak sebeke ile jeneratdor arasinda nasil anahtarlandigi
gOsterilmistir.

Default Degerler - P13 < - P13 <«
§ebeke Gerilimi
Ust Sinir ~
Baglanti \
Seviyesi
Birakma
Seviyesi Zaman
o
ON — B
Sebeke
Kontaktori OFF
Jenerator
Kontaktori
ontaktorii OFF
. YES
Jenerator
Gerilimi
Uygun NO
™ I I I
- E <+ > gl_ <+ -» g: < -»> g <+
<4+P10—
Sekil 5.1

P10 = Motor Sogutma Suresi
P13 = Sebeke Gecis Gecikmesi
P23 = Sebeke-Jenerator veya Jeneratdr-Sebeke Gegis Gecikmesi
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5.1.2 Alternator Gerilimi

P03 Alternator GerilimiAIt Siniri
P04 Alternator Gerilimi Ust Siniri
P33 Alternator Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi

Motor calistirilip Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) dolduktan sonra; alternator gerilimi, Alternator
Gerilimi Alt Sinint (P03) ve Alternatdr Gerilimi Ust Siniri (P04) degerlerinin disinda Alternator
Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi (P33) suresince kalirsa alternator gerilim arizasi olusur. Bu
ariza olustugunda eger yuk jeneratorden besleniyorsa kontaktoru biraktirilir ve Motor Sogutma
Suresi (P10) beklenmeden motor durdurulur.

5.1.3 Alternator Frekansi

P05 Hiz Ust Siniri
P34 Hiz Hata Kontrol Gecikmesi

Motor calistirilip Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) dolduktan sonra alternatér frekansi Hiz Ust Siniri
(PO%5) degerinin Ustunde Hiz Hata Kontrol Gecikmesi (P34) suresince kalirsa alternator yuksek
hiz arizasi olusur. Bu ariza olustugunda eger yUk jeneratdorden besleniyorsa kontaktoru
biraktirilir ve Motor Sogutma Stiresi (P10) beklenmeden motor durdurulur.

5.1.4 Motor Sogutma Suresi (P10)

Yuk jeneratorden beslenirken sebeke geriliminde bir problem yoksa yuk sebeke gerilimi Uzerine
alinir. Jeneratoérin sogumasi igin jeneratér yuksiuz olarak Motor Sogutma Stresince (P10)
calistirihr, daha sonra motor durdurulur.

5.1.5 Batarya Gerilimi Alt Sinir1 (P22)

Eger batarya gerilimi, Batarya Gerilimi Alt Sinir (P22) degerinin altina duserse, ariza durumu
olusur ve Batarya Dusuk Arizasi ledi ariza durumunu gosterir.

5.1.6 Motoru Calistirma

Mars Deneme Adedi (P09)
Mars Basma Suresi (P28)

EAOM-9F cihazi motoru ¢alistir komutunu aldiginda, start ¢ikigini ve selenoid ¢ikisini (Stop /
Yakit Selenoid Secimi (P24) yakitise) enerjilendirir.

Start ¢ikisi aktif edildikten sonra, motor ¢alisti kabul sinyalleri gézlenir, bu sinyallerden herhangi
biri Mars Basma Suiresince (P28) aktif olmazsa start ¢ikisi pasif edilir. Marg Basma Siresinin
(P28) iki kati kadar bir sure beklendikten sonra start ¢ikisi tekrar aktif edilir ve ayni iglemler
tekrarlanir. Eger Start Deneme Adedi (P09) kadar mars basma denemesinden sonra motor hala
calismadiysa, mars basma iptal edilir ve mars arizasi verilir. Mars arizasi ariza reset butonu ile
silinebilir.



5.1.7 Motor Calisti Bilgisi (P26)

Cihazin motorun calistigini algilamasi durumunda, start ¢ikisi pasif edilir. Motorun ¢alismamasi
durumunda ise Mars Basma Suresinin (P28) iki kati kadar bir sire beklendikten sonra start ¢ikigi
tekrar aktif edilir. Cihazin motorun ¢alistigini algilamasi i¢in asagida acgiklanan dort adet sinyal
tanimlanmistir:

0. SarjJeneratoru (P26.0 ); sarj jeneratorinun gerilim Gretmeye baslamasi

1. Hiz (P26.1); eger motor hizi Marsi Kesmek igcin Hiz Siniri (P30) degerinden buylkse, Hiz
Okuma Girig Secimi (P18) dikkate alinmalidir. (Detayli bilgiicin Bolim 5.1.8 e bakiniz)

2. Alternator Gerilimi (P26.2); Eger alternator gerilimi Marsi Kesmek igin Alternator Gerilim Sinir
(P29) degerinden blyukse.

3.Yag Basinci (P26.3); yag basincinin olusmasi.

Yukarida agiklanan dort segenekten en az ikisinin segilmesi tavsiye edilir. Tercihen 1. Hiz ve 2.
Alternator Gerilimi veya 0. Sarj Jeneratoru.

Segilen sartlardan herhangi biri olugursa, motorun ¢alismaya basladigina karar verilir.

5.1.8 Hiz Okuma Giris Se¢imi (P18)

Bu parametre jenerator hizinin hangi metodla goruntilenecegini belirler. Alternator Frekansi ve
Harici Manyetik Pick-up olmak Uzere iki secenek mevcuttur. Motorun galismaya bagsladigini
algilamak igin hiz goruntulenir. Detayli bilgi icin Bolum 5.1.3 Alternator Frekansi, 5.1.7 Motor
Calisti Bilgisi ve 5.1.6 Motoru Calistirma bélimlerini inceleyiniz.

Eger Alternator Frekansi secilmisse, Nominal Alternatér Frekansi (P19) ve Nominal Hiz (P20)
dogru ayarlanmalidir.

Eger Manyetik Pick-up secilmigsse, Nominal Alternator Frekansi (P19), Nominal Hiz (P20) ve
Volan Dig Sayisi (P21) dogru ayarlanmalidir.

5.1.9 Stop / Yakit Selenoid Se¢imi (P24)

Bu parametre ile Stop ya da Yakit selenoidinden hangisinin kullanilacagdina karar verilir.

Eger Yakit selenoidi secildiyse, motor caligtirilirken yakit selenoidi enerjilenir ve yakit selenoidi
enerjisiz birakilarak motor durdurulur.

Eger durdurma selenoidi seciliyse, sadece motoru durdurmak ic¢in durdurma selenoidi
enerjilendirilir. Selenoid, Stop Magnet Enerjilenme Suresi (P25) kadar enerijili kalir.

5.1.10 Stop Magnet Enerjilenme Siiresi (P25)

Bu parametre stop selenoidinin motoru durdurmak i¢in ne kadar enerjili kalmasi gerektigini
tanimlar. Stop / Yakit Selenoid Sec¢imi (P24) Stop Selenoidi olarak secildiyse kullanilir.

5.1.11 Yag Basinci Bypass Suresi (P31)

Motor caligti kabul edilip start ¢ikigi pasif edildikten sonra bu sure sayllmaya baslanir. Sure
sonunda yag arizasi girisi, ariza durumu gosteriyorsa motor hemen durdurulur.

5.1.12 Aniza Kontrol Gecikmesi (P32)

Motor ¢alisti kabul edildikten ve motor stabil hale geldikten sonra Ariza Kontrol Gecikmesi (P32)
suresince yuksek sicaklik arizasi disinda olusabilecek diger arizalar dikkate alinmaz. Bu ariza
suresi bitmeden ylUk jeneratore aktariimaz.
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5.1.13 Konfigiire Edilebilir Girigler

P37 Giriglerin Normalde A¢ik / Normalde Kapali Segimleri
P38 Konfigure Edilebilir Girigi-1

P39 Konfigure Edilebilir Girigi-2

P40 Konfigure Edilebilir Girig-1 Filtre SUresi

P41 Konfigure Edilebilir Girig-2 Filtre Suresi

Sicaklik, yag basinci, konfiglre edilebilir girisi-1, konfiglre edilebilir girisi-2 ve asiri akim ariza
girisleri, Girislerin Normalde Agik / Normalde Kapali Segimleri (P37) parametresi ile Normalde
Aclk ya da Normalde Kapali olarak segilebilir.

Eger konfigure edilebilir giris normalde agik secildiyse, kontak kapali ise giris aktif,

Eger konfigure edilebilir giris normalde kapali secildiyse, kontak acik ise girig aktif olur.

Bu girislerden herhangi birinin aktif olmasi durumunda korna, Korna Calma Siresi (P12)
boyunca sesli ikaz verir ve on panelde bulunan ilgili led yanar. Bu girisler on degisik sekilde
konfiglre edilebilirler. Parametre secgimine goére girisin aktif olmasi durumunda asagida
listelenen olaylar meydana gelir:

0. CihazAUTO moda gecer.

1. On panelden kontrol iptal edilir.

2. Led yanip sbnmeden surekli yanar.

3. Girig pasif oldugunda led séner.

4. Giris aktif oldugunda led yanip sdbnmeye ve korna ¢almaya baslar. Ariza reset butonuna
basana kadar led yanip sonmeye devam eder.

5. 4 maddesinde agiklanan 6zellikler gecgerlidir. Bunun yaninda motor durdurulur.

6 ile 10 arasindaki segenekler sadece motor galigirken etkindir.
6. 2 maddesinde aciklanan 6zellikler gecerlidir.
7. 3 maddesinde aciklanan ozellikler gecerlidir.
8. 4 maddesinde aciklanan ozellikler gecerlidir.
9. 5maddesinde agiklanan 6zellikler gecerlidir.
10. 8 maddesinde acgiklanan 6zellikler gecgerlidir.

5.1.14 ilk Enerjilenme Mod Konfigiirasyonu(P36)

Cihaza =——=gerilim uygulanip enerjilendiginde cihaz default olarak OFF modunda acilr. Bu
parametre ile defaultmod AUTO olarak ayarlanabilir.
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5.1.15 Konfigure Edilebilir Cikis (P42)

Bu ¢ikis asagida agiklanan maddelerde oldugu gibi programlanabilir.

0. Alarm gikigi. Ariza olustugunda aktif olur ve reset butonuna basilana kadar aktiftir. Sesli ya
da goruntuld alarm olarak kullanilabilir.

1. Motorun g¢alismasi. Motor ¢alistigi sUrece aktiftir.

2. Cihaz Test ya da Auto moduna gectikten 1 saniye sonra aktif olur. Cihaz Off ya da Manuel
modunda c¢alistiginda ¢ikis pasiftir.

3. Onisitma fonksiyonu. Bu gikis Onisitma Siiresince (P14) aktif edilir.

4. YUk transfer izni. Jenerator ¢alisip Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) dolduktan sonra bu cikis
aktif edilir.

5. Asirt Hiz ¢ikisi. Motor galisti kabul edilip Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) dolduktan sonra agiri
hiz arizasi olusursa bu ¢ikis aktif edilir ve motor durdurulur.

6.Asiriakim alarm ¢ikisi. Asiri akim arizasi olustugunda aktif olur.

7.YUksek sicaklik alarm ¢ikisi. YUksek sicaklik arizasi olustugunda aktif olur.

8. Dusuk yag basinci ¢ikisi. DUsuk yag basinci arizasi olustugunda aktif olur.

9. Bakim arizasi alarm ¢ikisi. Bakim arizasi olustugunda aktif olur.

10. Mars arizasi alarm ¢ikisi. Mars arizasi olustugunda aktif olur.

11. Jenerator gerilim alarm cikisi. Jenerator gerilim arizasi olugtugunda aktif olur.

12. Sarj arizasi alarm ¢ikisi. Sarj arizasi olustugunda aktif olur.

13. DUsuk batarya gerilimi alarm ¢ikisi. DUsuk batarya gerilimi arizasi olustugunda aktif olur.

5.1.16 Bakim Arizasi Gosterimi

P06 Periyodik Bakim Gun Set Degeri
P07 Periyodik Bakim Saat Set Degeri
P08 Periyodik Bakim Saati Sifirlama

Cihazin guvenilirligini saglamak amaciyla, jeneratore belirli araliklarla bakim yapilmahdir.
EAOM-9F cihazinda bakim zamani geldiginde kullanicinin uyarilmasi igin cihaz konfiglre
edilebilir. Periyodik Bakim Saat Set Degeri (P07) iki servis arasinda motorun galismasi igin
gecgmesi gereken saattir. Periyodik Bakim Saati Sifirlama (P08) her bakimdan sonra bakim
saatinin sifirlanmasi igin kullanilir. Tanimlanmis motor ¢alisma suresi doldugunda ya da eger
tanimlanmis sure dolmadan en son bakimdan itibaren Periyodik Bakim Gin Set Degeri (P06)
kadar gun gegtikten sonra Unlem isaretiyle gosterilen led yanip sbnmeye baglar.

5.1.17 Operator Sifresi (P47)

Operator sifresini degistirmek icin kullanilir. Bu sifre girilerek Sebeke Gerilimi Baglanti Seviyesi
(P0O0) ile Egzersiz Periyodu (P16) arasinda yer alan parametrelere ve Operator Sifresi (P47)
parametresine erismek mumkuanddr.

5.1.18 Teknisyen Sifresi (P48)

Teknisyen sifresini degistirmek icin kullanilir. Bu sifre girilerek tim parametrelere erisilebilir.



5.1.19 Motor Egzersiz Fonksiyonu

P15 Egzersiz Zamani
P16 Egzersiz Periyodu

Bu fonksiyon cihaz auto modda iken, jeneratér Egzersiz Zamani (P15) parametresinde
tanimlanmis sure boyunca hi¢ calismadiysa cihaz kendini Test moduna gegirir ve motoru
Egzersiz Periyodu (P16) kadar yuksuz ¢alistirdiktan sonra tekrar Auto moduna doéner. Egzersiz
fonksiyonunun calismasini engellemek igin Egzersiz Zamani (P15) parametresi 0 olarak
ayarlanir.

5.1.20 Sebeke Kontaktor Segimi (P43)

Kontak ¢ikisi normalde acik veya kapali olarak konfiglre edilebilir. Parametre degerinin 0 olmasi
(default) normalde acik, 1 olmasi normalde kapali segilmesini saglar.

5.1.21 Korna Flag (P11)

Parametre O olarak tanimli ise korna ¢ikisi, herhangi bir ariza olustugunda Korna Calma Suresi
(P12)ile tanimli sure boyunca veya arizalar silininceye kadar surekli aktif kalir.

Parametre 1 olarak tanimli ise korna ¢ikisi, herhangi bir ariza olustugunda P12 ile tanimli sure
boyunca veya arizalar silininceye kadar 1 saniye aktif, 1 saniye pasif edilir.

5.1.22 Motor Caligtirma Geciktirmesi (P27)

Cihaz, otomatik veya test modda iken jeneratdrun calismasi gereken durumlarda, jeneratorin
calismasini tanimlanan sure kadar geciktirir.

5.1.23 Motor Yakit Secimi ve Yakit-Mars Gecikme Siresi

Motor Yakit (Gaz/Dizel) Secimi (P44)
Yakit-Mars (Dizel) / Mars-Yakit (Gaz) Gecikme Suresi (P45)

Yakit olarak Gaz secili ise (P44=0), jenerator ¢alistirilirken 6nce start ¢ikisi, Yakit-Mars (Dizel)
/ Mars-Yakit (Gaz) Gecikme Suresi (P45) ile tanimlanan sure sonunda ise selenoid ¢ikigi aktif
edilir.

Yakit olarak Dizel segili ise (P44=1), jenerator calistirilirken énce selenoid ¢ikisi, Yakit-Mars
(Dizel) / Mars-Yakit (Gaz) Gecikme Suresi (P45) ile tanimlanan sure sonunda ise start ¢ikisi
aktif edilir.

5.1.24 Uzak Kontrol Mod Secgimi (P46)

Cihaz, otomatik modda iken remote inhibit girisi ile jeneratdriin ¢alismasi engellenebilir veya
yuklU/yuksuz olarak ¢alismasi saglanabilir. remote girigi aktif edildiginde;

Parametre 0 olarak tanimli ise, galisma sartlari saglansa bile jeneratorin galismasi engellenir.

Parametre 1 olarak tanimli ise, ¢alisma sartlari saglanmasa bile jenerator ¢aligtirilir ve
sebeke gerilimi sinirlar igerisinde oldugu surece yuku uzerine almaz.

Parametre 2 olarak taniml ise, galisma sartlari saglanmasa bile jenerator ¢calistirilir ve

sebeke olsa bile yuku Uzerine alir. Jenerator kontaktorl herhangi bir sebepten dolayi birakir
ise sebeke kontaktori sebeke gerilimi sinirlar icerisinde ise hemen aktif edilir.
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5.2 Operator Parametre Degerinin Degistirilip Kaydedilmesi

Programlama moduna girilebilmesi i¢in cihazin OFF modunda olmasi gerekmektedir.

Calisma Ekrani

Operator Meniusi
Giris Ekrani

Operator Sifresi
Giris Ekrani

Operator Sifresi
Giris Ekrani

. Viraian O Hz./RPM
' 3 'ﬂ n OVLZSILZN O El
L D u OVL:WLJN O @
Ouv Oo<7!
A v PROGC| | «¢d
RESET || o< | XETEST >
0 I
O Viraian O Hz./RPM
n D — OVLZ:!/LZN O IE'
u ' ' OVL:H/LBN O @
Ouwv o]=4|
A v PROG®| | <=
RESET D¢ | XETEST >
O Visaiin O Hz./RPM
AN oves OFF
Uiy ovew 00
Ouwv @]=4
A v PROG®| [ €=l
RESET D7 | | XETEST >
O Vitain O Hz./RPM
n n ﬂ j OVL23IL2N O El
u u 3 L OVL31IL3N O @
Ouwv o]=4|
A v PROG® | el
RESET || o | |X:TEST & )
7 I
O Viran O Hz./RPM
D '-' n OVLzlezN O E
' u u OVL31IL3N O @
Ouwv OoT |
A v PROG® | ¢l
RESET | o< | |X£TEST|| )

tum ledler ve dijitler
enerjilenir, cunku bu buton
ayni zamanda test butonu
olarak kullanilir. Bu butona
5 saniye boyunca
basilmaya devam
edildiginde Operator
Menusu Giris Ekrani
goruntulenir ve prog ledi
yanar.

@ butonuna basildiginda
Operator Sifresi Girig
Ekrani goruntulenir.

|
RESET |

Sifreyi ve %
butonlariyla degistiriniz.

Sifre girildikten sonra

| butonuna basiniz. Eger
girilen sifre dogruysa ilk
parametreye erigilmis olur.

NOT : Programlama bolimiinde kullanicinin 20 saniye suresince higbir iglem

yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.
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OVerim  OHz/RPM Sebeke Gerilimi
onn Vi OF 7 Baglanti Seviyesi
' u U OVL31IL3N O @
Ouv Oo7!
degerine A v PROG®| | <=l
erigmek igin == RESET | o< |XXTEST|| p | |
butonuna basiniz. |
OVeaw  OHz/RPM Sebeke Gerilimi
M M Ovaw OFF Baglanti Seviyesi
(M| | OV OB Degeri
Ouv O<7 |
[POC ) degerini # ve A v PROG®| | <=l
~ butonlari ile RESET & | | G:TEST >
degistiriniz. | |
OV OHz/RPM $Ebeke Gerilimi
M3 1IN Ov%as OFF Baglanti Seviyesi
uUJ gy 8"Lm3~ 83' Degeri
uv !
degerini
A v PROG®| | ¢l kaydetmek ve PO ! ]
RESET ZTEST parametresine erismek
ad * I> icin %/ butonuna basiniz
v
OViaw  OHz/RPM Sebeke Gerilimi
on i OV~ OF T Birakma Seviyesi
' u ' OVL31/L3N O @
Ouv Oo7 !
A v PROG®| | <=l
RESET || ¢ | XXTEST [ 2

rrrrr

NOT : Programlama bolimiinde kullanicinin 20 saniye suresince higbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.

36



5.3 Teknisyen Parametre Degerinin Degistiriimesi ve Kaydedilmesi

Programlama moduna girilebilmesi i¢in cihazin OFF modunda olmasi gerekmektedir.

Calisma Ekrani @Viw  OHzRPM C
[ | M| Ovewn OFF tim ledler ve dijitler
R | ]Cl.u Ve O €D enerjilenir, ¢linki bu buton

Ouv Oo7 ) ayni zamanda test butonu
olarak kullanilir. Bu butona

A v PROG"| | <=l 5 saniye boyunca
RESET | ¢ | |X£TEST|| ) basiimaya devam
edildiginde Operator
|
Menusu Giris Ekrani
‘1’ goruntulenir ve prog ledi
Operator Menusiu OVigw  OHz/RPM yanar.
iri O L23/L2N O - .
Girig Ekrani BP'- Q: Q%' “ butonuna 10 saniye
Ouv O suresince basildiginda,
teknisyen menusu giris
A v PROG®| | <=l ekrani gortntilenir.
RESET || ¢ | XXTEST >
I
v .
Teknisyen Mentisu OVew  OHz/RPM == putonuna basildiginda,
Giris Ekrani L Cr Ve~ OF 7 teknisyen sifresi giris
L L OVaun O B ekrani goruntdlenir.
Ouv OoF!
A v PROG®| | <=l
RESET || ¢ | XXTEST >
Teknisyen Sifresi OVw  Orerew | == ve == butonlariyla
Giris Ekrani FMNMN| Oves OF3 | sifreyi giriniz
u u U u OVL31IL3N O @
Ouv O7 |
A v PROG® | <=
RESET || o< | |X<TEST| )
Teknisyen Sifresi OVewaw OHz/RPM Sifre girildikten sonra
Giris Ekrani M 1N OV OF 7] < butonuna basiniz. Eger
o oy OVouw O B girilen sifre dogruysa ilk
Ouv Oo<Z! | parametreye erisilmis olur.
A v PROG®| | <=l
RESET || o< | |XETEST| )

\2

NOT : Programlama bolimiinde kullanicinin 20 saniye suresince higbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.
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OVerim  OHz/RPM Sebeke Gerilimi
onn Vi OF 7 Baglanti Seviyesi
' u U OVL31IL3N O @
Ouv Oo7!
degerine A v PROG®| | <=l
erigmek igin == RESET | o< |XXTEST|| p | |
butonuna basiniz. |
OVeaw  OHz/RPM Sebeke Gerilimi
M 1IN Ovew OFF Baglanti Seviyesi
o I Ovewn OB Degeri
Ouv O<7 |
[POC ) degerini # ve A v PROG®| | <=l
= butonlari ile RESET G || X%TEST >
degistiriniz. | |
OV OHz/RPM $Ebeke Gerilimi
| 8 M| Ovewn OFF Baglanti Seviyesi
U3JCuy 8"um~ 83' Degeri
uv !
degerini
A v PROG®| | ¢l kaydetmek ve PO ! ]
RESET ZTEST parametresine erismek
ad * I> icin %/ butonuna basiniz
v
OViaw  OHz/RPM Sebeke Gerilimi
on i OV~ OF T Birakma Seviyesi
' u ' OVL31/L3N O @
Ouv Oo7 !
A v PROG®| | <=l
RESET || ¢ | XXTEST [ 2
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NOT : Programlama bolimiinde kullanicinin 20 saniye suresince higbir iglem
yapmamasi durumunda, cihaz ¢alisma ekranina geri doner.
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6. DEVREYE ALMA

Devreye alma calismalari sirasinda sebeke-jenerator yuk transferi denemeleri yapilacagindan,
kritik ve hassas yuklerin bulundugu sistemlere zarar verilmemesi igin dikkatli olunmalidir.

6.1 Manuel Calisma

1. Cihazin tum baglantilarinin dogru yapildigindan emin olunuz, baglantinin sistemle uyumlu
olmasina dikkat edilmelidir.
2. Dogru degerde sigortalarin takildigindan emin olunuz.

iAE 3. Parametre degerlerinin sisteme uygun ayarlanmasi gerekmektedir. Detayli
bilgi icin Bolim 5. Parametreler’e bakiniz.

4. Motorun calismasini elektriksel olarak engelleyiniz. Ornegin; selenoid ¢ikis baglantisini
klemensten ayiriniz.
5. Gozle kontrol edilip cihazin g¢alistirlmasinda herhangi bir sakinca olmadidi géruldugunde,
batarya gerilimini baglayiniz.
6. EAOM-9F cihazinda Man (20) butonuna basiniz. Butona basildiginda ilgili led (11)
yanmaldir.
7. Motor start(19) butonuna basiniz. Butona basildiginda ilgili led (10) yanmalidir.
8. Motorun caligmaya basladiginda meydana gelmesi gereken olaylarin meydana geldigini
gOzleyiniz. Start ¢ikigi Mars Basma Suiresi (P28) boyunca Start Deneme Adedi (P09) kez aktif
edilmelidir.
9. Mars arizasi ledinin yanip séndugunu ve ledin (10) sondugunu gozleyiniz.
10. OFF butonuna (2) basiniz, cihazin OFF moduna gegtigini ve ilgili ledin (12) yandigini
gozlemleyiniz.
11. Selenoid ¢ikis baglantisini tekrar yapiniz.
12. Man (20) butonuna basiniz. Butona basildiginda ilgili ledin (11) yandigini gézlemleyiniz.
13. Motoru galistirma (19) butonuna basiniz ve ilgili ledin (10) yandigini gézlemleyiniz.
14. Asagida listelenen olaylarin olugstugunu gozlemleyiniz:

Start ¢ikigi aktif edilir.

Motor calisir.

Motor ¢alismaya basladiginda start ¢ikisi pasif edilir.
Eger yukarida listelenen olaylar meydana gelmediyse hemen stop butonuna (18) basiniz.
iIgili ledin (9) yandigini gézleyiniz. Daha sonra motorun galismaya elverigli oldugundan,
baglantinin dogrulugundan ve EAOM-9F cihazinin dogru programlandigindan emin olunuz.
15. Motorun ¢alisma hizinin uygun oldugunu kontrol ediniz. Eger degilse alarm durumu
olusgabilir.

6.2. Auto Calisma

1. Sebeke geriliminin cihaza baglandigindan ve gerilimin oldugundan emin olunuz.

2. Remote inhibit switch’ini (eger varsa) pasif yapiniz. (Kontak agik)

3. Auto (23) butonuna basiniz. ilgili ledin yandigini gdzleyiniz.

4. Sebeke gerilimini kesiniz. Jeneratorin galismaya basladigini ve bir sire sonra yukin
jeneratore transfer edildigini gozleyiniz.

5. Sebeke gerilimini veriniz. Bir sure sonra yukun sebekeye transfer edildigini ve Sogutma
Suresi (P10) sonunda motorun durdugunu gozlemleyiniz.

6. Remote inhibit girisi kullaniyorsaniz girisi aktif hale getiriniz.

7. Sebeke gerilimini kesiniz. Jeneratdrin ¢calismaya baslamadigini gézleyiniz.

8. Sebeke gerilimini veriniz ve remote inhibit switch’ini pasif hale getiriniz.
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6.3 Test Modunda Calisma

1. Sebeke geriliminin cihaza baglandigindan ve gerilimin oldugundan emin olunuz.

2. Test (22) butonuna basiniz. Butona basildiginda ilgili led (13) yanmalidir.

3. Jeneratorun caligtigini ve yukun sebeke Uzerinden beslendigini gozlemleyiniz.

4. Sebeke gerilimini kesiniz. Kontaktorlerin yukin jenerator Gzerinden beslenebilmesi icin
konum degistirdigini gézlemleyiniz. Bu esnada Auto (14) ledinin yandigini gozleyiniz. Cihaz
¢alisma modunu otomatik olarak Auto olarak degistirir.

5. Sebeke gerilimini veriniz. Kontaktorlerin yukin sebekeden beslenmesi igin konum
degistirdigini gozleyiniz.

6. Jeneratorin Motor Sogutma Suresi (P10) sonunda durdugunu gozleyiniz.

7. LED TESTI

82 butonuna basildiginda tim ledler ve dijitler enerijilenir.

F=} MARS ARIZASI

_E_ YUKSEK SICAKLIK
alr™ DUSUK YAG BASINCI
(] YUKSEK HIZ
GERILIM ARIZASI

(¥ 7] SARJARIZASI
YUKSEK AKIM

YEDEK - 1

YEDEK - 2

STOP START®
MANUAL

v PROG
D7 XLETEST

OFF AUTO TEST

o



8. CIHAZIN CALISMASI
8.1 On Panel

£ e i BEMKO 2
E_ YOKSEK SICAKLIK
il DUSUK YAG BASINCI |

EAOM - 9F 1 p

YUKSEK HIZ
GERILIM ARIZASI O 27 O 28
| |

= sarJ ARIZASI

[Z] vuksek akim | 4 | 5

STOP 9 START® 1 0 11

= MANUAL

YEDEK - 1 6 7
YEDEK -2 |
Virzon 3
Viseaam J
{

OFF 1%UTO 14‘EST 13

B | FTEST N

17 15 24 21 23 22

No |Aciklama

Yesil led sebeke geriliminin parametrelerde belirlenen sinirlar icinde oldugunu
ve yukun sebeke uzerine alinabilecegini belirtir.

2 Yesil led alternator geriliminin parametrelerde belirlenen sinirlar icinde oldugunu
belirtir.

Yesil led motorun ¢alismaya basladigini belirtir.

Bu buton sebeke kontaktorint kapatmak icin kullanilir. Sadece manuel modda
islevseldir.

Bu buton alternator kontaktériinu kapatmak igin kullanilir. Sadece manuel
modda islevseldir.

Yesil led yukun sebekeden beslendigini belirtir.

Yesil led yukin jeneratorden beslendigini belirtir.

Kirmizi led cihaz program modunda ise yanar.

Kirmizi led Off, Manuel, Auto ve Test modunda iken motorun durdurulacagini
belirtir.

Yesil led Manuel, Auto ve Test modunda motorun ¢aligmaya basladigini ya da
10 sartlar uygun hale geldiginde ¢alistirilacagini belirtir.

11 Kirmizi led cihazin manuel modda oldugunu belirtir.

12 Kirmizi led cihazin Off modunda oldugunu belirtir.

13  |Kirmizi led cihazin Test modunda oldugunu belirtir.

14 |Kirmizi led cihazin Auto modunda oldugunu belirtir.

Lamp Test butonu tim led gdstergeleri ve display segmentlerini yakar. Bu

15 |butona 5 sn boyunca basiimasi durumunda cihaz programlama moduna geger
ve led (8) yanar.

Herhangi bir arizanin algilanmasi durumunda bu buton ile ilgili ariza silinebilir.
16 Programlama modunda iken arttirma butonu olarak kullanilir.

17 Bu buton kornayi susturmak igin kullanilir. Programlama modunda azaltma
butonu olarak kullanilir.

18 Bu buton cihaz manuel modundayken motoru durdurmak i¢in kullanilir.

19 Bu buton cihaz manuel modundayken motoru galistirmak i¢in kullanilir.

n
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No |Aciklama

20 Man butonu cihazin calisma modunu Manuel olarak degistirir.

21 Off butonu cihazin cihazin galisma modunu Off olarak degistirir.

22 Test butonu cihazin ¢galisma modunu Test olarak degistirir.

23 Auto butonu cihazin galisma modunu Auto olarak degistirir.

Normal ¢alismada, i gozlem degerlerini ve programlama modunda parametreleri
24 goruntilemek icin kullanilir. Eger birden fazla ariza varsa bu butona her
basildiginda olusan ariza goruntulenir.

Cok fonksiyonlu display. Normal galismada, kullanicinin bilgilendiriimesi amaciyla,
programlama modunda parametre degerlerinin gosterimi amaciyla kullanilir.

26 |Arniza Gostericileri. Detayli bilgi icin Bélim 9 a bakiniz.

27 Bu buton manuel modda sebeke kontaktorint acmak icin kullanilir.
28 Bu buton manuel modda alternator kontaktortinu agmak icin kullanilir.

8.2 Display Mod Gostericileri

25

4-dijit, 7-segment LED display ve ilgili led gdstericileri ile birlikte parametrelerin gérintlilenmesini
saglar. Parametre i@ butonuyla secilebilir. Bu buton yardimiyla parametreler asagida siralandigi
sekilde segilebilir. Faz-faz gerilim okumalarinda L 6nekinin, faz-n6tr okumalarinda n 6nekinin
kullanildigina dikkat ediniz.

- Sebeke Gerilimi L1-L2, L 6nekiyle kullanilir
* Sebeke Gerilimi L1-N, n 6nekiyle kullanilir
« Sebeke Gerilimi L2-L3,L 6nekiyle kullanilir
» Sebeke Gerilimi L2-N, n énekiyle kullanilir
« Sebeke Gerilimi L3-L1, L 6nekiyle kullanilir
» Sebeke Gerilimi L3-N, n onekiyle kullanilir

* UV - Alternator gerilimi L1 (faz-faz)

* Frekans (Hz) ve Hiz (RPM)

+ Batarya gerilimi (V==2)

 Sure degerleri

Motor calisma zamaninin birimi saattir. (Resetlenmesinden o ana kadar motorun calisma
suiresini gésterir) 6 dijit olarak ifade edilir. ilk 3 dijit H, son 3 dijit L ile ifade edilir.

Egzersiz zamani gosterimi, egzersiz i¢in sure sayilirken E Onekiyle gecen sure saat olarak
gosterilir. Egzersiz yapilirken r onekiyle egzersiz suresi dakika olarak gosterilir.

* Alarm korna ledi asagida listelenen arizalardan herhangi birisi algilandigina surekli yanip soner.
Display se¢me butonu ile bu arizalardan hangisinin meydana geldigi gozlenebilir. Eger birden
fazla ariza varsa bu butona her basista olusan ariza géruntulenir.

Olusabilecek ariza kodlart:

EStP —Acil stop

bAT1 —Dusuk batarya gerilim alarmi

Serv —Periyodik bakim stresiya da giinit doldu



8.3 Mod Degigimi

Calisma modu herhangi bir zamanda degisebilir. Mod degdisimi jeneratorin ya da yukun o anki
durumunu degistirmez. Ornegin; cihazin auto modda caligiyor oldugunu ve yikiin jeneratdrden
beslendigini dusunelim. Cihazin ¢alisma modunun manuele gegciriimesi ¢alisma durumunu
degistirmez. Auto, manuel ve test modlarindaki degisim ¢alisma durumunu degistirmemektedir.

8.4 Manuel Baglatma

1. Man (20) butonuna basiniz. ilgili ledin (11) yandigini gdzlemleyiniz.

2. Motor Baglatma (19) butonuna basiniz. ilgili ledin (10) yandigini ve motorun ¢alismaya
basladigini gozlemleyiniz. Bu durumda sirasiyla asagidaki olaylar meydana gelir:

o Start cikigi aktif olur

o Motor calisir

Motor galisirken,

o Motorun calistigini gosteren led (3) yanar.

o Alternator gerilimi sinirlar igine girdiginde uygun oldugunu gosteren led (2) yanar.

e Jenerator, yuku Uzerine almaya hazir olmadan yuku Ustline almaz (Kontaktor ac / kapa
butonu ¢alismaz)

3. YukU sebekeden ayirmak igin sebeke kontaktor butonuna (27) basiniz. Butona basildiginda
led (6) sonmelidir.

4. YUkUn jeneratdrden beslenmesini saglamak icin jenerator kontaktor butonuna (5) basiniz
ve ilgili ledin (7) yandigini gozleyiniz.

8.5 Manuel Durdurma

Motor durdurma (18) butonuna basildiginda, ilgili led (9) yanar ve Sogutma Suresi (P10)
sonunda motor durdurulur. Eger yuk jeneratdrden beslenirken motor durdurma butonuna
basilirsa yuk jeneratdérden ayrilir ve motor durdurulur.

8.6 Auto Calisma

Auto moduna gecmek igin Auto (23) butonuna basiniz. Auto moda gegildigini gosteren buton
uzerindeki ledin yandigini gozleyiniz.

Sebeke geriliminde ariza olusmasi durumunda cihaz jeneratora galistirir. Jenerator calistiktan
sonra jenerator yuku Uzerine almaya hazir oldugunda yuk jeneratore transfer edilir. Sebeke
gerilimi, istenilen sinirlar icine girdiginde ylk sebeke lzerine transfer edilir ve Motor Sogutma
Suresi (P10) sonunda motor durdurulur.

Remote Inhibit aktifise motorun galismasinaizin verilmez.

8.7 Test Modunda Calisma

Eger sebeke gerilimi sinirlar icindeyse, Test modunda ¢alismak icin Test butonuna (22) basiniz.
ilgili ledin (13) yandigini gdzleyiniz. Bu mod jeneratérii yiiksiiz calistirip test etmek icin kullanilir.
Herhangi bir ariza olusmasi durumunda kullanici bilgilendirilir. Cihaz test modundayken sebeke
geriliminde herhangi bir ariza olusmasi durumunda cihaz auto moda gecer ve yuk jeneratore
transfer edilir.

8.8 Motor Egzersiz

Cihazin motoru belirli araliklarla ¢ahgtirma 6zelligi vardir. Cihaz auto modda iken Egzersiz
Zamani (P15) suresince motorun calismasi gerekmediyse, bu sure doldugunda cihaz test
moduna geger ve motoru galigtirir.

Sistem test modunda calisirken Egzersiz Periyodu(P16) suresince yuku jenerator Uzerine
transfer etmeden calisir. Bu sure sonunda cihaz auto moda gecger, motoru durdurur ve egzersiz
suresinin sayildigi sayici sifirlanir. Cihaz auto moddan bagka bir moda gecirildiginde egzersiz
suresi sifirlanir ve auto moda gectiginde tekrar saymaya baslar. Egzersizislemi devam ederken,
sebeke geriliminde herhangi bir ariza olmasi durumunda, cihaz auto moda gecger ve yuk
alternatore transfer edilir. Eger egzersiz iglemi devam ederken kullanici ¢alisma modunu
degistirirse, egzersiz islemi durdurulur ve cihaz secilen moda ve sebeke geriliminin durumuna
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9. ARIZALAR

Cihazin 6n panelinde bulunan ariza gostergeleri ariza olusmasi durumunda yanip sonerek
kullaniciyr uyarir. Ariza kalici bir ariza ise ariza sarti ortadan kalksa bile ariza resetlenene kadar
kalir. Ariza olugsmasi durumunda asagida listelenen adimlari uygulayiniz:

1. Cihazi manuel moda gegiriniz ve jeneratort durdurunuz.
2. Arizayi bulup duzeltiniz.
3.Arizareset butonuna (16) basarak arizayi siliniz, cihazi tekrar ¢alistirilabilir konuma getiriniz.

9.1 Ariza Gostergeleri

9.1.1 Baglatma Ariza Ledi

Mars Deneme Adedi (P09) kadar denemeden sonra motorun ¢alismaya baslamamasindan
dolayi bu led yanar. Arizareset butonuna (16) basarak bu ariza silinmelidir.

9.1.2 Yuksek Sicaklik Ledi
Motorun tUzerinde bulunan termostatic switchin yuksek sicaklik algilamasiyla bu led yanip soner.

Bu ariza olustugunda jenerator kontaktoru biraktirilir ve Motor Sogutma Suresinin (P10) dolmasi
beklenmeden motor durdurulur.

9.1.3 Dusuk Yag Basinci Ledi

Motor ¢alisirken, motor Uzerindeki yagd basinci switchinin diusuk yag basinci algilamasiyla bu led
yanip soner. Bu arizanin olusmasi i¢gin motor en az Yag Basinci Bypass Suresi (P31) boyunca
calismalidir. Bu ariza olustugunda jenerator kontaktora biraktirilir ve Motor Sogutma Suresinin
(P10) dolmasi beklenmeden motor durdurulur.

9.1.4 Sarj Arizasi Ledi

Bu ariza, jenerator Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) suresi kadar ¢aligtiktan sonra gosterilir. Bu led
motor ¢aligtiktan sonra batarya sarj jeneratorinun gerilim Uretmemesi durumunda yanip soner.
Bu ariza olustugunda motor durdurulmaz

9.1.5 Yuksek Hiz Ledi

Bu ariza, jenerator Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) suresi kadar ¢alistiktan sonra gosterilir. Bu led
alternatér hizinin Hiz Ust Sinir (P05) degerini gegmesi durumunda yanip soner. Arizanin
gOsterilebilmesi igin alternatdr hizinin bu limit degerinin Hiz Hata Kontrol Gecikmesi (P34)
suresince Ustlinde olmasi gerekmektedir. Alternatdr hizi, alternatér ¢ikis frekansindan ya da
harici manyetik pick-up girisinden olgulebilir. (Alternator frekansi, manyetik pick-up segimi Hiz
Okuma Giris Segimi (P18) ile yapilmaktadir). Bu ariza olustugunda jenerator kontaktoru
biraktirilhr ve Motor Sogutma Suresinin (P10) dolmasi beklenmeden motor durdurulur.

9.1.6 Gerilim Arizasi Ledi

Bu ariza, jenerator Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) suresi kadar ¢alistiktan sonra gosterilir. Bu led
alternator geriliminin Alternator Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi (P33) suresince Alternator
Gerilimi Alt Sinirt (P03) veya Alternator Gerilimi Ust Siniri (P04) disinda olmasi durumunda yanip
soner. Bu ariza olustugunda jenerator kontaktort biraktirilir ve Motor Sogutma Stresinin (P10)
dolmasi beklenmeden motor durdurulur.



9.1.7 Yuksek Akim Ledi

Bu ariza, jeneratdr Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) suresi kadar calistiktan sonra gdsterilir.
Jenerator calisirken ve yuk jenerator Uzerinden besleniyorken, cihaz harici asiri akim rolesini
goruntuler. Girisin herhangi bir anda aktif olmasi durumunda bu led yanip soner, jenerator
kontaktoru biraktirilir, Motor Sogutma Suresi (P10) kadar galistiktan sonra motor durdurulur.

9.1.8 Konfigiire Edilebilir Girig-1 ve Giris-2 Ledi

Girig konfigurasyonu motor ¢alistiktan sonra arizalara bakilmak Gzere ayarlandiysa, bu ariza,
jenerator Ariza Kontrol Gecikmesi (P32) suresi kadar calistiktan sonra gosterilir. Bu ledler
Konfiglre Edilebilir Girig-1 ve Konfigure Edilebilir Girig-2'nin durumunu gosterir. Cihaz bu girisler
aktif oldugunda degisik birgok fonksiyonu aktif edebilecek sekilde programlanabilir.

9.1.9 Acil Stop Mesaj Ledi

Istenildiginde acil durdurma girisi aktif edilerek motor durdurulabilir. Ariza giderildikten sonra
Ariza Silme (16) butonuna basilarak ariza silinir. Bu ariza EAOM-9F cihazinda ariza mesajiyla
gosterilir. Bu ariza olustugunda EAOM-9F cihazinda Unlem igareti ile gosterilen Ied yanip
sonmeye baslar ve kullanici hata mesajini kaydirma butonuyla
gorebilir.

9.1.10 Dusuk Batarya Gerilimi Mesaj Ledi

Batarya gerilimi Batarya Gerilimi Alt Siniri (P22) degerinin altina dustigunde bu led yanar.

Bu ariza EAOM-9F cihazinda ariza mesajiyla gosterilir. Bu ariza olugtugunda EAOM-9F
cihazinda uUnlem isareti ile gosterilen led yanlp sonmeye baslar ve kullanici hata mesajini
kaydirma butonuyla gorebilir.

9.1.11 Bakim Saati Mesaj Ledi

Periyodik Bakim Saati Set Degeri (P07) ile belirlenen iki periyodik bakim arasindaki strenin
dolmasiyla olusur. Gerekli motor bakimi yapildiktan sonra bakim saatinin tutuldugu zamanlayici
Periyodik Bakim Saati Sifirlama (P08) ile sifirlanir.

Bu ariza EAOM-9F cihazinda ariza mesajiyla gosterilir. Bu ariza olustugunda EAOM-9F
cihazinda Unlem igareti ile gosterilen led yanip sénmeye baslar ve kullanici hata mesajini
kaydirma butonuyla gorebilir. Bu ariza oEgtugunda jenerator seti durdurulmaz. Ariza reset
butonuyla silindiginde, sayilan bakim suresi cihaz tarafindan silinir.
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Durum

Bu durum hangi sartlarda olusabilir?

Cihaz galismiyor

Batarya gerilimini ve cihaz baglantilarini kontrol ediniz.

gerilimi kontrol ediniz (Pin 14 ve 13 arasindaki gerilim)

sigortalarini kontrol ediniz

Motor ¢alismaya basla-

diktan sonra dusuk yag
basinci algilanmasi

Motor yag seviyesi ve basincini kontrol ediniz

Yag basinci switchini ve baglantisini kontrol ediniz

Motor galismaya basla-
diktan sonra yuksek
sicaklik algilanmasi

Motor sicakligini ve sogutma sistemini kontrol ediniz

Sicaklik switch ve baglantilarini kontrol ediniz

Start Deneme Adedi
(P09) denemeden

sonra motorun
calismaya
baslamamasi

Yakit selenoid ve baglantisini, yakit ve bataryayi kontrol ediniz
Cihazi resetleyin ve tekrar start verin.

Selenoid transistor ¢ikisinin aktif oldugunu kontrol ediniz
(Eger yakit selenoidi segiliyse)

Motorun ¢alismaya baglamasi igin gozlenen sinyalleri kontrol
ediniz. Detayli bilgi igin motor kullanim kilavuzuna bakiniz

Mars motorunun
calismamasi

Mars cikisi baglantilarini kontrol ediniz

Batarya gerilimini kontrol ediniz

Start girisinde batarya geriliminin oldugunu kontrol ediniz.

AN

Mekanik ve elektriksel bakimdan cihazi elektrik kaynagindan izole ediniz.
Eger bu mimkiin degilse, cihazi off moduna getiriniz.




10. PROGRAMLANABILIR PARAMETRELER

No |Parametre Adi Min Max| Default| Birim
P00 | Sebeke Gerilimi Baglanti Seviyesi 60 600 VA~
P01 | Sebeke Gerilimi Birakma Seviyesi 60 600 VA~
P02 | Sebeke Gerilimi Ust Siniri 60 600 VAo
P03 | Alternator Gerilimi Alt Sinir 60 600 Vo~
P04 | Alternatér Gerilimi Ust Siniri 60 600 VA~
P05 |Hiz Ust Siniri 30.0 75.0 Hz
P06 | Periyodik Bakim Gin Set Degeri (0 ise pasif) 0 999 Gun
PO7 | Periyodik Bakim Saat Set Degeri (0 ise pasif) 0000 9999 Saat
P08 | Periyodik Bakim Saati Sifirlama Alarm susturma butonuna basiniz
P09 | Mars Deneme Adedi 1 10
P10 | Motor Sogutma Suresi (0 ise pasif) 0 99 Dakika
P11 |Korna Flas 0=Yok, 1=Var
P12 |Korna Calma Suresi (0 ise surekli) 0 999 Saniye
P13|Sebeke Gegis Gecikmesi 0 30 Dakika
P14 |On Isitma Sdresi 0 99 Saniye
P15 |Egzersiz Zamani (0O ise pasif) 0 999 Saat
P16 |Egzersiz Periyodu 0 999 Dakika
P17 |Bir / Uc Faz Secimi 1/3
P18 |Hiz Okuma Giris Secimi 0=Alternator Sinyall
1=Manyetik Pickup
P19 |Nominal Alternator Frekansi 50.0/60.0 Hz
P20 Nominal Hiz 500 5000 Rpm
P21 [Volan Dis Sayisi 1 1000 Adet
P22 |Batarya Gerilimi Alt Sinir 7.2 24.0 V—
ebeke-Jenerator veya Jenerator-Sebeke .

P23 gegig Cocikrog Y ° 01| 250 Saniye
P24 |Stop / Yakit Selenoid Segimi Stop / Yakit
P25 |Stop Magnet Enerjilenme Suiresi 0] 99 Saniye
P26 |Motor Caligti Bilgisi 0=Hayir, 1=Evet

P26.0 $Sarj Dinamo Gerilimi 0/1

P26.1 Hiz 0N

P26.2 Jeneratér Gerilimi 0N

P26.3 Yag Basinci 0/1
P27 |Motor Calistirma Gecikmesi 0.0 25.0 Saniye
P28 |Mars Basma Siresi 5 99 Saniye
P29 |Marsi Kesmek icin Alternatér Gerilim Sinir 40 360 V~C
P30 |Marsi Kesmek icin Hiz Siniri 20.0 45.0 Hz
P31|Yag Basinci Bypass Siresi 0 99 Saniye
P32 |Ariza Kontrol Gecikmesi 0 99 Saniye
P33 |Alternatér Gerilimi Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 Saniye
P34 |Hiz Hata Kontrol Gecikmesi 0.0 10.0 Saniye
P35 [Motor Calisma Suresi Sifirlama Sureyi S|f|rlamgk éin teknisyen

sifresini giriniz.

P36 |ilk Enerjilenme Mod Konfiglirasyonu 0=0ff,1=Auto
P37 |Girislerin N. Acik / N. Kapali Secimleri 0 31
P38 |Konf. Edilebilir Giris-1 0 10
P39 |Konf. Edilebilir Girig-2 0 10
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No |Parametre Tanimi Min Max| Deger Birim
P40 | Konfiglre Edilebilir Giris-1 Filtre Suresi 0 10
P41 | Konfiglre Edilebilir Giris-2 Filtre Suresi 0 10
P42 | Konfiglre Edilebilir Cikis 0 13

0=Normalde ac¢ik

P43 Sebeke Kontaktor Segimi 1=Normalde kapali

P44 |Motor Yakit (Gaz/Dizel) Secimi 1():&2;

P45 |Yakit-Mars (Dizel) / Mars-Yakit (Gaz) 0.0 25.0
Gecikme Suresi

P46 |Uzak Kontrol Mod Secimi 0 2

P47 |Operator Sifresi (P00 to P16 and P47) 0000] 9990

P48 | Teknisyen Sifresi (P00 to P48) 0000] 9990




11. SPESIFIKASYONLAR

Cihaz Tiri
Fiziksel Ozellikler

Panel Kesiti
Koruma
Agirhik

Ortam Sartlan

Calisma / Saklama Sicakhgi
Calisma / Saklama Nemi
Montaj Tipi

Asin Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

EMC

Elektriksel Glivenilirlik

Besleme Gerilimi
Besleme Gerilimi Olgiimii
Sebeke Gerilimi Olgiimii

Jeneratér Gerilimi Olgiimii

Dogruluk
Mars Sirasindaki Gerilim Diigslimu

Dayanma Siiresi

Jenerator Hiz Olgiimii

Alternatoér Frekans Okuma Araligi
Manyetik Pick-up Frekans Okuma
Araligi

Sarj Jeneratorii Uyartim Akimi
Haberlegsme Arayiizii

Kontak Girisi

Cikislar

Display (4-dijit, 7-segment LED display)

Arniza Gostergeleri

Durum Gostergeleri

Alarm Bildirimleri

Uyumlu Standartlar

: Jenerator setleri igin elektrikli kontrol cihazi

: 144 mm x 204 mm x 37 mm (konnektorler dahil) panel montaji igin
plastik koruma

: 138 mm x 186 mm

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan IP20).

: Yaklasik olarak 0.45 Kg.

: Deniz seviyesinden 2000 metre ylkseklige kadar, yogun nem
olmayan ortamlarda

:-25°Ct0o +70°C /-40°C to +85°C

: 90 % max. (Yogunlagsma olmayan ortamlarda)

: Sabit montaj

. Il distribution level

. I, ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde

: Surekli

: EN-61000-6-4, EMC generic emission standard for industrial
equipment
EN-61000-6-2, EMC generic immunity standard for industrial
equipment

: EN-61010-1, safety requirements for electrical equipment for
measurement, control and laboratory use

:8-32 V=

: 8-32 V=—=. Dogruluk : 1%, Cozinulurlik : 0.1V=—

: Ug faz, 4 wire 35 to 300V~_L-N Dogruluk : 1%FS,
Cozunilurlik : 1V~

: Tek faz, 2 wire 35 to 300V~_L-N Dogruluk : 1%FS,
Cozunilurlik : 1V~

: Degerin %1’i

: Mars yapiliyorken; 100 msn sureyle OV=—= batarya gerilimi olmasi
halinde normal galisir.

: Alternatdr ya da manyetik pick-up

:10-110 Hz. (@35-300V=—=L-N)

:35 Hz - 10 kHz (@3-35 Volt tepe degeri)

:12 V=== or 24 V=——=, 200 mA, max 3W

: RS-232 seri haberlesme

: Acil durdurma (NC), yag basinci switchi, sicaklik switchi,
Remote inhibit girisi (NO), konfigure edilebilir giris-1, konfigtre
edilebilir giris-2, asiri akim girigi

. Start, yakit, korna, konfiglire edilebilir ¢ikis, sebeke kontaktor,
jeneratér kontaktort (Tum ¢ikislar 500mA transistor ¢ikislaridir)

: Sebeke L1 — L2 gerilimi, sebeke L1 — N gerilimi, sebeke L2 — L3

gerilimi, sebeke L2 — N gerilimi, sebeke L3 — L1 gerilimi, sebeke
L3 —N gerilimi, alternator gerilimi, alternator frekansi, motor hizi,
batarya gerilimi, motor galisma suresi, ariza goésterimi, program
parametreleri

: Mars arizasi, yuksek sicaklik, disik yag basinci, asiri hiz,
jeneratér gerilim arizasi, sarj arizasi, asiri akim, konfigre edilebilir
giris-1, konfiglre edilebilir giris-2, diislik batarya gerilimi, bakim
arizasl, Acil durdurma

:Off modu, auto modu, test modu, manuel modu, motor ¢alismaya
basladi, motor durdu, motor ¢alisiyor, sebeke yiki almaya hazir,
jeneratoér gerilimi sinirlar icinde, sebeke kontaktord, jenerator
kontaktoru

:DUsuUk batarya gerilimi, bakim arizasi,

Acil durdurma

: GOST-R, C€
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12. DIGER BILGILER

Uretici Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.$.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224) 261 1900
Fax :(224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.$.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224)261 1900
Fax :(224) 261 1912
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