72x72 DIN Boyutlu Otomatik Transfer Unitesi BEMKO

EAOM-17

72 x 72 DIN Boyutlu
Otomatik Transfer Unitesi

Ozellikler Gozlenen Degerler Hata Gozleme

Koruma, kontrol ve 6lgme Sebeke gerilimi (Faz-Faz, Faz-Nétr) Alternator gerilimi ve frekansi
Otomatik motor start / stop Alternatér gerilimi ve frekansi Sarj jenerator gerilimi

ve yuk transferi Batarya gerilimi Motor sicakhgi

Hata durumunda otomatik durdurma Hata gosterimi Yag basinci

LED’li durum ve hata gosterimi Program parametreleri Dusuk batarya gerilimi

Buton kontrolll galisma

Otomatik modda ve test modunda galisma Kontroller

Iki adet kullanici tanimli giris Motora yakit verme ya da motoru durdurma

Tudmduyle programlanabilir Mars motoru

Otomatik jenerator baslatma
Sebeke hatasinda yukin aktarimi
Yukin sebekeye aktarimi

Harici alarm kornasi

Operasyon

EAOM-17, dizel jeneratorler igin otomatik transfer birimidir. Birim, bir sebeke hatasi durumunda otomatik olarak
yuki jeneratore aktarir. Sebekenin her hangi bir fazinin hatasini algilayabilir ve eger sebeke gerilimi set edilen
sinirlarin disina gikarsa, jeneratoru calistirip yuku jeneratére transfer edebilir. Birim Gzerinde Otomatik ve Test (1)
(jeneratéru yuksuz calistirmak icin) calisma modlari vardir. Jeneratériin calismasini izler ve her hangi bir hata
algiladiginda 1sikh ve sesli ikaz verir.

Otomatik Modu

AUTO butonuna basildiginda otomatik ¢alisma modu segilmis olur. Bu modda sebeke voltaji sirekli olarak gézlenir
ve sebeke alt-Ust sinir parametresindeki degerler ile karsilastirilir. Sebeke voltaji bu parametrelerdeki sinirlarin
disina ¢iktiginda birim jeneratori calistirip yuki jeneratore transfer eder. Sebeke voltaji bu parametrelerdeki
sinirlarin igine girdiginde ise birim yuku sebekeye transfer eder ve sogutma stiresi sonunda jeneratdr durdurur.
Test Modu

TEST (I) butonuna basildiginda (eger sebeke voltaji sinirlar iginde ise) test galisma modu segilir ve jenerator
calistirlhp yUuksUz olarak test edilebilir. Bu modda iken sebeke voltaji sinirlar digina gikarsa birim kendini otomatik
moda atar ve yuki jeneratdre transfer eder.

LED indikatorler ve Alarmlar

Birim bir hata algiladiginda, ilgili hata LED'ini yakip séndurir, kornayi ¢aldirir ve gerekiyorsa motoru durdurur.
Birimde ayrica gecici, kalici, motor durdurucu, yuk biraktirici veya otomatik modda jeneratoriin galismasini engelle
olarak ayarlanabilen iki adet konfigure edilebilir giris mevcuttur. Bazi ariza durumlarinda ise Alarm Ledi yanar ve
arizanin hata mesaji kodu 4dijit LED Display ekranda g6zukadir.

Kullanim Kilavuzu. TUR EAOM-17 01 V00 05/12
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BEMKO

Spesifikasyonlar

Cihaz Tiru

Fiziksel Ozellikler

Panel Kesiti
Koruma Sinifi
Agirhk

Ortam Sartlan

Stoklama / Ortam Sicaklig:
Stoklama / Ortam Nem Orani
Onerilen montaj tipi
Onerilen Calisma Ortami
Calisma Periyodu

DC Batarya Besleme Gerilimi

Mars basma iglemi birakma

Batarya Voltaji Olgiimii
Sebeke Voltaji Olgiimii

Jenerator Voltaji Olgiimii
Generator Hizi (Frekansi)

Sarj Jenerator Uyartimi

Kontak Girigleri

Role Cikiglari

: Jenerator setleri icin elektriksel kontrol cihazi.

: 72 mm x 72 mm x 95 mm. (konnektorler dahil)
Ya DIN43700 panel montaji igin plastik koruma.

: 69mm x 69mm.
: Onden IP65, arkadan 1P20.
: Yaklagik olarak 270 gr..

: Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun
nem olmayan ortamlarda.

:-25°C ile +70°C / -40°C ile +85°C

: Maksimum %90. (yogunlasma olmayan ortamlarda)

. I, Sabit montaj kategorisi

. I, Ofis veye is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde
: Surekli.

: 8 - 32 V —, maksimum. Operasyon akimi 240 mA.

: Marg basma islemi sirasinda, batarya gerilimi maksimum
100 mili saniye “0” Volt olabilir (mars basma isleminden
once batarya gerilimi en az nominal degerinde olmali).

: 8 - 32V —, Dogruluk: skalanin % 1'i, Coézunurluk: 0,1 V

: Tek faz veya Ug¢ faz segilebilir, tek faz segiminde jenerator
setine 2 kablo baglantisi, U¢ faz segiminde ise 4 kablo
baglantisi. 35 - 300 V ~ Faz-Noétr, 15.6 - 99.9 Hz.
Dogruluk: skalanin % 1"i, Cézunurlik: 1 V.

:35-300V ~ Faz-Noétr, 15.6 - 99.9 Hz.
Dogruluk: skalanin % 1"i, Cézunurlik: 1 V.

:15.6 - 99.9 Hz. (min 35V ~ Faz-Notr)
Dogruluk: skalanin % 0,25’ i, Co6zunarlik: 0,1 Hz.

: 220 mA, maksimum 4W.

: Yag basinci girisi (NC)
Sicaklik girisi (NO)
Konfiglre edilebilir girig-1 (NO)
Konfiglre edilebilir girig-2 (NO)

: Start rélesi (1NO. 16A@32V —)
Yakit rolesi (1INO. 16A@32V —
Korna rélesi (1INO. 16A@32V —)
Sebeke kontaktord rolesi (1INC. 5SA@250V ~ )
Jenerator kontaktorl rolesi (1NO. SA@250V ~ )
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Boyutlar
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On Gériiniim Terminal Baglantilar
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EAOM-17 Parametre Listesi

No | Definition of Parameter Min| Max|Default Birim
P00| Sebeke gerilimi baglanti seviyesi 60[ 600 320 V-~
P01| Sebeke gerilimi birakma seviyesi 60/ 600 300 VA~
P02| Sebeke gerilimi st siniri 60| 600 440 Ve~
PO3| Alternatér gerilimi alt siniri 60| 600 320 VAo
P04|Alternator gerilimi Gst siniri 60| 600| 440| V-~
P51|[Hiz alt siniri 30.0] 75.0/ 43.0 Hz
P52|Hiz st siniri 30.0] 75.0/ 53.0 Hz
PO06|Start deneme adedi 1 10 3
P0O7|Motor sogutma zamani 0 99 3| Dakika
P08|Korna galma stresi 0] 999 60| Saniye
P09|Sebeke gecis gecikmesi 0 30 3| Dakika
P10|Tek / Ug faz segimi 1/3 3
P11 |Batarya gerilimi alt siniri 7.2| 24.0 8.0 V=—
P12|Sebeke-Jenerator yik gecis gecikmesi 0.1 25.0 1.0| Saniye
P13| Stop / Yakit selenoid segimi Stop / Fuel| Fuel
P14|Stop magnet cekme siresi 0| 99 20| Saniye
Motor calisti bilgisi 0=No, 1=Yes|

P15.0 Sarj dinamo gerilimi oM 0
P15 P15.1 Hiz 01 0

P15.2 Jeneratér gerilimi 01 1

P15.3 Yag basinci 0/1 0
P16|Mars basma suresi 5 99 5| Saniye
P17|Mars'i kesmek icin alternator gerilim siniri 40| 360 300 Vo * Konfigiire edilebilir girig-1,2; o
P18|Marg’ kesmek igin hiz sini 200 450400l _Hz i ve sl ke vl Ressi dllons kader

ontrol gecikmesi aniye devam eder.

P191 Yag arizasi kontrol gecikmesi 0.0] 25.0 0.0| Saniye §:I$ii ::Z :;:: ?aykr;ctamrzgfrgglt:sr?;ﬂ:;
P20| Jenerator voltaji hata kontrol gecikmesi 0.0] 10.0 5.0| Saniye 4-"1" ile ayn, fakat motor galistyorken.
P21|Hiz hata kontrol gecikmesi 0.0| 10.0 5.0| Saniye 5-"4" ile ayni, ayrica motor durdurulur.

) - PR 6-"4" ile ayni, ayrica jenerator kontaktorii biraktirihir.
P22 Konﬂgure edilebilir g|n§'1 g 0 7 0 7-Otomatik modda jeneratoriin galismasini engelle
P23| Konfiglre edilebilir girig-2.*! 0 7 0
P24| Korna cikigl segimi.*? 0 2 0 * *Si"ﬂlfr'f 'S'kf;gimi;
P25| Jikle siresi 0.0/ 30.0 0.8 | Saniye 1= Jikle gikigi
P26| Jenerator start gecikmesi 0 9999 0] Saniye 2= Yakit selenoidi simiilasyonu gikisi

Yag sensor secimi.*® 1 0

E% Opqeratbr sifresci 8 9999 0 * Yag senstr segimi;
P29| Teknisyen sifresi 0| 9999 0 1- Yag basing sensorii
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Tek Faz Baglanti Semasi
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Sigortalar agagidaki gibi olmalidir:
SIGORTA-1 1A.
SIGORTA-2 Selenoidler vs. icin gerekli akima goére (Maksimum 16A.)

S!GORTA-3, S!GORTA-4 Maksimum 5A.
SIGORTA-5, SIGORTA-6 1A.

1- Birimin uygun diyagrama goére baglantisini yapiniz. Batarya beslemesinin dogru baglandigindan ve batarya negatif
ucunun topraklandigindan emin olunuz. Baglantiyi kolaylastirmak igin birimin arka tarafindan konnektoérler gikartilabilir.
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Kolay Erigim Semasi

Program moduna yalnizca OFF (O) konumunda iken girilebilir. Cihazi OFF konumuna almak igin "O" butonuna basiniz.
Bu sirada motor caligiyorsa duracaktir. Dha sonra asaggidaki adimlari izleyiniz:

Calisma Ekrani
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Parametrelere operatér veya teknisyen

Butonuna 5 saniye ifresini girerek erisebilirsiniz. Operator

bastiginizda parametrelere 5 ol nigen - pera Arttirma
NP veya teknisyen sifresi girme secimini butonuna

girig iin sifre sorulacaktir. arttirma ve eksiltme butonlari ile yapiniz. basiniz

Operator password
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RESET RESET [gikrest)| RESET
L1

Arttirma ve eksiltme Enter butonu e sifrenizi Parametre icerigini gérmek igin

butonlari ile sifrenizi onaylayiniz.

giriniz. $ Eger sifre yanlissa, birim arttirma butonuna basiniz.
normal galisma ekranina
donecektir.
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Degistirdiginiz degeri onaylamak ve bir
sonraki parametreye gegmek igin Enter
butonuna basiniz. Bu sekilde butin

A - parametrelere erisebilirsiniz.
RESET

Arttirma ve eksiltme butonlari
ile degeri degistirebilirsiniz.

PROG butonuna basildiginda
programlama modundan gikilir.

NOT: PROGRAMLAMA ESNASINDA 2 DAKIKA BOYUNCA ILGILI HIG BIR BUTONA BASILMAZSA, BIRIM NORMAL
CALISMA EKRANINA DONER.

Siparis Kodu
EAOM-17 |72x72 DIN Boyutlu Otomatik Transfer Unitesi
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