EAOM-19 72 x 72 DIN Boyutlu,
Dizel Jeneratérler Igin Otomatik
Transfer Unitesi

- Otomatik motor start / stop

- Hata durumunda otomatik motor durdurma

- Durum bilgisi ve ariza indikatérleri

- Sebeke gerilimi 6lgiimii ve gésterimi (Faz-Faz ve Faz-Notr)

-Jeneratér gerilimi ve frekansi él¢iimii ve gésterimi
- Batarya gerilimi 6l¢iimii ve gosterimi

- Basit kullanici arayiizii

- Iki adet konfigiire edilebilir giris

- Sarj jenerator uyartim akimi

- Alternatér gerilimi lizerinden hiz 6lgiimii
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EAOM-19 Otomatik transfer Uinitesi kullanim kilavuzu 2 ana béliimden olusmaktadir. Bu
bolimler asagida agiklandigi sekildedir. Bu iki ana bélimiin disinda cihazin teknik ézelliklerinin
yer aldigi bolim de mevcuttur. Kullanim kilavuzu igerisinde yer alan tim basliklar ve sayfa
numaralar” IGINDEKILER" dizininde yer almaktadir. Kullanici dizinde yer alan herhangi bir
basliga sayfa numarasi tizerinden erisebilir.

Kurulum:

Bu béliimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel lizerine montaji, elektriksel baglantisi gibi
konular yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi
anlatiimaktadir.

Caligma Sekli Ve Parametreler:

Bu bélimde, cihazin kullanici araytizli, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
gibi konular yer almaktadir.

Ayrica bolumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida boltimler igerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanic
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili 6énemli notlar bu sembol ile
belirginlestirilmistir.
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EAOM-19, dizel jeneratorler igin otomatik transfer birimidir. Birim, bir sebeke hatasi
durumunda otomatik olarak yiikii jeneratére aktarir. Sebekenin her hangi bir fazinin hatasini
algilayabilir ve eger sebeke gerilimi set edilen sinirlarin digina gikarsa, jeneratorl galistirip
ylikii jeneratore transfer edebilir. Birim izerinde Otomatik, Manuel ve Test (jeneratori ylksiiz
calistirmak igin) galisma modlari vardir. Jeneratoriin calismasini izler ve her hangi bir hata
algiladiginda 11kl ve sesli ikaz verir. Birim izler:

Sebeke gerilimi

Alternator ¢ikisi (gerilim ve frekans)
Motor hizi

Batarya gerilimi

Motor sicakligi

Yag basinci

Birim kontrol eder:

o Motora yakit verme ya da durdurma, (harici selenoid tizerinden)

e Mars motoru, (hariciréle Gizerinden)

e Sebeke hatasi durumunda otomatik jenerator start ve ylk transferi, (harici sebeke ve
jenerator kontaktorleri izerinden)

o Kornagikigi

Birim tizerinde bir adet dort-dijit, yedi-segment LED display mevcuttur. Bu display ile asagidakiler
izlenebilir:

o Sebeke gerilimleri (Faz-Faz ve Faz-Notr)
o Jenerator gerilimi ve frekansi

« Batarya gerilimi

o Hatamesaji

e Program parametreleri

Birimin parametreleri Operator veya Teknisyen sifresi ile programlanabilir (Operator sifresi ile
yalnizca P00 - P09 arasi ve P28 parametreleri, Teknisyen sifresi ile tim parametreler POO - P29
programlanabilir).

ilk start denemesinde motor start almayi basaramaz ise, programlanmis say! (start denemesi
adedi - P06) kadar ya da basarili olana kadar start islemi devam edecektir. Birim bir hata
algiladiginda, ilgili hata LED'ini yakip sondlirir, kornayi galdirir ve gerekiyorsa motoru durdurur.
Birimde ayrica gegici, kalici, motor durdurucu, yiik biraktirici veya otomatik modda jeneratoriin
calismasini engelle olarak ayarlanabilen iki adet konfigure edilebilir giris mevcuttur.
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1.2 Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil sireyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye diisen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yurirlikte kalir.

1.3 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek igin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren cozeltilerle (Petrol, Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cozeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik gtivenirligini azaltabilir.

Cihazin dis plastik kismini temizlemekigin etil alkol ya da suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin, Sanayi ve Ticaret Bakanliginca tespit edilen ortalama kullanim émrii 10 yildir.
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Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,
-1adetcihaz

-2 adet tutturma pargasi
-Garanti belgesi bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
g6z ile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igsleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir ve bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz Uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz lizerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girigsinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin, sistemin
zarar gérmesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek icin cihazin tiim baglantilar
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihazi kesinlikle pargalarina ayirmayin, cihaz lizerinde degisiklik yapmayin ve tamir
etmeye ¢alismayin. Cihaz lizerindeki miidahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve
sistemin zarar gérmesine, elektrik soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam iizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak

Cihazin kendi sabitleme pargalari ile sistem lizerine montajinin yapilmasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme pargalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diismeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.



2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati

Uriin etiketi

Cihazin montajinin yapildigi panel
ksi kalinlik 15mm / 0.590 inch)

On Panel
IP65 koruma
NEMA 4X

2.2 Boyut

Maksimum 15mm / 0.590 inch
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2.3 Panel Kesiti

97 mm / 3.82 inch (min)

97 mm / 3.82 inch (min)

69mm / 2.72 inch

69mm / 2.72 inch
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2.4 Ortam Sartlan

Calisma Kosullar

ﬂ Galisma Sicakhigi :-25ile +70 °C

% Maksimum Rutubet : 90 %Rh (Yogunlasma olmaksizin)
o

‘ Yiikseklik : 2000m'ye kadar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

1-Cihazin montaj yapilacagi panel
kesitini, verilen olgllerde
hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Uzerinde
bulunan sizdirmazlik contalarinin
takili oldugundan emin olunuz.

3-Cihazi panel Uzerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin tutturma
pargalari lzerinde ise panel
(izerine yerlestirmeden gikariniz.

tim aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin giivenligi igin gereklidir.

1"



2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun olarak
tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan agilan
kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatini cihazin
arkasindan gegiriniz. Montaj
aparatini panele dogru iterek cihazi
panel lizerinde sabitleyiniz.

Cihazin kendi sabitleme parcgalari ile sistem {izerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme pargalan ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalan ile cihazin diismeyeceginden emin olacak
sekilde montajiniyapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Gikariimasi

Cihazi panel ilizerinden ayirma islemine baglamadan 6nce cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatini, sol ve sag
tirnaklarindan hafifge agarak geriye
dogru cekiniz. Montaj aparatini
cikarirken cihazin panel Uzerinden
digmemesiigin 6nlem aliniz.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek gikariniz.
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3.Elektriksel Baglant

3.

Cihazin sisteme gore konfigiire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanhs
konfigiirasyon sonucu sistem ve/veya personel iizerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika cikigsinda belirli degerlere ayarlanmigtir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tiir urunlerde deneyimi olan vasifli operatér veya teknisyenler
tarafindan kull hdir. Cihaz ak daki voltaj insan hayatini tehdit
edebilir diizeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanhs besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalar
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalar engellemek igin cihazin tiim baglanhlan

tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sist: enerji veril

999 >

1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlarn
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1 TN-C AC Power Slistemler Igin Tek Faz Baglal

YUK
N

M SEBEKE KONTAKTORU J

Semasi

JENERATOR KONTAKTOR(U

N
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BATARYA

KONFIGURE EDILEBILIR GIRIS-2
KONFIGURE EDILEBILIR GIRIS-T

ASIRI HARARET

JENERATOR

DEVRES|

DUSUK YAG BASINCI

1
L

BATARYANIN NEGATIF UCU TOPRAKLANMALIDIR
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3.2.2 TN-C AC Power Sistemler igin Ug Faz Baglanti Semasi

YUK

L L2L N
M SEBEKE KONTAKTORU | | JENERATOR KONTAKTORU M
[X] ﬁ : h K]
L2 L2
L3 T o o L3
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17 16
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5
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25 |5 |2
oy | 5 o
33|52
t 0t |z [3
e |8 |2 3
1- Birimin uygun diyagrama (Bo6liim 3.2.1 ya da 3.2.2) gore baglantisini yapiniz.
Batarya beslemesinin dogru baglandigindan ve batarya negatif ucunun
topraklandigindan emin olunuz. Baglantiyi kolaylastirmak icin birimin arka

tarafindan konnektorler gikartilabilir.

2- Sigortalar aggidaki gibi olmaldir:
SIG. 1 1A. T
SIG. 2 Selenoidler vs. Igin gerekli akima gore.

SiG. 3,4 5A. (Maksimum)
SiG.56  1A.

3- Vactanimiolarak ~. simgesi
Vdc tanimi olarak — simgesi
kullaniimigtir.
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3.4 Birim Baglantilar

Tablo 3.1, baglantilari ve tavsiye edilen kablo kesitlerini gosterir. Tablo 3.2 ise bu baglantilarin
fonksiyonlarini tanimlar.

Pin Tanmimi Kalz[l:nl‘(gsm Not
1 |- Batarya beslemesi 1.0 Birimi besler
2 |+ Batarya beslemesi 1.0 Birimi besler
L Pin4,5ve 6"yl
3 |+ Batarya girisi 25 besler
Maksimum 16A.
4 |Startrole gikigi 25 PIN3 (+Batarya) ile
beslenir
Maksimum 16A.
5 |Yakit/ Stop Selenoid ¢ikisi 25 PIN3 (+Batarya) ile
beslenir
Maksimum 16A.
6 |Korna ¢ikisi 25 PIN3 (+Batarya) ile
beslenir
7 | Yag basinci girisi 1.0 Kontak girisi
8 |Sicaklik girisi 1.0 Kontak girisi
9 |Konfigire edilebilir girig-1 1.0 Kontak girisi
10_|Konfigire edilebilir giris-2 1.0 Kontak girisi
11 | Sarj jenerator girisi 1.0
12 | Sebeke gerilimi nétr 1.0
13 | Sebeke gerilim girisi (L1) 1.0
14 | Sebeke gerilim girisi (L2) 1.0 3 faz ile kullanilir
15 | Sebeke gerilim girisi (L3) 1.0 3 faz ile kullanihr
16 | Jeneratdr gerilimi notr 1.0
17 | Jenerator gerilim girisi (L1) 1.0
18 | Sebeke Kontaktorii 25 Réle cikisi (5A)
19 |Jeneratdr kontaktori 25 Réle ¢ikisi (5A)

Tablo 3.1 Birim Baglantilar

17




3.5 Birim Baglantilan Tanimlan

Pin Fonksiyonu
1 |Negatif batarya girisi. EAOM-19'u besler.
2 |Pozitif batarya girisi. EAOM-19'u besler.
3 | Pozitif batarya girisi. Pin 4,5 ve 6'y1 besler.
4 |Start role ¢ikisi. Pin 3'den +DC beslenir. Mars motorunu kontrol eder.
5 Yakit/Stop selenoid ¢ikisi. Pin 3'den +DC beslenir. Motora yakit vermeyi ya da motoru
durdurmayi kontrol eder.
6 |Korna cikisi. Pin 3'den +DC beslenir. (Konfigiire edilebilir)
Yag basinci svig'inden giris. Yag basinci svi¢'i yag basinci normal iken agilan,
7 |yag basinci duslk iken kapanan tipte olmalidir.
(hata durumu ya da motor durdurma.)
8 Sicaklik svig'inden giris. Motorun sicakligi termostat ayarini astiginda "0" Volt'a
cekilmis olur.
Konfiglre edilebilir giris-1. Normalde agik. "0" Volt'a gekildiginde, korna ¢almaya ve
9 |SPARE-1 LED'i yanip sdnmeye baslar. Bu giris motor durdurucu, jenerator kontaktori
biraktirici veya otomatik modda jeneratoriin ¢alismasini engelle olarak segilebilir.
Konfiglre edilebilir giris-2. Normalde agik. "0" Volt'a gekildiginde, korna ¢almaya ve
10 |SPARE-2 LED'i yanip sbnmeye baslar. Bu giris motor durdurucu, jeneratdr kontaktori
biraktirici veya otomatik modda jeneratériin ¢alismasini engelle olarak segilebilir.
m Sarj jenerator girisi. Motorun galistigini algilamada kullanilabilir.
Eger giris kullaniimayacak ise +BAT'a ¢ekilmelidir.
12 | Sebeke gerilimi notr.
13 | L1 | Sebeke gerilim girisleri. Yiikiin Jeneratére otomatik olarak transferini kontrol
14 | L2 | etmede, gerilim hatasini algilamak igin kullanilir. Tek faz uygulamalarinda,
15 | L3 | Pin 14 ve 15 kullaniimaz.
16 | Jenerator gerilimi nétr.
17 Jenerator L1 faz girisi. Birim, motorun c¢alistigini algilamada jenerator frekansinin
kullanilmasi igin programlanabilir.
18 |Sebeke kontaktorii. Réle ¢ikisi (NC).
19 |Jeneratdr kontaktérii. Role cikisi (NO).

Tablo 3.2 Birim Baglantilari Tanimlari

18



4. On Panelin Tanimlanmasi ve Parametrelere Erigim

4.1 On Panelin Tanimlanmasi
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Numara

Aciklama

1

Bu LED birimin TEST modunda oldugunu gosterir. Rengi kirmizidir. Birim TEST
modundan diger bir moda gegctiginde LED séner.

N

Bu LED birimin Programlama modunda oldugunu gosterir.Rengi kirmizidir.
Programlama modunda iken LED yanar, moddan ¢ikildiginda ise soner.

MANUEL, OTOMATIK ve TEST modlarinda, motor start pozisyonuna gegtiginde
LED yanar. Rengi yesildir.

Bu LED yiikiin sebekeye bagli oldugunu gésterir. Rengi yesildir.

&

Bu LED yiikin jeneratérden beslendigini gosterir. Rengi yesildir.
Eger jenerator kontaktorii kapaliysa ve yiik jeneratérden besleniyorsa bu LED
yanar.

(o2}

Bu LED birimin OFF modunda oldugunu gésterir. Rengi kirmizidir.
Birim OFF modundan diger bir moda gegtiginde LED séner.

~

Bu LED birimin OTOMATIK modda oldugunu gdsterir. Rengi kirmizidr.
Birim OTOMATIK moddan diger bir moda gegtiginde LED soner.

MANUEL, OTOMATIK ve TEST modlarinda, motor stop pozisyonuna gectiginde
LED yanar. Rengi kirmizidir.

©

Bu LED yikiin sebekeye bagli olmadigini gosterir. Rengi kirmizidir.

o

Bu LED yikin jeneratére bagli olmadigini gosterir. Rengi kirmizidir.




Numara

Aciklama

Bu butona basildiginda, birim operasyon modunu TEST Moduna degistirir ve

" |LED (1) yanar.

Hem LAMBA TEST fonksiyonunu gergeklestirmek hem de Priogramlama Moduna

12 girmek igin bu buton kullanilir. Butona ilk basildiginda LAMBA TEST fonksiyonu
(tim Ledler ve display segmentleri yanar) islem yapar. Butona 5 saniye basilirsa
birim PROGRAMLAMA Moduna geger ve ayni anda LED (2) yanar.

ARTTIRMA ve ARIZA RESET butonu olarak galigir. Buton normalde, her hangi

13 bir ariza olustugunda arizayi silmek igin kullanilir. Bunun disinda
PROGRAMLAMA Modunda iken parametrelerin igeriklerini arttirmak igin kullanilir.

14 Bu buton birim MANUEL Modda iken, motoru galistirmak igin kullanihr.

Butona basildiginda LED (3) yanar.

15 Bu buton birim MANUEL Modda iken, ylki sebekeye transfer etmek icin kullanilir.

16 Bu buton birim MANUEL Modda iken, yikii jeneratére transfer etmek icin kullanilir.
Bu buton birimin operasyon modunu OFF Moduna degistirmek igin kullanilir.

17 Butona basildiginda, birim operasyon modunu OFF Moduna degistirir ve
LED (6) yanar.

Bu buton birimin operasyon modunu OTOMATIK(AUTO) Moduna degistirmek

18 igin kullanilir. Butona basildiginda, birim operasyon modunu OTOMATIK Moduna
degistirir ve LED (7) yanar.

AZALTMA ve KORNA SUSTURMA butonu olarak ¢alisir. Buton normalde,

19 her hangi bir ariza olustugunda galmaya baslayan kornayi susturmak igin kullanihir,
Bunun disinda PROGRAMLAMA Modunda iken parametrelerin iceriklerini
azaltmak igin kullanilir.

20 Bu buton birim MANUEL Modda iken, motoru durdurmak igin kullanilir. Butona
basildiginda LED (8) yanar.

21 Bu buton birim MANUEL Modda iken, yiikiin sebekeden beslenmesini kesmek
icin kullanilir.

2 Bu buton birim MANUEL Modda iken, yiikiin jeneratérden beslenmesini kesmek
icin kullanilr.

23 Onay ve gosterim secim butonudur. Parametreler arasinda dolasirken ve
girilen degerleri onaylamak icin bu buton kullanilir. Bkz. bolim 4 ve bélim 6.1.

o4 Cok fonksiyonlu Display. Birimin Programlanmasinda ve bélim 6 da agiklanan
ozelliklerde kullanilir.

25 Ariza LED'leri(g6stergeleri). Bu konu hakkinda detayli bilgi boliim 6.2 de
verilmektedir.

26 Bu led jeneratdr geriliminin normal oldugunu gosterir.

27 Bu led sebeke geriliminin normal oldugunu gosterir.
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4.2 Operator parametrelerine erigim

Program moduna yalnizca cihaz OFF modunda iken girilebilir. Cihazi OFF moduna almak igin
OFF (17) butonuna basiniz. Bu sirada motor ¢alisiyorsa duracaktir ve LED (6) yanacaktir.

Daha sonra asagidaki adimlari izleyiniz:

Vo Ve GENV.

Calisma
Ekranmi l:' ,D E r

Butonuna 5 saniye
bastiginizda parametrelere
giris icin sifre sorulacaktir.

Parametrelere operator veya teknisyen
sifresini girerek erisebilirsiniz. Operator
veya teknisyen sifresi girme segimini

arttirma ve eksiltme butonlari ile yapiniz.

Arttirma
butonuna
basiniz.

Arttirma ve eksiltme |_
butonlari ile sifrenizi
giriniz.

Not1: Enter butonuna
basildiginda eger operator sifresi
sifir ise, sifre sorma ekrani
atlanacak ve mesajl

OPERATOR SIFRESI

Enter butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

gosterilecektir. Eger sifre yanligsa, birim
normal galigma ekranina

Not2: Bu bolimde (P00 - P09 ve
P28) parametreleri yer almaktadir.

Not3: Displayde mesajl
var iken sifre girmeden Enter
butonuna bastiginizda,
mesaji gosterilecektir. Fakat bu

durumda parametre degerleri Parametre igerigini gérmek
icin arttirma butonuna basiniz.

degistirilemez yalnizca gozlenir.

| donecekir.

P00: Sebeke Gerilimi
Baglant: Seviyesi
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P00 parametresi igerigi

—_—

L Degistirdiginiz degeri
onaylamak ve bir sonraki
parametreye gegmek igin
Enter butonuna basiniz.

Arttirma ve eksiltme
butonlari ile degeri
degistirebilirsiniz.

P01: Sebeke Gerilimi
Birakma Seviyesi

Calisma ekranina
dénmek icin PROG
butonuna basiniz.

Bir sonraki parametreye gegmek
icin Enter butonuna basiniz.

1 L
tarametre icerigini goérmek igin

arttirma butonuna basiniz.

P01 parametresi igerigi

L1 Degistirdiginiz degeri
Arttirma ve eksiltme [onaylamak ve bir sonraki
butonlari ile degeri parametreye gegmek igin
Galisma degistirebilirsiniz. Enter butonuna basiniz.
Ekrani

Bir sonraki parametreye
gegmek igin Enter butonuna
basiniz. Bu sekilde (P00 - P09
ve P28) parametrelerine erigip
istediklerinizi degistirebilirsiniz.

PROGRAMLAMA ESNASINDA 2 DAKIKA BOYUNCA ILGILI Hi¢ BIR
BUTONA BASILMAZSA, BiRIM NORMAL GALISMA EKRANINA DONER.
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4.3 Teknisyen parametrelerine erigim

Program moduna yalnizca cihaz OFF modunda iken girilebilir. Cihazi OFF moduna almak igin
OFF (17) butonuna basiniz. Bu sirada motor ¢alisiyorsa duracaktir ve LED (6) yanacaktir.
Daha sonra asagidaki adimlari izleyiniz:

,’_38,’] Excam” DPE,-

Vo v
[ o

Butor]una 5 saniye Parametrelere operator veya teknisyen
bastiginizda parametrelere sifresini girerek erigebilirsiniz. Operator
giris igin sifre sorulacaktir. veya teknisyen sifresi girme segimini

arttirma ve eksiltme butonlari ile yapiniz.
Enter butonuna basiniz.

Arttirma ve eksiltme
Arttirma butonuna butonlari ile sifrenizi giriniz.
basiniz.

TEKNISYEN SIiFRESI

Not1: Enter butonuna
basildiginda eger teknisyen

—sifresi sifir ise, sifre sorma
ekrani atlanacak ve
mesajl gosterilecektir.

Enter butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Eger sifre yanligsa, birim
normal galigma ekranina
donecekir.
P00: Sebeke Gerilimi
Baglanti Seviyesi

Not2: Bu bélimde (P00 - P29)
tiim parametreler yer almaktadir.

Not3: Displayde mesaji
var iken sifre girmeden Enter
butonuna bastiginizda, m
mesaji gosterilecektir. Fakat bu
durumda parametre degerleri |_| Parametre igerigini gormek

degistirilemez yalnizca gézlenir. igin arttirma butonuna basiniz.
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P00 parametresi igerigi

—_—

L Degistirdiginiz degeri
onaylamak ve bir sonraki
parametreye gegmek igin
Enter butonuna basiniz.

Arttirma ve eksiltme
butonlari ile degeri
degistirebilirsiniz.

P01: Sebeke Gerilimi
Birakma Seviyesi

Calisma ekranina
dénmek icin PROG
butonuna basiniz.

Bir sonraki parametreye gegmek
icin Enter butonuna basiniz.

1 L
tarametre icerigini gérmek igin

arttirma butonuna basiniz.

P01 parametresi igerigi

L1 Degistirdiginiz degeri
Arttirma ve eksiltme [onaylamak ve bir sonraki
butonlari ile degeri parametreye gegmek igin
Galisma degistirebilirsiniz. Enter butonuna basiniz.
Ekrani

Bir sonraki parametreye
gegmek igin Enter butonuna
basiniz. Bu sekilde (P00 - P29)
tiim parametrelere erisip
istediklerinizi degistirebilirsiniz.

PROGRAMLAMA ESNASINDA 2 DAKIKA BOYUNCA ILGILI Hi¢ BIR
BUTONA BASILMAZSA, BiRIM NORMAL GALISMA EKRANINA DONER.
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4.4 Parametre Listesi

Prm. No Parametre tanimi Birim Alt/ Ust Limit F::::(,a
P00 ebeke gerilimi baglanti seviyesi VAC 60 - 600 320
PO1 ebeke gerilimi birakma seviyesi VAC 60 - 600 300
P02 ebeke gerilimi Ust siniri VAC 60 - 600 440
P03 Iternator gerilimi alt siniri VAC 60 - 600 320
P04 | Alternator gerilimi Ust siniri VAC 60 - 600 440
P51 [Hiz alt sinin Hz. 30.0-75.0 43.0
P52 |Hiz Gst sinirt Hz. 30.0-75.0 53.0
P06 | Start deneme adedi Adet 1-10 3

- . 0-99 3
P07 |Motor sogutma zamani Dakika 0 = soguima iglem ptal
. . 0-999 [ 60
P08 |Korna galma stiresi Saniye 0 = streki
P09 | Sebeke gecis gecikmesi Dakika 0-30 3
P10 | Tek / Ug faz segimi 1PH/3PH 3 PH
P11 __|Batarya gerilimi alt siniri VDC 7.2-240 8.0
ebeke-Jenerator veya Jenerator-Sebeke .
P12 im secikmosi ¥ S Saniye 0.1-25.0 1.0
P13 [ Stop / Yakit selenoid segimi StoP / FUEL FuEL
P14 | Stop magnet cekme stresi Saniye 0-99 20
Motor calisti bilgisi
p15 P15.0] Sarj dinamo gerilimi no/YE: No
P15.1| Hiz no / YE: No
P15.2 | Jenerator gerilimi no / YE: YES
P15.3] Yag basinci no/YE No
P16 |Mars basma suresi Saniye 5-99 5
P17 |Mars'l kesmek icin alternator gerilim siniri|  VAC 40 - 360 300
P18 |Mars'i kesmek igin hiz siniri Hz. 20.0-45.0 40.0
P19 _|Kontrol gecikmesi Saniye 0-99 10
P191 |Yag arizasi kontrol gecikmesi Saniye 0.0-25.0 0.0
P20 |Jenerator voltaji hata kontrol gecikmesi Saniye 0.0-10.0 5.0
P21 | Hiz hata kontrol gecikmesi Saniye 0.0-10.0 5.0
Konfigure edilebilir girig-1 (Pin9)
0 Isikli ve sesli ikaz verilir.
Gegici ariza tipidir.
1 Isikli ve sesli ikaz verilir.
Reset edilene kadar devam eder.
2 | 1"ile ayni, ayrica motor durdurulur.
P2z 3 |" e ayni, fakat motor calisiyorken. 0-7 0
4 e ayni, fakat motor calisiyorken.
5 | "4"ile ayni, ayrica motor durdurulur.
6 "4" ile ayni, ayrica jenerator
kontaktéri biraktirilir.
7 Otomatik modda jeneratoriin
C 1 engelle
Konfigure edilebilir girig-2 (Pin10
P23 Secenekler P22 parametresi ile a)ynldlr. 0-7 0
Korna ¢ikisi (Pin6) secimi;
0= Alarm gikis!
P24 Jikle gikist 0-2 0
2= Yakit selenoidi simiilasyonu gikisi
P25 |Jikle stiresi Saniye 0.0 - 30.0 0.8
P26 | Jenerator start gecikmesi Saniye 0-9999 0
P27 |Yag sensor secimi 0-1 0
P28 | Operatar sifresi (P00 - P09, ve P28) 0-9999 0
P29 | Teknisyen sifresi (P00 - P29) 0-9999 0
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4.5 Parametre agiklamalan

4.5.1 Sebeke Gerilimi Baglanti (P00) ve Birakma Seviyesi (P01), Ust Sinir (P02)

P00 Sebeke gerilimi baglanti seviyesi
P01 Sebeke ge! irakma seviyesi
P02 Sebeke gerilimi lst sinir

Birim otomatik modda iken, sebeke ile jenerator arasinda yiikii anahtarlamak igin yukaridaki
parametreleri kullanir. Eger sebeke gerilimi Ust sinirdan daha yliksek ise veya birakma
seviyesinden daha dustik ise, birim yiikii sebekenin yerine jeneratére aktarir. Yiik sebeke
Gzerinden besleniyor iken sebeke gerilimi birakma seviyesinin altina distugiinde, birim yiki
jeneratére anahtarlayacaktir. Tersine, eger sebeke gerilimi disikse ve yiik jeneratérden
besleniyorsa, sebeke gerilimi baglanti seviyesine ulasana kadar birim yiki sebekeye transfer
etmeyecektir. Bu histerisiz anahtarlanma seviyeleri civarindaki sebeke gerilimi
degisikliklerinde, ylikiin sebeke ile jenerator arasinda surekli olarak anahtarlanmasini énler.

arasinda nasil transfer edildigini gosterir.

Sebeke Fabrika ayar
gerilimi  seviyeleri Zaman
: : —_—

Ust sinir 440V

Sebeke gerilimi

—

Baglanti seviyesi 320V : : \
Birakma seviyesi 300V

N Sebeke ; i
Yiik anahtarlanmasi Jeneratsy S€beke|Jen- | Sebeke | Jenerator | Sebeke

Sekil 4.1 YUk Anahtarlanmasi Seviyeleri
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4.5.2 Alternatdr Gerilimi Alt(P03) ve Ust Sinir(P04), Hata Kontrol Gecikmesi(P20

P03 Alternator gerilimi alt sinir
P04 Alternator gerilimi tist sinir
P20 Alternator gerilim hata kontrol gecikmesi

Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile tanimli siire sonunda, jeneratér gerilimi P03 ve P04
parametreleri ile tanimli sinirlarin digina ¢iktiginda ve bu durum P20 parametresi ile tanimli
sure kadar devam ettiginde,birim jenerator gerilim hatasi uyarisi verecektir. Bu hata sogutma
sliresi olmaksizin jeneratér setini hemen durdurur.

4.5.3 Alternator Frekansi Alt(P51) ve Ust Sinin(P52), Hata Kontrol Gecikmesi(P

P51 Hiz alt sinin
P52 Hiz iist sinin
P21 Hiz hata kontrol gecikmesi

Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile tanimli slire sonunda, alternatér ¢ikis frekansi P51
ve P52 parametreleri ile tanimli sinirlarin disina giktiginda ve bu durum P21 parametresi ile
tanimli stire kadar devam ettiginde,birim hiz hatasi uyarisi verecektir. Bu hata sogutma siresi
olmaksizin jeneratdr setini hemen durdurur.

4.5.4 Motor Sogutma Zamani (P07

Yk transfer sinyali kesildiginde, jeneratoriin yiiksiiz olarak ¢alistigi zamandir. Yani motorun
kapatiimadan énceki dinlenme zamanidir. Parametre P07 Motor sogutma zamani bu
dinlenme periyodunun siresini tanimlar.

4.5.5 Sebeke Gecis Gecikmesi (P09
Otomatik modda, sebeke bir kesintiden sonra tekrar geri geldiginde, birim P09 parametresi ile

tanimli stire sonunda ylikl jeneratérden sebekeye geri transfer edecektir. Bu gecikme, yiki
tekrar (izerine almadan 6nce sebeke geriliminin normale gelmesine izin verir.

4.5.6 Batarya Gerilimi Alt Siniri (P11

Eger batarya gerilimi, Batarya gerilimi alt siniri (P11) ile tanimli degerin altina diserse, bir
hata olusur. Bu hata jenerator setini durdurmaz.

4.5.7 Stop / Yakit Selenoid Secimi (P13

Bu parametre ya Stop selenoid ya da Yakit selenoid kullanimina izin verir.

Yakit selenoid segilirse, motor ¢aligiyorken Yakit selenoid enerjilenecek, motoru durdurmak
ve yakiti kesmek igin enerjisiz birakilacaktir.

Stop selenoid segilirse, normalde Stop selenoid enerjisiz birakilacak, yalnizca motoru
durdurmak igin enerjilenecektir. Selenoid, Stop magnet cekme siiresi (P14) ile tanimli siire
kadar enerjili kalacaktir.
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4.5.8 Stop Magnet Cekme Siiresi (P14

Bu parametre motoru durdurmak icin Stop selenoidin enerjili kalacagi stireyi ayarlar. Yalnizca
Stop/Yakit selenoid segimi (P13) parametresi Stop Selenoid segilmis ise gegerlidir.

4.5.9 Motor Calisti Bilgisi (P15

Birim, motor galistiginda mars motorunu siirmeyi kesmek igin Start selenoidin enerjisini keser.
Tersine, mars basma siiresi sonunda motor galismazsa, birim mars motorunu siirmeyi keser
ve start iglemini tekrarlar. Bundan sonra ise birim, motorun galistigini algilayabilmelidir.
Asagida agiklandigr gibi dért sinyal motor ¢alisti bilgisi verir:

0 Sarj jenerator uyartim akimi. Bu akim, motor bir kez galistiginda sifira diigmeli.

1 Motor hizi. Parametre P18 Mars't kesmek igin hiz sinirn ayarlanir.

2 Alternator gerilimi. Parameter P17 Marg'i kesmek igin alternator gerilim siniri
ayarlanir.

3 Yag basinci. Yag basinci yeterli seviyeye geldiginde yag basinci svi¢'i agilmalidir.

Yukaridakilerden hepsi veya her hangi biri segilebilir. Tercihen, "1" Motor hizi ile birlikte "0"
Sarj jenerator veya "2" Alternatér geriliminin segilmesi tavsiye edilir.

Segilen sinyallerden her hangi biri olustugunda, birim motor calisti kabul edecektir. bkz.
Bolim 4.5.10.

4.5.10 Mars Basma Siiresi(P16), Start Deneme Adedi(P06

Motora Start Verme:

Birim bir Motor Start komutu aldiginda, mars motorunu siirmek igin Start selenoidi ve motora
yakit vermek icin de Fuel selenoidi (eger segili ise bkz. Béliim 4.5.7 Stop/Yakit selenoid
segimi (P13)) enerjiler. Birim motorun start aldigini(¢alistigini) algilarsa mars motorunu
stirmeyi keser. Motor galisti bilgileri, parametre P15 Motor galisti bilgisi ile tanimlanir. bkz.
Boliim 4.5.9.

Parametre P16 Mars basma siiresi, mars motorunu siirmede maksimum periyodu tanimlar.
Yeni bir start denemesi, Marg basma siiresi' nin iki kati bir gecikmeden sonra yapilir.

Parametre P06 Start deneme adedi, birimin start verme islemini terketmeden 6nce yapacagi
basarisiz denemelerin sayisini tanimlar. Eger bitiin start denemeleri basarisiz olursa, birimin

operasyonlari kilitlenir ve Start Hatasi uyarisi verilir( . '—rb LED’ i yanar). RESET
(13) butonuna basilana kadar birim kilitli kalir.



4.5.11 Kontrol Gecikmesi (P19

Motor calistirildiktan sonraki ilk periyotta, motor hizi ve alternator gikisindaki ani salinimlar
gercekte olmayan hata isaretleri Uretebilir. Parametre P19, Asiri Hararet arizasi haricindeki
diger hata durumlarinin birim tarafindan dikkate alinmayacag sireyi tanimlar. Sebeke hatasi
durumunda da, yiikiin sebekeden jeneratére transferi Kontrol Gecikme Siiresinin bitiminde
gercgeklesecektir. Birim, motorun galistigini algiladiginda ve mars motorunu stirmeyi
kestiginde bu slire saymaya baslar.

Birim, bu giriglerden her ikisi icin de sekiz farkli segenekten her hangi birine konfigiire
edilebilir. Bu giriglerden her hangi birinin kontagi OVolt' a ¢ekildiginde, korna ¢almaya ve panel
Uzerindeki ilgili LED yanip sdnmeye baslar. Birim bu girislere sekiz farkli sekilde cevap
vermek igin programlanabilir:

0 Girig = 0 Volt iken LED yanip s6ner ve horna ¢alar. Gegici ariza tipidir.

1 LED yanip soner ve korna calar ve RESET (13) butonuna basilana kadar bu durum
devam eder. Kalici ariza tipidir.

2 1 ile ayni, fakat ek olarak motor durdurucu.
Segenek 3...6 yalnizca motor ¢aligiyorken gegerlidir.

3 Giris = 0 Volt iken LED yanip soner ve horna galar. Gegici ariza tipidir. Bu giris
secenegi yalnizca motor galigiyorsa islem gordr.

4 LED yanip soner ve korna calar ve RESET (13) butonuna basilana kadar bu durum
devam eder. Kalici ariza tipidir. Bu giris segenegi yalnizca motor calisiyorsa islem
gordr.

5 4 ile ayni, fakat ek olarak motor durdurucu.

6 4 ile ayni, fakat ek olarak jeneratérden yiikiin baglantisini kesmek igin jenerator
kontaktorii biraktirici. Motor durdurulmaz.

7 Otomatik modda jeneratériin calismasini engelle: Otomatik modda, konfigure edilebilir

girislerden herhangi biri 7 secilmisse ve bu giris aktifse, cihaz jeneratériin galismasini
engeller. Bunun yaninda, jenerator galisirken bu giris aktif olursa cihaz jeneratori
durdurur.

4.5.13 Korna Cikisi Secimi (P24

Bu parametre korna ¢ikisinin(Pin 6) fonksiyonunu belirler.
0: Alarm ¢ikisl,
1: Jikle cikist,
2: Yakit selenoidi similasyonu gikis!.

4.5.14 Jikle Siiresi (P25

Bu parametre, Jikle ¢ikisinin aktif kalacagi sureyi belirler.

15 Jenerator Start Gecikmesi (P26

Birim otomatik modda iken, sebekenin gitmesi durumunda bu parametre ile tanimlanmig
gecikme sliresi sonunda jenerator start girisimi baglayacaktir.
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4.5.16 Yag Sensor Secimi (P27,

Bu parametre 0 ya da 1 girilebilir;
0: Yag seviye sensorti.
1: Yag basing sensori.

Yag seviye sensorii(0) olarak segildiginde; jenerator ¢alisti ve durdu bilgilerine
bakilirken yag sensor girisi dikkate alinmaz (yani P15.3 parametresi fonksiyonel degildir).
Yag basing sensorii(1) olarak segcildiginde ise; jenerator ¢alisti ve durdu bilgilerine bakilirken
yag sensor girisi de dikkate alinir (yani P15.3 parametresi fonksiyoneldir).

4.5.17 Operator Sifresi (P28

Bu parametre Operator sifresini degistirmek igin kullanilir. Bu sifre POO - P09 ve P28
parametrelerine (Operatdr parametreleri) erisilmesine izin verir.

4.5.18 Teknisyen Sifresi (P29

Bu parametre Teknisyen sifresini degistirmek igin kullanilir. Bu sifre POO - P29 yani tim
parametrelere (Teknisyen parametreleri) erigiimesine izin verir.

Program parametrelerinin yetkisiz personel tarafindan degistirimesini 6nlemek
@ icin, operator ve teknisyen sifrelerinin diger kisiler tarafindan égrenilmesine izin
vermeyiniz. Bdyle bir durumda sifreleri hemen degistiriniz.
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5. Calisma Modlar
5.1 Manuel Mod

1. Birimin kablo baglantilarinin dogru bir sekilde yapildigini ve kablolarin sisteme uyumlu
oldugunu kotrol ediniz.

2. Takilan sigortalarin dogru oldugundan emin olunuz.

3. Béliim 4 deki detayli agiklamalara gére birimi programlayiniz.

4. Motorun galismasini 6nlemek igin gegici adimlar kullaniniz. (drnegin yakit selenoidi pasif
yapiniz.)

5. Glvenlik agisindan birimin gorsel bir yoklamasini yapiniz, daha sonra batarya beslemesini
baglayiniz.

6. MAN ENGINE START (14) butonuna basiniz. Ayni anda LED (3) yanar.

7. Motora start verme isleminin basladigini kontrol ediniz. Mars motoru (P16) parametresinde
programlanmis siire kadar ve (P06) parametresinde programlanmis adet kadar sirilmelidir.

8. . 'JQ (Start Arizasi LED’ i) yanip sondiigiinii ve LED (3) tin séndigtini kontrol
ediniz.

9. Birimin STOP pozisyonuna gegtigini ve LED (8) in yandigini kontrol ediniz.
10. Motoru operasyonel durumuna geri getiriniz (Yakit selenoidi yeniden baglayiniz).
11. MAN ENGINE START (14) butonuna basiniz. Ayni anda LED (3) yanar.
12. Start verme igleminin agagidaki gibi oldugunu kontrol ediniz:

mars motoru galigir

motor ¢aligir (start alir)

motor bir kez galistiginda, mars motoru biraktirilir.
Eger islem yukaridaki gibi gergeklesmezse, motorun tam operasyonel olup olmadigini (yakit
mevcut mu? gibi) ve birimin kablo baglantilarinin ve program parametrelerinin dogru olup
olmadigini kontrol ediniz.
13. Motorun operasyon hizinda ¢alisip ¢alismadigini kontrol ediniz. Eger operasyon hizinda
calismiyorsa ve bir alarm durumu mevcut ise alarmin gegerliligini kontrol ediniz. Daha sonra

ise giris kablo baglantisini kontrol ediniz.

14. MAN ENGINE STOP (20) butonuna basiniz. Ayni anda LED (8) yanar. Sogutma siiresi
sonunda motor duracaktir.



5.2 Otomatik Mod

1. Sebekenin mevcut oldugunu ve birime bagh oldugunu kontrol ediniz.
2. Sebeke geriliminin degerini cihazin géstergesinden kontrol ediniz.
3. AUTO (18) butonuna basiniz. Ayni anda LED (7) yanmalidir.

4. Sebeke geriliminin birime baglantisini kesiniz. Jeneratoriin ¢alistigini ve bir gecikmeden
sonra yukin jeneratore aktarildigini kontrol ediniz.

5. Sebeke geriliminin birime baglantisini yapiniz. Bir gecikmeden sonra y(ikiin jeneratérden

sebekeye tansfer edildigini ve baska bir gecikmeden sonra da jeneratoriin durduruldugunu
kontrol ediniz.

5.3 Test Modu

1. Sebekenin birime bagh oldugunu kontrol ediniz.

2. TEST (11) butonuna basiniz. Ayni anda LED (1) yanmalidir.

3. Jeneratoriin galistigini ve yiikiin hala sebekeye bagl oldugunu kontrol ediniz.

4. Sebeke gerilimini kapatiniz. Yuku jeneratore baglamak igin kontaktorlerin degistigini kontrol
ediniz. Ayni zamanda Auto (7) LED'inin yandigini da kontrol ediniz. Birim operasyon modunu
Otomatik Mod'a degistirecektir.

5. Sebekeyi yeniden aginiz. Kontaktorlerin yiikii yeniden sebekeye bagdladigini kontrol ediniz.

6. Jeneratoriin sogutma siresi ile kapatildigini kontrol ediniz.



6. Operasyon

6.1 Cok Fonksiyonlu Displayin Tanimlanmasi

(OGENFRQ.
(OBATTERY ))
O ALARM

Viz VLZJ VL31 GEN V.

14mm yesil 4-dijit LED display. Yanindaki parametrelerden hangisi segiliyse(hangisinin LED' i
yaniyorsa), display o parametreyi gosterecektir. Gosterilecek parametreyi segmek igin,
GOSTERIM SEGIM (23) butonunu kullaniniz. Buton asagidaki sira ile parametreleri seger.

Faz-faz gerilim okumalarinda gerilim degerinin 6niine 'P' harfi, faz-notr okumalarinda ise 'n’
harfi getirilir.
VL12 - Sebeke gerilimi L1-L2, 6n ek L
VL12 - Sebeke gerilimi L1-N, 6n ek n
VL23 - Sebeke gerilimi L2-L3, 6n ek L
VL23 - Sebeke gerilimi L2-N, 6n ek n
VL31 - Sebeke gerilimi L3-L1, 6n ek L
VL31 - Sebeke gerilimi L3-N, 6n ek n
GEN V. - Jeneratér gerilimi
GEN FRG. - Jeneratér frekansi (Hz)
BATTERY - Batarya gerilimi

Birim, motor durdurma hatasi algiladiginda, .ALARM LED’i yanip sbnmeye
baslayacaktir. Bu opsiyonu segmek igin GOSTERIM SECIM (23) butonuna
basildiginda, hata durumu ile ilgili mesaj displayde gosterilecektir. Bu hata mesaji
asagida gosterilmektedir:

StP.E - Stop Hatasi

Eger motor durdurma hatasi yoksa, . ALARM | Ep segenegi atlanacaktir.



Ornek 1: Tek faz seciminden sonra gok fonksiyonlu displayin kullanimi

Sebeke Gerilimi L1-N Jenerator Gerilimi
Oenrra Oenrra
M o ] s
Onuarm Gosterim segim Oniarn >
Kool butonuna basiniz.
Gosterim segim butonuna tekrar basiniz.
[
Jenerator Frekansi (Hz) Batarya Gerilimi
@cenFra. OcenFra.
Opsarrery Gosterim segim @carrery
A Onarn butonuna tekrar Oatarn >
Ve Vo v oENy basiniz. Yo Ve v oEwy
Gosterim segim butonuna tekrar basiniz.
I
Hata Mesaji
Osenra ‘
Oparrery >
v Vo ooy, @R ‘ Gésterim segim butonuna basidiginda,
O O O O eger motor durdurma hatasi yoksa,
Gésterim segim Hata Mesaji bolimu atlanacaktir.
butonuna tekrar
basiniz.

I
Sebeke Gerilimi L1-N

Oeenra

Opsarresy

Onunn

Vir Vo Vur GENV.
o O O




Ornek 2: Ug faz segiminden sonra gok fonksiyonlu displayin kullanimi

Sebeke Gerilimi L1-L2 Sebeke Gerilimi L1-N
Oenrra Oenrra
Oparrery n Osarrery >
Onuarm Gosterim segim Oniarn
e 5 BB butonuna basiniz. e & BB
Gosterim segim butonuna tekrar basiniz.
[
Sebeke Gerilimi L2-L3 Sebeke Gerilimi L2-N
’—‘ OcenFra. . . ) ‘—' OcenFra.
Opsarrery Gosterim segim Ooarrery
Onuar butonuna tekrar Onuam >
e B B basiniz. 5 e B 8
Gosterim segim butonuna tekrar basiniz.
I
Sebeke Gerilimi L3-L1 Sebeke Gerilimi L3-N
Ogenrra. Qeenrra.
n Opsarrery Gosterim segim n Qparrery
Onamm > butonuna tekrar Onarm >
\81 Véu Vs GEONVv baSInIZ. \81 8: Vg GEONV
Gosterim segim butonuna tekrar basiniz.
I
Jenerator Gerilimi Jenerator Frekansi (Hz)

0380 - emseer 0500 S
Oparrerr Gosterim segim Oearrerr
m Onuarn butonuna tekrar |_ (Wi nyN] >

Onasn
Vi Vs Vi GENV.
[olie)

B ‘e basiniz. 5 8 B8

Gosterim segim butonuna tekrar basiniz.

[
Batarya Gerilimi Hata Mesaji

Osenrra. . ,— Oaenrra.

| @sartery Gosterim segim Oearrery >
Onarn butonuna tekrar . [y

Y e waoomw basiniz. e e woomiv

Gosterim segim butonuna

Gosterim se¢im butonuna basidiginda, tekrar basiniz.

eger motor durdurma hatasi yoksa,
Hata Mesaji bolimu atlanacaktir.

Sebeke Gerilimi L1-L2

Qoenrra
Oparrery

Onanm

Vi Vs Vun GENV.

® O O O
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6.2 Hata Gostergelerinin Tanimlanmasi

) ol o Bat.Voltage

. . Failure
® .L o-~vi ® seave
o & o = @ sPARE2

Aciklamalar :

1-

5-

. 'Z—r" (Start Arizasi1 LED’ i) : Birim, P06 ve P16 parametrelerindeki degerlere
gore mars motorunu sirer. Fakat, bu degerler ile motorun ¢alismasi gergeklesmezse,
birim bir Start hatasi verecektir. Bu durumda LED yanip sonmeye ve korna galmaya
baslar. Yeni bir start denemesi yapmadan 6nce RESET butonuna basilarak birim
resetlenir.

. J:: (Asin Hararet Arizasi LED’ i) : Pin 8 (izerinden birime bagli Asiri Hararet
Svici motorun 1sinmasindan dolayi yliksek degere ulastiginda, ariza aktif olur. Bu
durumda LED yanip sbnmeye, korna ¢almaya baslar ve sogutma stiresi olmaksizin motor
durdurulur.

.
. i’ (Diisiik Yag Basici Arizasi LED’ i) : Pin 7 lizerinden birime bagl sensér
normalde kapali tiptedir. Motordaki yag basinci uygun seviyeye ulastiginda kontak
acilacaktir. Eger motor caligiyorken kontak agilmazsa ve bu durum P191 parametresi ile
tanimli sure kadar devam ederse, LED yanip sénmeye, korna galmaya baslar ve sogutma
sliresi olmaksizin motor durdurulur.

SPEED
. (Asin Hiz Arizasi LED’ i) : Birim, P51, P52 ve P21 parametrelerindeki
degerlere gore Asri Hiz HatasI' na karar verir. Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile
tanimli siire sonunda, jeneratér hizi Hiz Alt Siniri veya Hiz Ust Sinin parametreleri ile
tanimli sinirlarin digina giktiginda ve bu durum Hiz Hatasi Kontrol Gecikmesi
parametresi ile tanimli siire kadar devam ederse, LED yanip sonmeye, korna galmaya
baslar ve sogutma siiresi olmaksizin motor durdurulur.

Not: Jenerator hizi, alternator ¢ikis frekansindan 6lguldr.

. ~VI (Jenerator Gerilimi Arizasi LED’ i) : Alternator Gerilimi P03, P04 ve P20
parametrelerindeki degerlerin disina ¢iktiginda, birim Jenerator Gerilim Hatasi' na karar
verir. Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile taniml sire sonunda, alternator gerilimi
Alternator Gerilimi Alt Siniri veya Alternator Gerilimi Ust Siniri parametreleri ile
tanimli sinirlarin digina giktiginda ve bu durum Alternator Gerilimi Hata Kontrol
Gecikmesi parametresi ile tanimli suire kadar devam ederse, LED yanip sénmeye, korna
calmaya baslar, Jenerator kontaktorl eger gekili ise biraktirilir ve sogutma siresi
olmaksizin motor durdurulur.
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6- . - (Sarj Jenerator Anizasi LED’ i): Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile
tanimli siire sonunda, Sarj Jeneratoriinden gelen + gerilim Pin 11 Gzerinden kontrol edilir.
Eger yeterli gerilim yoksa birim, Sarj Jeneratér HatasI' na karar verir. Bu durumda LED
yanip sbnmeye, korna ¢almaya baslar.

. Bat.Voltage
Failure (Batarya Gerilimi Arizasi LED’ i): Batarya Gerilimi Hatasi "OFF"

modu hari¢ diger biitlin modlarda gozlenir. Batarya gerilimi, Batarya gerilimi alt siniri
parametresindeki (P11) degerin altina distiginde, bu hata olusur. Bu durumda LED
yanip sébnmeye, korna ¢almaya baslar.

Birim, terminallerindeki batarya gerilimini dlger. Bu gerilim degeri bataryaya bagh
kablonun boyutlarina gore farkllik gosterebilir.

5. @ SPARE1 (Konfigiire Edilebilir Girig-1 LED’ i): Bu giris P22 parametresindeki
degere gore calisir. Girig aktif oldugunda (Pin 9, "0" Volt' a gekildiginde), birim kullanicinin
yapmis oldugu segime gére galisir.

o. @ sPARE2 (Konfigiire Edilebilir Girig-2 LED’ i): Bu giris P23 parametresindeki
degere gore calisir. Girig aktif oldugunda (Pin 10, "0" Volt' a gekildiginde), birim
kullanicinin yapmis oldugu segime gére galisir.

StPE - Stop Hatasi Mesaji (Motor Durdurma Hatasi):

(OGENFRa.

(O BATTERY

@ ALaRM

Vie Vs Vi GENV.
O O O

O

Birim, motora kapanma sinyali gdderdiginde, motorun durmasini bekler. Birim, Motor Calisti
bilgisi veren sinyalleri gozler ve 30 saniye doldugunda bu sinyaller halen motorun calistigini

gosteriyorsa, StPE mesaji(motor durdurma hatasi) tiretilir. Bu durumda .ALARM LED’i
yanip sénecektir.
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6.3 Calisma Modu Degistirme

Calisma modu her hangi bir zamanda degistirilebilir. Otomatik (Auto), Manuel and Test
modlari arasindaki degisiklik, jeneratoriin ya da yik baglantisinin mevcut durumunu
degistirmeyecektir.

6.4 Manuel Start

1. MAN ENGINE START (14) butonuna basiniz, ayni anda LED (3) yanacaktir. Motor galismis
olmalidir. Motor ¢alisma sirasi agagidaki gibidir:

e Mars motoru surilir

e Motor galisir

Motor bir kez galistiginda,
¢ Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile tanimli stire sonunda, jeneratdr yiki
(izerine almak igin hazir olacaktir.
e Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile tanimli siire sona ermedigi stirece yikin
jeneratérden beslenmesi olanaksizdir. (Jenerator kontaktérii devrede / devre digi
butonlari galismaz)

2. Kontrol gecikmesi parametresi (P19) ile tanimli siire sonunda, ytikiin sebekeden
beslenmesini kesmek icin SEBEKE KONTAKTORU DEVRE DISI (21) butonuna basiniz. LED
(9) yanmali, LED (4) sonmelidir.

3. Yiki jeneratérden beslemek icin JENERATOR KONTAKTORU DEVREDE (16) butonuna
basiniz. LED (5) yanmali, LED (10) sonmelidir.

6.5 Manuel Stop

MAN ENGINE STOP (20) butonuna basildiginda, motor durdurulur ve LED (8) yanar. Yiik
jeneratore bagliyken MAN ENGINE STOP (20) butonuna basildiginda, ilk 6nce jenerator
kontaktorl biraktirilir daha sonra sogutma siiresi sonunda motor durdurulur.

6.6 Otomatik (Auto) Operasyon

Otomatik modu segmek igin AUTO (18) butonuna basiniz. Bu modun segildigini gdstermek
icin butonun sag ust kdsesindeki LED (7) yanacaktir.

Bir Sebeke gerilimi hatasi durumunda, birim jeneratori galistiracaktir. Jenerator bir kez
calistiginda eger jenerator gerilimi de yeterliyse birim, yiki jeneratére transfer edecektir.
Sebeke gerilimi tekrar normale geldiginde birim, yiikii tekrar sebekeye transfer edecek ve
sogutma siiresi sonunda jeneratorii durduracaktir.

6.7 Test Operasyonu

Test modunu segmek i¢in TEST (11) butonuna basiniz. Ayni anda LED (1) yanacaktir. Bu
mod jeneratorii yliksuz test etmeye izin verir. Tim alarm devreleri bir hata durumu algilamak
icin islem yapar. Test modunda iken bir sebeke gerilimi hatasi olusursa, birim Otomatik moda
gegcis yapacak ve yiiki jeneratére anahtarlayacaktir.
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7 Hata Bulma

Birim tarafindan bir hata algilandiginda, panelin orta kismindaki hata gostergeleri (LED' leri)
yanip sdbnmeye baslayacaktir. Bkz. Bolim 6.2 Hata Gostergelerinin Tanimlanmasi. Birimin
daha ileriki operasyonlarini engellemek icin, Batarya Gerilimi Hatasi disindaki diger hata
durumlari tutulur (latch edilir). Eger panelde bir ariza durumu gdsteriliyorsa, asagidaki islem

sirasi takip edilir:

1. Hatayi bulunuz ve diizeltiniz.

2. Eger motor durdurucu bir ariza ise, motoru yeniden galistirmak igin RESET (13) butonuna

basiniz.

Panelin orta kismindaki hata gostergelerinin diginda bir de birim motor durdurma hatasi

algiladiginda yanip sénmeye baslayan @ ALARM £ i mevouttur, @ ALARM gy |
farafindan bildirilen hatanin mesajini gérmek igin, ALARM opsiyonu segilene kadar
GOSTERIM SECIM (23) butonuna basiniz. Motor durdurma hatasi yoksa, ALARM opsiyonu

atlanacaktir.

Tablo 7.1 Hata Bulma

Belirti Muhtemel Goziim
Batarya ve birim kablolarini kontrol ediniz.
Birim etkisiz. DC beslemeyi kontrol ediniz. (Pin 1 ve Pin 2 arasinda ol¢ulen gerilim)

DC sigortayi kontrol ediniz.

Motor calistiktan
sonra dlslk yag
basinci hatasi.

Motorun yag seviyesini ve basincini kontrol ediniz.

Yag basinci svicini ve kablosunu kontrol ediniz.

Yag basinci svicinin normalde kapali tipte oldugunu kontrol ediniz.
(yag basinci olustugunda svi¢ agilir)

Motor calistiktan
sonra agliri hararet
hatasi.

Motorun sicakligini ve sogutma sistemlerini kontrol ediniz.

Sicaklik svicini ve kablosunu kontrol ediniz.

Sicaklik svicinin normalde agik tipte oldugunu kontrol ediniz.
(asir hararet durumunda svi¢ kapanir)

Start hatasi. Set
edilen start deneme
adedi sonunda

motor galistirilamadi.

Yakit selenoidi ve kablosunu, yakiti ve bataryayi kontrol ediniz.
Birimi resetleyiniz ve motoru yeniden galistiriniz.

Pin 5 lizerinde + bat cikisini kontrol ediniz, (Yakit Selenoid segili ise)

Motor calisti bilgisinde kullanilan sinyalleri kontrol ediniz.
Bunun igin birim manueline basvurunuz.

Mars motoru etkisiz.

Start selenoidinin kablosunu kontrol ediniz.

Batarya beslemesini kontrol edininz.

Pin 4 lizerinde + batarya ¢ikisini kontrol ediniz.

Cihazin bakimi esnasinda tim elektrik baglantilarini kesiniz. Eger bu mimkin
degilse, olasi bir kazay! 6nlemek icin cihazi "OFF" pozisyonuna aliniz.
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8. Blok Diyagram

+BATARYA

KAYNAGI

BATARYA MIKRODENETLEYICI

| ROLE
VOLTAJI >
ALGILAMA CIKISLARI

SEBEKE N —»
SEBEKE L1—>| $E$EKE < .
$EBEKEL2—> jENERATOR [ %] DMITAL
SEBEKE L3—>| “yoLTaJl [—>| SEVIRICI

JEN. N — ALGILAMA
) VE
JEN. L1 —> pyruMLAMA

JENERATOR
GERILIMINDEN

FREKANS ™

ALGILAMA

SAYICI
VE
ZAMANLAYICI

LED DISPLAY
L
GOSTERGELER
ARIZA
VE
KONTROL >
GIRISLERI

EAOM-19 BLOK DIYAGRAM
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9. Kullanici Tanimli Parametreler

Liste - 1

Prm. No. Parametre Tanimi Kullanici Tanimli Deger|
P00 | Sebeke gerilimi baglanti seviyesi
P01 | Sebeke gerilimi birakma seviyesi
P02 |Sebeke gerilimi Ust siniri
P03 |Alternator gerilimi alt siniri
P04 |Alternator gerilimi Ust siniri
P51 |Hiz alt sinirni
P52 |Hiz Gst sinin
P06 | Start deneme adedi
P07 _|Motor sogutma zamani
P08 | Korna galma siiresi
P09 |Sebeke gecis gecikmesi
P10 | Tek / Ug faz segimi
P11 |Batarya gerilimi alt siniri
P12 $eb_eke-Jenerat6r veya Jenerator-Sebeke
gegcis gecikmesi
P13 |Stop / Yakit selenoid segimi
P14 | Stop magnet gcekme siiresi

Motor calisti bilgisi

P15.0| Sarj dinamo gerilimi

P15.1] Hiz

P15.2 | Alternator gerilimi

P15.3| Yag basinci

P16 |Mars basma siresi

P17 |Mars'i kesmek icin alternator gerilim siniri
P18 |Marg'i kesmek igin hiz siniri

P19 |Kontrol gecikmesi

P191 | Yag arizasi kontrol gecikmesi

P20 | Jenerat6r gerilimi hata kontrol gecikmesi
P21 |Hiz hata kontrol gecikmesi

P22 | Yedek giris-1 (Pin9)

P23 | Yedek giris-2 (Pin10)

P24 |Korna gikigl segimi

P25 |Jikle siresi

P26 |Jenerator start gecikmesi

P27 | Yag sensor segimi

P28 | Operator sifresi (P00 - P09, ve P28)
P29 | Teknisyen sifresi (P00 - P29)

P15

Degistirilme Tarihi F A [ooooo.
Degistiren Teknisyenin Adi
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10. Spesifikasyonlar

Cihaz Tuirii
Fiziksel Ozellikler

Panel Kesiti
Koruma Sinifi
Agirhik

Ortam Sartlan

Stoklama / Ortam Sicakhgi
Stoklama / Ortam Nem Orani
Onerilen montaj tipi
Onerilen Galigsma Ortami
Caligma Periyodu

DC Batarya Besleme Gerilimi

Mars basma iglemi birakma

Batarya Voltaji Olgiimii
Sebeke Voltaji Olgiimii

Jenerator Voltaji Olgiimii
Generator Hizi (Frekansi)

$Sarj Jenerator Uyartimi

Kontak Girigleri

Role Gikiglari

: Jenerator setleri igin elektriksel kontrol cihazi.

172 mm x 72 mm x 95 mm. (konnektérler dahil)
. DIN43700 panel montaiji igin plastik koruma.

:69mm x 69mm.
: Onden IP65, arkadan IP20.
: Yaklasik olarak 270 gr..

: Deniz seviyesinden 2000 metre yiikseklige kadar, yogun
nem olmayan ortamlarda.

:-25°C ile +70°C / -40°C ile +85°C

: Maksimum %90. (yogunlagsma olmayan ortamlarda)

: 11, Sabit montaj kategorisi

. Il, Ofis veye is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde
: Strekli.

: 8 - 32 V =——, maksimum. Operasyon akimi 240 mA.

: Mars basma islemi sirasinda, batarya gerilimi maksimum
100 mili saniye “0” Volt olabilir (mars basma isleminden
once batarya gerilimi en az nominal dederinde olmal).

18- 32V =—, Dogruluk: skalanin % 1'i, Céztntrlik: 0,1 V

: Tek faz veya g faz segilebilir, tek faz segiminde jeneratér
setine 2 kablo baglantisi, U¢ faz segiminde ise 4 kablo
baglantisi. 35 - 300 V ~~ Faz-Nétr, 15.6 - 99.9 Hz.
Dogruluk: skalanin % 1'i, Cozindrliik: 1 V.

:35-300V ~ Faz-Nétr, 15.6 - 99.9 Hz.
Dogruluk: skalanin % 1'i, Cézinurlik: 1 V.

:15.6 - 99.9 Hz. (min 35V ~~ Faz-Notr)
Dogruluk: skalanin % 0,25 i, Cozlnurlik: 0,1 Hz.

: 220 mA, maksimum 4W.

: Yag basinci girisi (NC)
Sicaklik girisi (NO)
Konfiglire edilebilir girig-1 (NO)
Konfiglire edilebilir giris-2 (NO)

: Start rélesi (INO. 16A@32V =)
Yakit rélesi (1INO. 16A@32V — )
Korna rélesi (INO. 16A@32V == )
Sebeke kontaktori rolesi (1NC. 5A@250V ~ )
Jenerator kontaktorl rélesi (1INO. 5A@250V ~ )
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Display - 14mm yesil 4 dijit LED display gosterir:
Sebeke gerilimi (Faz-Faz ve Faz-Notr)
Jenerator gerilimi
Jenerator frekansi
Batarya gerilimi
Program parametreleri

Ariza Gostergeleri : Start arizasi LED’ i
Asiri Hararet LED’ i
Duslk yag basinci LED’ i
Asiri hiz LEDi
Jenerator gerilim arizasi LED’ i
$arj jenerator arizasi LED' i
Batarya gerilim arizasi LED’ i
Konfiglire edilebilir giris-1 LED’ i
Konfigiire edilebilir giris-2 LED” i

Durum Gostergeleri : TEST modu LED’ i
PROG modu LED'i
OFF modu LED’ i
OTOMATIK (AUTO) mod LED’ i
Manuel motor start LED’ i
Manuel motor stop LED’ i
Sebeke kontaktorii devre disi LED' i
Jenerator kontaktorl devre disi LED’ i
Sebeke kontaktorii devrede LED’ i
Jenerat6r kontaktorii devrede LED’ i

11. Diger Bilgiler

Uretici Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224)261 1900
Fax :(224) 261 1912
Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224)261 1900
Fax :(224) 2611912
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