TRANS-MINIPUMP
OTOMATIK POMPA START UNITESI

1.1 Genel Ozellikler

TRANS-MINIPUMP, otomatik start, stop ve koruma birimidir. Birim tzerinde Otomatik,
Manuel ve Test calisma modlari vardir.

Birim, motorun hizini Manyetik Pikap sensor girisinden (MPU) hesaplayabilir.
Birimin parametreleri 6n panel Uzerinden ya da PC arayluz yazihmindan Operatér veya
Teknisyen sifresi ile programlanabilir (Operator sifresi ile yalnizca operatér parametreleri,

Teknisyen sifresiile tim parametreler programlanabilir).

ik start denemesinde motor start almay! basaramaz ise, programlanmis sayi (start denemesi
adedi) kadar ya da basarili olana kadar startislemi devam edecektir.

Malzeme ve iscilik hatalarina kargsi iki yil sireyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan mdugsteriye disen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yururlukte kalir.

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek igin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren ¢ozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemekigin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin ortalama kullanim é6mrG 10 yildir.
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Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve agagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.
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Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan goz ile
kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma isleminin mekanik ve elektrik
teknisyenleri tarafindan yapiimasi gerekmektedir ve bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz Uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z konusu ise
sistemin enerjisini kapatarak cihazin tum elektriksel baglantilarini sistemden ayiriniz.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek icin cihazin tim baglantilari tamamlanmadan
cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

2.1 Cihaz Ayarlari

Birim, 6n panel Uzerindeki butonlar ve LCD ekran kullanilarak ya da PC araylz yazilimi
kullanilarak programlanabilir.

2.2 Cihazin Panel Uzerine Montaiji

Cihaz panel montajina uygun olarak tasarlanmigstir. Sabitleme iki adet sikma parcgasi ile yapilir.

1- Cihazi panelin 6n tarafindan agilan kesite iyice yerlestiriniz.

2- Sikma pargalarini cihazin iki kenarindaki deliklere gecirdikten sonra, iyice sikarak cihazin
montaji yapiniz.
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Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek
tum aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,
montaji yapacak personelin glivenligi i¢in gereklidir.
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2.3 Elektriksel Baglanti Semasi

TRANS-MINIPUMP baglanti semasi
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1- Uniteyi yukaridaki semada gosterildigi gibi baglayiniz.Batarya uglarinin dogru
baglandigindan ve bataryanin eksi ucunun topraklandigindan emin olunuz.

2- Manyetik Pikap'in baglantisinda ekranli kablo kullaniimalidir, ekranin sadece bir ugta
topraklandigina emin olunuz.



3. Parametrelerin Ayarlanmasi

Calisma Ekrani

MOTOR >
Yag basIncI 4.3bar Program
Hararet : 30°C Dil secimi
hIz : 1500rp Olaylar

PROGRAM
Operator bolumu
Teknisyen bolumu
Fabrika ayarl

<
<

53]

RESET

v a

RESET

RESET

v A

©) (=)

Enter butonuna 2sn.
bastiginizda menu
secgenekleri gbzikecektir..

©) () (1)

©) (=)

Enter butonuna
bastiginizda
parametrelere giris igin
sifre sorulacaktir.

Yukari ve asagi yon
butonlarini kullanarak
ilgili bolimu seginiz.

PROGRAM
erator bolumu
Teknisyen bolumu

Fabrika ayarl

<

Enter

TEKNISYEN BOLUMU
Sifre

®

Yukari, asagi ve
enter butonlarini

0000

buttonuna
basiniz.

RESET

© () (1)

kullanarak sifrenizi
giriniz.

TEKNISYEN BOLUMU
Sifre

0162

RESET

v PN

Enter butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Eger sifre yanlssa, birim
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4. Parametreler

4.1 Operator Parametreleri

MOTOR HIZI SEVIYE (MOTOR->Hiz seviye) Min| Max |Default| Unit
Alt sinir durdurma Diisiik hiz durdurma 500(dis)| 5000 1290 RPM
Alt sinir on-alarm Dusiik hiz Alt Sinirt On Alarm Degeri 500(dis)| 5000 dis| RPM
Alt sinlr on-alr norm Dugiik hiz Alt Sinirt On Alarm Normal Degeri 500] 5000 500, RPM
Ust sinir durdurma Yiksek hiz durdurma 500(dis)| 5000; 1740 RPM
Ust sinir on-alarm Yiiksek hiz Ust Sinirt On Alarm Degeri 500(dis)| 5000 dis| RPM
Ust sInir on-alr norm Yiiksek hiz Ust Sinirt On Alarm Normal Degeri 500 5000 500| RPM
Durdurma gecikme sure |Durdurma Gecikmesi 0.0, 10.0 1.0 Sec

4.2 Teknisyen Parametreleri

LCD DISPLAY (Sistem->LCD display) Min| Max | Default Birim
Dil secimi*! Dil Segimi INGILIZCE/TURKCE|INGILIZCE
Kontrast Kontrast 4 9 S
Oto backlight kapa Otomatik Backlight Kapama AKTIF/PASIF PASIF
Oto kaydirma sure Otomatik Sayfa Kaydirma Siiresi 0 (pas) 250 0/ Sn
Oto kaydirma sayisl Otomatik Sayfa Kaydirma Sayisi 1 6 3
Hata mesajl gost.sure Hata Mesajlari Déniigtimli Gosterim Siiresi 1 250 2| Sn
SERI HABERLESME (Sistem->Seri haberlesme) Min| Max| Default|Birim
Cihaz adresi Cihaz Adresi 1 247 1
Haberlesme Hizi: 0 - 1200 baud 0 S 3
1 - 2400 baud
Haberlesme hizl 2 - 4800 baud
3 - 9600 baud
4 - 19200 baud
5 - 38400 baud
Parite Parite: 0 - Yok 0 2 0
1-Tek
2 - Cift
Stop bit Stop Bit (0-> 1 stop bit,1-> 2 stop bit) 0 1 0

Not: *! TRANS-MINIPUMP (TR) tipi cihazlarda bu parametrenin degeri “ENGLISH/TURKISH?” dir.

pas = pasif
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TARIH & SAAT AYARI (Sistem->Tarih & saat ayarl) Min| Max |Default Birim
RTC Gergek zaman saati aktif/pasif AKTIF/PASIF| AKTIF

Yil Yil 0 99

Ay Ay 1 12

Gun Giin 1 31

Haftanin gunu Haftanin Gind 1 7

Saat Saat 0 23

Dakika Dakika 0 59

Saniye Saniye 0 59

DEFAULT AYARLARI (Sistem->Default ayarlarl) Min| Max |Default Birim
Default ayarl kaylt Default Ayarlar Kaydet EVET / HAYIR| HAYIR

Default ayarina don Default Ayarlarina Geri D6n EVET / HAYIR| HAYIR

Fabrika ayarlna don Fabrika Ayarlarina Geri D6n EVET / HAYIR| HAYIR

SIFRE AYARLARI (Sistem->Sifre ayarlarl) Min| Max |Default Birim
Operator sifresi Operatér Sifresi 0 9999 0

Teknisyen sifresi Teknisyen Sifresi 0 9999 0

4.2.2 Pompa

POMPA GENEL (Pompa->Genel) Min| Max | Default|Birim
Manyetik pikap secimi |Manyetik Pikaptan Hizin Okunmasi O(pas)| 1000 | PASIF
Tum uyarllar kallcl Tim Uyarilar Kalici Olsun AKTIF/PASIF | PASIF
Yanglin pompasl Yangin Pompasi Aktif/Pasif Secimi AKTIF/PASIF | PASIF




MOTOR CALISM.OPSIYON (Motor->Callsma opsiyonlarl) Min| Max |Default| Birim
Calis.once sesli uyar Motor Galigtirilacagi Zaman Sesli Uyari Verilmesi| AKTIF/PASIF| PASIF

Mars deneme adedi Mars Deneme Adedi 1 10 3

Mars basma suresi Mars Basma Siiresi 1 99 5 Sn
Mars bekleme suresi iki Mars Arasinda Bekleme Siiresi 5 99 10 Sn
Pikap sens.hata gecik  |Pikap Sensor Ariza Gecikmesi 0.1 10.0 3.0 Sn
MOTOR MARS KESME (Motor->Mars kesme) Min| Max | Default| Birim
Motor hizl Motor Hizindan Mars Kesme Siniri 500] 6000 500, RPM
Sarj altern. voltajl Sarj Alternatdr Voltajindan Marg Kesme Siniri|6.0 (pas)| 30.0 pas| V-——
Yag basincl Yag Basincindan Mars Kesme Siniri 1.0 (pas)| 30.0 pas| BAR
MOTOR HIZI SEVIYE (Motor->HIz ayarlarl) Min| Max |Default| Birim
Alt sinir durdurma Motor Hizi Alt Siniri 500(pas)| 5000 pas| RPM
Alt sInlr on-alarm Motor Hizi Alt Sinirt On Alarm Degeri 500(pas)| 5000 pas| RPM
Alt sInlr on-alr norm Motor Hizi Alt Sinirt On Alarm Normal Degeri 500| 5000 500 RPM
Ust sinir durdurma Motor Hizi Ust Siniri 500(pas)| 5000 pas| RPM
Ust sinlr on-alarm Motor Hizi Ust Sinirt On Alarm Degeri 500(pas)| 5000 pas| RPM
Ust siInlr on-alr norm Motor Hizi Ust Sinirt On Alarm Normal Degeri 500 5000 5000 RPM
Durdurma gecikme sure |Motor Hizi Durdurma Gecikmesi 0.0 10.0 1.0 Sn
BATARYA VOLTAJI (Motor->Batarya) Min| Max|Default|Birim
Alt sinlir Batarya Gerilimi Alt Siniri 6.0(pas)| 30.0 10.0| V=—=—
Alt sinir normal Batarya Gerilimi Alt Siniri Normal Degeri 6.0 30.0 10.5| V=—=—
Alt sInir gecikme Batarya Gerilimi Alt Siniri Ariza Gecikmesi 0.00 9.9 1.0 Sn
Ust sinir Batarya Gerilimi Ust Siniri 6.0(pas) 30.0f 30.0] V—=
Ust sinir normal Batarya Gerilimi Ust Sinirt Normal Degeri 6.0f 30.0] 29.5| V=
Ust sinir gecikme Batarya Gerilimi Ust Siniri Normal Degeri 0.00 9.9 1.0 Sn
Sarj alt. uyarl sinlr Sarj Alternatér Gerilimi Uyari Siniri 6.0(pas)| 30.0 pas| V=—

Not: Pas = pasif



MOTOR BAKIM (Motor->Bakim) Min| Max |Default| Birim
Baklm saati Gelecek Bakim igin Motor Calisma Saati O(pas)| 9999 5000| Saat
Baklm zamanl (Ay) Gelecek Bakim igin Maksimum Gegecek Sire | O(pas) 12 6 Ay
Baklm arlz. motor dur | Bakim Arizasi Geldiginde Motoru Durdurma AKTIF/PASIF | PASIF

Motor cal. saati(lsb) Motor Calisma Saati (LSB) 0] 255 0

Motor callsma saati Motor Calisma Saati 0 255 0

Motor cal. saati(msb) Motor Calisma Saati (MSB) 0 14 0

Bakim onayl Bakim Onay EVET/HAYIR | HAYIR
MOTOR GENEL (Motor->Genel) Min| Max | Default|Birim
Gaz/dizel secimi Motor Yakit Tirl Segimi GAZ/DIZEL/BENZIN | DIZEL

Stop selenoid suresi Stop Selenoid Siiresi 5 99 20| Sn
Atesleme gecikmesi Atesleme Gecikmesi 1 99 5/ Sn
Gaz valf gecikmesi Gaz Valf Gecikmesi 1 99 5 Sn
Min. atesleme hizl Minimum Ategleme Hizi 10 1500 200 | RPM
Jikle suresi Jikle Suresi 0.0 30.0 0.8 Sn

Not-1 : pas = pasif




4.2.4 Girigler

MUSIR GIRISLERI (Girisler->Musir girisleri) Min| Max | Default | Birim
Yag baslInc birimi Yag Basing Birimi BAR/PSI/KPA BAR
Yag basinc giris tipi Yag Basinci Musiri Girig Tipi 0 - Pasif 3
1 - Digital NK
2 - Digital NA
3-VDO 5BAR
4 -VDO 7 BAR
5-VDO 10 BAR
6 - DATCON 5 BAR
7 - DATCON 7 BAR
8 - MURPHY 7 BAR
9 - Kullanici Tanimli
Yag basinc on-alarm | Yag Basinci On Alarm Degeri 0.0 (pas) 30.0 1.2| BAR
Yag baslinc on-alr nor |Yag Basinci On Alarm Normal Degeri 0.0 30.0 14! BAR
Yag basinc durdurma | Yag Basinci Alt Sinir 0.0 30.0 1.0 BAR
Sicakllk birimi Sicaklik Birimi °C/°F °C
Slcakllk giris tipi Sicaklik Musiri Giris Tipi 0 - Pasif 3
1 - Digital NK
2 - Digital NA
3-VDO 120°C
4 -VDO 150 °C
5-DATCON
6 - MURPHY
7 -PT100
8 - Kullanici Tanimli
Yuksek slcak.on-alarm |Yiiksek Sicaklik On Alarm Degeri 0 (pas) 300 90 C
Yuks.slcak.on-alr nor | Yiiksek Sic. On Alarm Normal Degeri 0 300 88 C
Yuksek slcak.durdurma |Yiiksek Sicaklik Siniri 0 300 95 C
Dusuk slcakllk uyarl Duslk Sicaklik Siniri 0 (pas) 70| O (pas) C
Konf. AG birim Konfiglire Analog Giris Birimi BAR/PSI/KPA/°C/°F/%/L{ %
Konf. AG giris tipi Konfiglre Analog Giris Tipi 0 - Pasif 0 (pas)
1 - Digital NK
2 - Digital NA
3 - VDO OHM (10-180)
4 - VDO TUBE (90-0)
5 - US OHM (240-33)
6 - GM OHM (0-90)
7 - FORD (73-10)
8 - Kullanici Tanimli
Konf. AG dusk on-alr  |Konfigiire Analog Girig 0 (pas) 3000| O (pas) %
Dusik On-Alarm
Konf. AG dusuk reset |Konfiglre Analog Girig 0 3000 60 %
Dusuk Reset
Konf. AG dusuk arlza  [Konfiglire Analog Girig 0 (pas) 3000| O (pas) %
DusUk Ariza
Konf. AG yuks.on-alr  [Konfigiire Analog Girig 0 (pas) 3000 | O (pas) %
'YUksek On-Alarm
Konf. AG yuks.reset Konfiglre Analog Girig 0 3000 90 %
'YUksek Reset
Konf. AG yuks.arlza Konfigure Analog Girig 0 (pas) 3000 | O (pas) %
'YUksek Ariza
Konf. AG kontrol ON  [Konfiglire Analog Girig 0 (pas)) 3000 O (pas) %
Kontrol ON
Konf. AG kontrol OF Konfigiire Analog Girig 0| 3000 75 %
Kontrol OFF




MUSIR LINERIZASYONU (Girisler->Musir linerizasyonu) Min| Max | Default | Birim
Yag basinc musir 1 Yag Basinci Miisir Direnci-1 0] 1300 11 R
Yag baslincl 1 Yag Basinci Degeri-1 0.0 30.0 0.0/ BAR
Yag basinc musir 2 Yag Basinci Misir Direnci-2 0] 1300 29 R
Yag basincl 2 Yag Basinci Degeri-2 0.0 30.0 0.5| BAR
Yag basInc musir 3 Yag Basinci Misir Direnci-3 0] 1300 47 R
Yag baslincl 3 Yag Basinci Degeri-3 0.0 30.0 1.0, BAR
Yag basinc musir 4 Yag Basinci Misir Direnci-4 0] 1300 65 R
Yag basincl 4 Yag Basinci Degeri-4 0.0 30.0 1.5 BAR
Yag basInc musir 5 Yag Basinci Misir Direnci-5 0] 1300 82 R
Yag baslincl 5 Yag Basinci Degeri-5 0.0 30.0 2.0/ BAR
Yag basInc musir 6 Yag Basinci Misir Direnci-6 0] 1300 100 R
Yag baslincl 6 Yag Basinci Degeri-6 0.0 30.0 2.5 BAR
Yag basInc musir 7 Yag Basinci Misir Direnci-7 0] 1300 117 R
Yag basincl 7 Yag Basinci Degeri-7 0.0 30.0 3.00 BAR
Yag basInc musir 8 Yag Basinci Misir Direnci-8 0] 1300 134 R
Yag baslincl 8 Yag Basinci Degeri-8 0.0 30.0 3.5| BAR
Yag basInc musir 9 Yag Basinci Misir Direnci-9 0] 1300 151 R
Yag baslincl 9 Yag Basinci Degeri-9 0.0 30.0 4.0/ BAR
Yag basInc musir 10 Yag Basinci Misir Direnci-10 0] 1300 184 R
Yag baslincl 10 Yag Basinci Degeri-10 0.0 30.0 5.0/ BAR
Sicakllk musir 1 Sicaklik Msir Direnci-1 0] 1300 291 R
Sicakllk 1 Sicaklik Degeri-1 0] 300 40 °C
Sicakllk musir 2 Sicaklik Musir Direnci-2 0] 1300 197 R
Slcakllk 2 Sicaklik Degeri-2 0 300 50 °C
Sicakllk musir 3 Sicaklik Musir Direnci-3 0] 1300 134 R
Slcakllk 3 Sicaklik Degeri-3 0 300 60 °C
Sicakllk musir 4 Sicaklik Musir Direnci-4 0] 1300 97 R
Sicakllk 4 Sicaklik Degeri-4 0 300 70 °C
Sicakllk musir 5 Sicaklik Misir Direnci-5 0] 1300 70 R
Sicakllk 5 Sicaklik Degeri-5 0 300 80 °C
Sicakllk musir 6 Sicaklik Musir Direnci-6 0] 1300 51 R
Sicakllk 6 Sicaklik Degeri-6 0 300 90 °C
Slcakllk musir 7 Sicaklik Musir Direnci-7 0| 1300 38 R
Slcakllk 7 Sicaklik Degeri-7 0] 300 100 °C
Sicakllk musir 8 Sicaklik Musir Direnci-8 0| 1300 29 R
Sicakllk 8 Sicaklik Degeri-8 0| 300 110 °C
Sicakllk musir 9 Sicaklik MUsir Direnci-9 0] 1300 22 R
Slcakllk 9 Sicaklik Degeri-9 0] 300 120 °C
Sicakllk musir 10 Sicaklik MUsir Direnci-10 0] 1300 15 R
Sicakllk 10 Sicaklik Degeri-10 0 300 140 °C
Konf. AG musir1 Konfigiire Analog Girig Musir Direnci-1 0] 1300 10 R
Konf. AG deger 1 Konfigiire Analog Giris Degeri-1 0] 3000 0 %
Konf. AG musir 2 Konfigiire Analog Girig Misir Direnci-2 0] 1300 30 R
Konf. AG deger 2 Konfigure Analog Giris Degeri-2 0] 3000 11 %
Konf. AG musir 3 Konfiglre Analog Girigs Misir Direnci-3 0] 1300 50 R
Konf. AG deger 3 Konfigiire Analog Giris Degeri-3 0] 3000 22 %
Konf. AG musir 4 Konfiglre Analog Girig Msir Direnci-4 0| 1300 70 R
Konf. AG deger 4 Konfiglire Analog Giris Degeri-4 0] 3000 33 %
Konf. AG musir 5 Konfiglre Analog Girig Misir Direnci-5 0| 1300 90 R
Konf. AG deger 5 Konfiglire Analog Giris Degeri-5 0] 3000 44 %

<
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Konf. AG musir 6 Konfiglre Analog Girigs Misir Direnci-6 0| 1300 110 R
Konf. AG deger 6 Konfigiire Analog Giris Degeri-6 0] 3000 55 %
Konf. AG musir 7 Konfigiire Analog Girigs Misir Direnci-7 0] 1300 130 R
Konf. AG deger 7 Konfigiire Analog Girig Degeri-7 0] 3000 66 %
Konf. AG musir 8 Konfigiire Analog Girigs Misir Direnci-8 0] 1300 150 R
Konf. AG deger 8 Konfigiire Analog Giris Degeri-8 0] 3000 77 %
Konf. AG musir 9 Konfigiire Analog Girigs Misir Direnci-9 0] 1300 170 R
Konf. AG deger 9 Konfigiire Analog Giris Degeri-9 0] 3000 88 %
Konf. AG musir 10 Konfiglire Analog Girig Musir Direnci-10 0] 1300 190 R
Konf. AG deger 10 Konfiglre Analog Giris Degeri-10 0/ 3000 100 %




KONF. GIRIS-X (Girisler->Konf. giris-x) Min | Max |Default|Birim

Pasif,kullanlcl,liste 0 - Pasif 0(pas) 2| girt=2
1 - Kullanici Tanimli g:g;g
2 - Listeden Segim

Polarite 0 - Normalde Agik 0 1 gn=t
1 - Normalde Kapali gira;o

Giris tipi Kullanici Tanimli ise, Giris Tipi 0 4| gir1=0
0- Durum g!rgfg
1- Gegici Uyarl air=
2- Kalici Uyari
3- Elektriksel Ariza (Sogutma Yaparak Durdurma)

4- Durdurma

Aktivasyon Kullanici Tanimli ise, Arizaya Bakma Zamani 0 2| girt=2
0 - Motor galistirilacagi andan itibaren, g:g;g
1 - Ariza kontrol gecikme suresi dolduktan sonra,

2 - Her zaman.

Listeden secim Listeden Secim ise 0 28| gir1=27
0-Rezerve girgfl
1-Uzaktan start 9=
2-Rezerve
3-Rezerve
4-Rezerve
5-Rezerve
6-Oto butonu simulasyonu
7-Test butonu simuilasyonu
8-Rezerve
9-Start butonu simulasyonu
10-Stop butonu similasyonu
11-Rezerve
12-Rezerve
13-Rezerve
14-Rezerve
15-Pompa yiki birakma
16-Oto modda pompanin galismasini engelle
17-On panelde bulunan start ve mod degistirme
butonlarinin kullanimini engelle
18-Rezerve
19-Rezerve
20-Rezerve
21-Rezerve
22-Oto modda pompanin uzaktan ¢alismasini engelle
23-Canli var
24-Rezerve
25-Dustk yag basinci
26-Yuksek sicaklik
27-Acil durdurma
28-Dusuk Yag Seviyesi

Giris aktif gecikme Girig Aktif Olma Gecikmesi 0| 250 g!r;=8 Sn

gir2=
gir3=5

Not-1 : x = 1(giris-1), 2(giris-2), 3(giris-3) olabilir.

Not-2 : pas = pasif
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4.2.5 Cikiglar

KONF. CIKIS-1 (Clkislar->Konf. clkls-1) Min| Max|Default| Birim

Polarite 0 - Normalde Agik 0 1 0
1 - Normalde Kapali

Fonksiyon T 0| 122 43

2-Alarm reset

3-Sesli alarm

4-Oto modda pompanin galismasini engelle’ olarak segilmis konfigire giris aktif
5-Rezerve

6-Batarya yiiksek gerilim alarmi olustu
7-Batarya diisiik gerilim alarmi olustu
8-Rezerve

9-Rezerve

10-Rezerve

11-Sarj alternator arizasi

12-Genel alarm

13-Elektriksel ariza alarmi

14-Motor durdurucu alarm

15-Uyari alarmi

16-Motor calistirildiginda elektriksel sogutma gikisi
17-Motor durdurulduktan sonra elektriksel sogutma ¢ikisi
18-Yiiksek sicaklik 6n alarm
19-Yiiksek sicaklik arizasi

20-Motor sogutma yapiliyor

21-Mars gikis! aktif

22-Geciktirilmis alarm aktif

23-Dijital girig-1 aktif

24-Dijital girig-2 aktif

25-Dijital girig-3 aktif

26-Rezerve

27-Rezerve

28-Rezerve

29-Rezerve

30-Rezerve

31-Rezerve

32-Rezerve

33-Rezerve

34-Rezerve

35-Rezerve

36-Rezerve

37-Rezerve

38-Rezerve

39-Acil stop girigi aktif

40-Motor galigtirlamad: arizasi
41-Motor durmad arizasi

42-Konfigiire analog giris kontrolii
43-Yakit rélesi eneriili

44-Gazli motorlar igin atesleme gikisi
45-Motor galismiyor

46-Pompa yiikii almaya hazir
47-Rezerve

48-Rezerve

49-Rezerve

50-Rezerve

51-Rezerve

52-Rezerve

53-Rezerve

54-Rezerve

55-Rezerve

56-Rezerve

57-Rezerve

58-Rezerve

59-Motor durduruluyor

60-Rezerve

61-Korna surekli galiyor

62-Korna kesik kesik galiyor

63-Led testi yapiliyor

64-Rezerve

65-Manyetik pikap sinyali okunamiyor arizasi
66-Dusuk sicaklik

67-Bakim arizasi

68-Rezerve

69-Rezerve

70-Rezerve

71-Rezerve

72-Rezerve

73-Rezerve

74-Rezerve

75-Rezerve

76-Rezerve

77-Rezerve

78-Rezerve

79-Dii yag basinci 6n alarmi
80-Diisiik yag basinci arizasi
81-Konfigiire Analog Giris Yiiksek On-Alarm
82-Konfiglire Analog Girig Yiiksek Ariza
83-Rezerve

84-Rezerve

85-Rezerve

86-Rezerve

87-Asiri hiz 6n alarm

88-Asiri hiz arizas!

89-'On panelde bulunan start ve mod degistirme butonlarinin kullanimini engelle’ girisi aktif
90-On I1sitma (6n 1sitma timer i siiresince)
91-On i1sitma (marsin sonuna kadar)
92-On 1sitma (motor 1sinma siiresi sonuna kadar)
93-On I1sitma (ariza kontrol gecikmesi siiresi sonuna kadar)
94-‘Uzaktan start’ olarak segilmis dijital giris aktif
95-Uzaktan stop igin siire sayiliyor
96-Rezerve

97-Diisiik hizda 1sinma

98-Pompa galistirilacak uyarisi
99-Mars ile bakilan arizalar

100-Stop selenoid gikis! aktif
101-Sistem oto modunda

102-Sistem manuel modunda
103-Sistem stop modunda

104-Sistem test modunda

105-Rezerve

106-Rezerve

107-Rezerve

108-Rezerve

109-Disuk hiz 6n alarm

110-Diigiik hiz arizasi

111-Pompa hazir degil

112-Rezerve

113-Rezerve

114-Rezerve

115-Konfigiire Analog Girig Dusik On-Alarm
116-Konfigiire Analog Giris Diisiik Ariza
117-Rezerve

118-Rezerve

119-Rezerve

120-Rezerve

121-Jikle Cikigi Aktif

122-Uzaktan Kontrol Yapiliyor
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KONF. CIKIS-2 (Clkislar->Konf. clkis-2) Min| Max |Default| Birim
Polarite 0 - Normalde Agik 0 1 0

1 - Normalde Kapali
Fonksiyon Konfigiire ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 122 21
KONF. CIKIS-3 (Clkislar->Konf. clkls-3) Min| Max |Default| Birim
Polarite 0 - Normalde Agik 0 1 0

1 - Normalde Kapali
Fonksiyon Konfigire gikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0| 122 62
KONF. CIKIS-4 (Clkislar->Konf. clkls-4) Min| Max |Default| Birim
Polarite 0 - Normalde Agik 0 1 0

1 - Normalde Kapali
Fonksiyon Konfiglire ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0| 122 68
KONF. CIKIS-5 (Clkislar->Konf. clkls-5) Min| Max |Default| Birim
Polarite 0 - Normalde Agik 0 1 0

1 - Normalde Kapali
Fonksiyon Konfigiire ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0| 122 12

4.2.6 Zamanlayicilar

START ZAMANLAYICI (Zamanlayicllar->Start zamanlayicl) Min Max | Default| Birim
Uzak start gecikme Uzak Start Gecikmesi 0| 3600 4 Sn
On-Isitma On Isitma Siiresi 0 250 3 Sn
On-Isltma bekleme iki On Isitma Arasinda Bekleme 0 250 0| Dak
Arlza kontrol gecikme | Ariza Kontrol Gecikmesi 0 99 5 Sn
Motor Isinma suresi Motor Isinma Siiresi 0 250 3 Sn
Korna suresi Korna Siiresi 0 (pas) 999 60 Sn
Sarj uyartlm suresi Sarj Uyartim Siiresi 0] 99(sur.) 15 Sn
Elekt.sogut.fanl sure Elektriksel Sogutma Fan Siiresi 0 250 180 Sn
Idle mod suresi Dusiik Hizda Isinma Siiresi 0 (pas)| 3600 pas Sn
Idle mod clkls sure Diislik Hiz Modundan Cikma Siresi 0 250 5 Sn
STOP SURELERI (Zamanlayicllar->Stop sureleri) Min| Max |Default |Birim
Uzak stop gecikme Uzak Stop Gecikmesi 0| 250 4, Sn
Sogutma suresi Motor Sogutma Siiresi 0 (pas)| 3600 60| Sn
Motor durma arlz.sure Motor Durma Arizasi i¢in Bekleme Siresi 15 99 30 Sn

Not-1 : pas = pasif,

sur. = surekli
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4.2.7 Kullanici Ayari

BATARYA&SARJ JEN.VOL (Kullanicl ayarl->Batarya&sarj jen.volft) Min| Max |Default |Birim
Batarya V ofset Batarya Voltaji Ofset -5.00 5.0 0| V=
Sarj jen. V ofset Sarj Jeneratér Voltaji Ofset -5.00 5.0 0| V—=—
MUSIR GIRIS OFSET (Kullanlcl ayarl->Musir girisleri ofset) Min| Max |Default |Birim
Yag baslincl ofset Yag Basinci Ofset -2.0 2.0 0.0/ BAR
Slcakllk ofset Hararet Ofset -200 20 0 °C
Konf. AG ofset Konfigiire Analog Giris Ofset -200| 200 0 %
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5. Spesifikasyonlar

Cihaz Turu
Fiziksel Ozellikler

Panel Kesiti
Koruma Sinifi
Agirhik

Ortam Sartlari

Stoklama / Ortam Sicakligi
Stoklama / Ortam Nem Orani
Onerilen montaj tipi

Onerilen Calisma Ortami
Calisma Periyodu

DC Batarya Besleme Gerilimi
Mars basma islemi birakma

Batarya Voltaji Olgiimii
Manyetik Pikap Girisi
Akim Trafosu Sekonderi
Sarj Jeneratoru Uyartimi
Sarj Jen. Voltaji Ol¢iimii
Analog Miigir Olgiimii
Haberlesme Arayuzi
Transistor Cikiglari

: Jenerator setleri igin elektriksel kontrol cihazi.

: 111 mm x 81 mm x 61 mm. (konnektorler dahil). Panel
montaji i¢in plastik koruma.

:81mm x 70mm.
: Onden IP65.
: Yaklasik olarak 300 gr.

: Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun
nem olmayan ortamlarda.

:-20°C ile +70°C / -30°C ile +80°C

: Maksimum %90. (yogunlasma olmayan ortamlarda)

: I, Sabit montaj kategorisi

. II, Ofis veye is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde
: Surekli.

: 8 - 32 V —, maksimum. Operasyon akimi 360 mA.

: Mars basma iglemi sirasinda, batarya gerilimi maksimum
50 mili saniye “0” Volt olabilir (mars basma isleminden
once batarya gerilimi en az nominal degerinde olmali).

: 8 - 32V —, Dogruluk: skalanin % 1'i, Cozunurlik: 0,1 V
: 35 - 10000 Hz. (1 - 35 Volt). Dogruluk: skalanin % 0,25’ .
: 5A.

: 210mA @12V, 105mA @24V. Nominal 2.5W.

: 8 - 32V —, Dogruluk: skalanin %1'i, Cézunurluk: 0,1V.

: 0 - 13000hm, Dogruluk: skalanin %1'i, Cozunurluk: 1ohm.
: RS-232 haberlesme portu

: Selenoid(Konfigure ¢ikis-1) DC besleme ile 1A
Start(Konfigure ¢ikis-2) DC besleme ile 1A
Konfigtre ¢ikis-3 DC besleme ile 1A
Konfigtre ¢ikis-4 DC besleme ile 1A
Konfigure ¢ikis-5 DC besleme ile 1A
Batun transistor gikiglar 12 numaral DC besleme
terminalinden beslenmektedir.
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6. Diger Bilgiler

Uretici Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtag Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224) 261 1900
Fax : (224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtag Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224)261 1900
Fax : (224) 261 1912

7. Siparis Bilgileri
Trans-MiniPUMP : Otomatik Pompa Start cihazi, MPU Girigli.

Note: Cihazlarda zaman saati vardir. Eger gergek zaman saati isteniyorsa siparis koduna “RTC” ibaresi eklenmelidir.
Ornek: Trans-MiniPUMP.RTC

@ = m Ko Embko Elektronik drtinlerini tercih ettiginiz igin tesekklir ederiz,
| A detayl kullanim kilavuzunu indirmek igin liitfen web sitemizi
Teknoloji ortaginiz Ziyaret ediniz. www.emkoelektronik.com.tr
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